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Das item Automationssystem — alles passt zusammen
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item

Auswahl: immer die passende Lineareinheit

Schnell bewegen, kraftvoll heben, prazise positionieren - mit dem item Automationssystem erhalten Sie optimierte
Lineartechnik mit der passenden Antriebsart fiir jede Anwendung.

= groBe Auswahl an Lineareinheiten zum Bewegen selbst schwerer Werkstiicke
= auch bei schwierigen Umgebungsanforderungen einsetzbar
= Automationslésungen mit sehr groBer Hublange méglich

Teamwork: abgestimmte Komponenten fir Ihre Gesamtlésung

Ein Prinzip, unendliche Mdglichkeiten - das modulare Prinzip des item Automationssystems ermdglicht das nahtlose
Zusammenspiel aller Bestandteile.

= zahlreiche Plug-and-play-Ldsungen flir Motoren, Getriebe und Steuerungen
= Anschluss individueller Motoren und Steuerungen wird unterstiitzt
= Synchronisierung von Lineareinheiten einfach erganzbar

Software: Unterstlitzung bei Auslegung und Auswahl

Hohe Geschwindigkeit oder hohes Drehmoment? Der item MotionDesigner® berechnet die perfekte Kombination
aller Komponenten exakt zu lhrer Transportaufgabe.

= maximale Sicherheit bei der Komponentenauswahl, weil alles zusammenpasst
= Expertenwissen in der Software unterstiitzt die Auslegung
= Sie behalten die Kontrolle tber alle Details

Service: vorkonfigurierte und einbaufertige Automationslésungen

Individuell fur Sie gefertigt - alle item Lineareinheiten werden so geliefert, dass Sie direkt loslegen konnen.
Mit Motoren und Steuerungen von item erfolgt die Inbetriebnahme in kirzester Zeit.

= Komplettsystem erfordert kein tiefes Spezialwissen zu allen Komponenten
= Selbsttest und automatische Reglereinstellung mit item MotionSoft®
= Service und Support von item stehen jederzeit zur Verfiigung
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Weitere Produktreihen von item

Ein Prinzip, unendliche Moglichkeiten: Die item Produktreihen lassen sich einfach
kombinieren und gemeinsam nutzen. Kompatible Komponenten und Adapter erlau-
ben es beispielsweise, einen Rahmen aus Profilen des MB Systembaukastens mit
Profilrohren des Lean Production Systembaukastens an einem Tisch des Arbeits-
platzsystems zu nutzen. Zu den einzelnen Produktreihen stehen gesonderte Kataloge
zur Verfugung, die Sie herunterladen oder bestellen konnen.

item erweitert und Uberarbeitet regelmaBig seine Produktpalette. Auf unserer Home-
page finden Sie stets aktuelle Informationen zu allen Neuheiten und den bestehen-

den Produkten: item?24.de

MB Systembaukasten

Der item MB Systembaukasten ist die
LOsung fur alle konstruktiven Aufgaben im
Maschinen- und Betriebsmittelbau. Seine
Einsatzgebiete reichen vom einfachen
Gestell bis zur komplett automatisierten
ProduktionsstraBe. Die modularen Kom-
ponenten sind die Basis flr Profilrahmen
und Schranke, Schutz- und Trennwande,
Elektro- und Pneumatik-Losungen. Univer-
selle Befestigungs- und Offnungselemente
ermoglichen den Bau von Tiren, Klappen
und geschlossene Flachen. Zuverlassig-
keit und Erweiterbarkeit garantieren, dass
alle Konstruktionen lange genutzt werden
konnen.

H

item24.de/epaper-mb

Arbeitsplatzsystem

Manuelle Produktion in Industrie und
Gewerbe wird mit dem item Arbeitsplatz-
system produktiver. Die Basis bilden be-
lastbare, hohenverstellbare Arbeitstische.
Sie lassen sich mit Aufsatzen, Schwenkar-
men und Bestlickungsldsungen erweitern.
Forderstrecken und SystemMobile als
Bereitstellungswagen sorgen flr den
Materialtransport. So entstehen flexibel
anpassbare Losungen flr Produktion,
Montage und Labor. Als erstes Komplett-
system wurde das item Arbeitsplatzsystem
mit dem AGR-Glitesiegel fur durchgangige
Ergonomie ausgezeichnet.

item24.de/epaper-ap

Lean Production Systembaukasten

Optimiert fur die schlanke Fertigung!

Auf Basis des Profilrohrsystems D30 aus
Aluminium entstehen in klrzester Zeit
kosteneffiziente Betriebsmittel wie stabile
Regale, Transportwagen oder Arbeitsstati-
onen. Komplette Intralogistikldsungen mit
integrierten Rollenbahnen kdnnen vor Ort
gebaut und kontinuierlich weiterentwickelt
werden. Fur das Plus an Produktivitat
sorgt mechanische Automatisierung ohne
aufwendige Antriebe oder Sensoren. Dank
der dauerhaft haltbaren Verbindungstech-
nik bleiben auch Betriebs- und Wartungs-
kosten schlank.

item24.de/epaper-p
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Automationssystem

Durch das item Automationssystem
erhalten Sie leistungsfahige, einbaufertige
Lineareinheiten. Eine item linear motion
unit® besteht aus Lineareinheit, Motor,
Getriebe und Steuerung. Alle Komponen-
ten werden mit der Auswahl- und Aus-
legungssoftware item MotionDesigner®
exakt auf Ihre Anwendung abgestimmt.
Das Komplettsystem wird in Wunschlange
geliefert und ist direkt einsatzbereit. Das
reduziert die Gesamtkosten erheblich.

Fir jeden Einsatzzweck steht eine groBe
Auswahl verschiedener Antriebselemente
etc. zur Verflgung.

item24.de/epaper-au

Alle Informationen sofort verflighar

item Produktkataloge finden Sie tibersichtlich aufbereitet und bequem blatterbar als
E-Paper im Internet. Auswéhlen und sofort lesen!

Treppen/Podeste System

Das Treppen/Podeste System ist der
Spezialist zum Bau normgerechter
Uberstiege, sicherer Wartungsebenen
und umlaufender Arbeitspodeste. So
konnen Mitarbeiter alle Bereiche einer
Maschine oder Halle erreichen und dort
geschitzt arbeiten. Die LOsungen lassen
sich perfekt an die jeweilige Raumsituati-
on anpassen. Die Komponenten kdnnen
freistehend genutzt oder nahtlos in einen
Maschinenrahmen integriert werden. So
entstehen zuverlassige Treppen, Gelander

und Podeste aus einem Guss, die allen An-

forderungen an Ergonomie und Sicherheit
entsprechen.

item24.de/epaper-tp

Online Tools

Besser als manuelles Blattern, Zeichnen
und Rechnen: Mit Software und Online
Tools von item konstruieren Sie individu-
elle Losungen in Rekordzeit. Intelligente
Konfiguratoren kennen die Komponenten.
Vom Entwurf tiber die Optimierung bis zur
Inbetriebnahme stellen die Online Tools
sicher, dass alles zusammenpasst. Digital
Engineering beschleunigt Planung und
Abstimmung mit personlichem Projekt-
speicher, Stlicklisten, CAD-Daten oder
3D-PDFs. Zu den Online Tools gehoren
das Engineeringtool, der item MationDesi-
gner® oder der Arbeitsplatz-Konfigurator.

item24.de/konfiguratoren
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Qualitat und Design

Nichts ist wichtiger als Zuverlassigkeit. Deshalb vertrauen Konstrukteure
weltweit den Produkten von item. Wir legen hochsten Wert auf Qualitdtsma-
nagement in jedem Arbeitsschritt. Alle Komponenten absolvieren bereits in der
Designphase ein umfangreiches Testprogramm. Die Untersuchungen werden
auch fir existierende Produktlinien permanent wiederholt.

Gutes Design bedeutet fir item, durch die Nutzung von physikalischen Prin-
zipien nach der optimalen technischen Losung zu suchen. Flr Produkte, die
elegant und funktional sind. Deshalb wird item regelmaBig flr gutes Design

ausgezeichnet.
; e m e
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Perfekte Automation mit den item Online-Tools

10

Software und Support

Um Sie bestmdglich bei Ihrer Prozessautomation zu unterstiitzen, bieten wir Ihnen ergdnzend zu unserem kompetenten Support einige innovative Softwarelo-
sungen, mit denen die Umsetzung einer Automationslosung einfach und komfortabel gelingt.

~

Projektvenwaltung
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item MotionDesigner®

Der kostenfreie item MotionDesigner® berechnet aus tausenden Mdglichkeiten die perfekte
Kombination fiir lhre individuelle Aufgabe. Sie erhalten eine optimierte Komplettldsung und
bekommen zusétzlich angezeigt, welches nitzliche Zubehdr sich anbietet.

item MotionSoft®

Die intelligente Inbetriebnahme-Software item MotionSoft® kniipft nahtlos an Ihre Konfiguration
im item MotionDesigner® an: Eingegebene Daten werden wiederverwendet, die optimalen
Reglereinstellungen automatisch ermittelt und das Gesamtsystem wird auf Wunsch eigenstén-
dig gepriift.

item Academy

Lernen just in time! Die item Academy vermittelt Know-how durch Online-Trainings, Schritt-flir-
Schritt-Anleitungen und Lehrvideos rund um den Maschinenbau und die item Produktwelt.

Die kostenfreie Online-Lernplattform bietet umfassende Schulungen und sofort umsetzbares
Wissen zu Themen wie Automation, Lean-Prinzipien oder Wertstromanalyse. Die Angebote
unterscheiden sich in Zeitbedarf, Fokus und fachlicher Tiefe. Die Inhalte der item Academy sind
rund um die Uhrim Internet in sechs Sprachen verfiigbar: academy.item24.com

Alle item Online-Tools finden Sie im Internet unter:
item24.de/konfiguratoren
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Lineareinheiten: fir alle Anwendungen von Filigran bis Schwerlast

In der Automation werden haufig mehrere Arbeitsschritte
entlang einer Strecke ausgefihrt. Zum Schrauben, Bohren oder
Fligen bewegt eine Lineareinheit entweder das zu bearbeitende
Werkstlick oder das Werkzeug - beispielsweise einen Roboter.
Entsprechend vielfaltig sind die Anforderungen an die Losung,
die teilweise groBe Lasten transportieren oder auf den Bruchteil
eines Millimeters positioniert werden muss. Je nach Produkti-
onsprozess kann die Unempfindlichkeit gegen Verschmutzung
wichtig sein.

Hinweis: Die CAD-Daten der darge-
stellten Modelle stehen auf der item
Webseite als Download bereit.

EX-01178

Die Vorteile des item Automationssystems:

1) Die besonders steifen Linearflihrungen ermdglichen eine
hohe Traglast, die sich durch Elemente aus dem MB System-
baukasten noch vergroBern lasst.

2) Die Lange der Linearachse ist nicht auf die Profillange
begrenzt. Eine beinahe bergangsfreie Verldngerung der
Laufstrecke ist bei vielen Modellen moglich.

3) Die Einbaulage der Lineareinheit kann passend zur Aufgabe
gewahlt werden, weil die stabilen Fiihrungen auch abgewin-
kelte und hangende Anwendungen ermdglichen.

4) Durch die groBe Auswahl an Linearantrieben kdnnen Sie
Ihre Lineareinheit fir jede Aufgabe und Arbeitsumgebung
optimieren.

"



2D-Flachenportale: Lineareinheiten synchronisiert einsetzen

Flachenportale sind perfekt fir Automationsaufgaben, bei denen
ein Werkzeug verschiedene Punkte in einer Ebene ansteuert.
Diese Zwei-Achs-Losungen werden beispielsweise zum
Bedrucken oder Priifen von Oberfldchen eingesetzt. Werkzeuge
wie Taster, Sensoren oder Druckkopfe miissen prazise tiber oft
groBe Strecken bewegt werden, was hohe Anforderungen an

die Steifigkeit und die synchrone Bewegung der Linearachsen in
zwei Dimensionen stellt.

12

EX-01177

Die Vorteile des item Automationssystems:

1) Lange Synchronwellen des item Automationssystems ermogli-
chen Flachenportale mit einem sehr breiten Arbeitsbereich.

2) Schwere Werkzeuge lassen sich mit den belastbaren Schlitten
sicher befestigen und auch tber lange Strecken bewegen.

3) Rasch zur passenden Losung kommen Sie mit dem item
MotionDesigner®, der mechanisch synchronisierte
Lineareinheiten bei der Auslegung unterstitzt.

4) Lineareinheiten mit innenlaufendem Zahnriemen und ver-
deckten, im Profilkern montierten Rollenflihrungen sorgen fir
besten Schutz.
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3D-Raumportale: mit drei Achsen jeden Punkt erreichen

U

Raumportale erledigen anspruchsvolle Positionieraufgaben in
drei Dimensionen. Zum Stapeln, Vereinzeln oder Bearbeiten
werden Werkstlicke aufgenommen, bewegt und abgelegt. Zur
Konstruktion von Pick-and-place-Systemen muissen zum einen
die passenden Greifer und Werkzeuge fur die Aufgabe befestigt
werden konnen. Zum anderen ist die Steifigkeit der Gesamt-
konstruktion entscheidend. Dies verhindert lastabhdngige
Schwingungen an der z-Achse und erhdht die Prézision des
Portals.

EX-01176

Die Vorteile des item Automationssystems:

1) Durch zahlreiche Grundmodelle 1&sst sich die ideale Kombi-
nation von Lineareinheiten finden, damit die 3D-Anwendung
fur Geschwindigkeit, Prazision und Traglast optimiert werden
kann.

2) Die Kompatibilitdt zum MB Systembaukasten ermdglicht die
Anpassung des Tragrahmens an die Raumsituation und die
Verbindung der Einhausung mit anderen Anlagen.

3) Um Lasten und Kréfte optimal zu verteilen, kdnnen die Schlit-
tenplatten der Lineareinheiten einfach vergroBert und so an
Werkzeuge und Werkstiicke angepasst werden.

4) Flr einen groBen Arbeitsbereich kdnnen Sie viele item Linear-
einheiten Uber die Profilldnge hinaus verlangern.

13



Auslegerachsen: das Tragerprofil kraftvoll einsetzen

L]

EX-01175

Auslegerachsen verwenden das Tragerprofil der Lineareinheit,

um Kraft auf ein Werkstuick auszutiben oder ein Werkzeug prazi-
se zu positionieren. Neben Produktion und Logistik sind sie auch
fur viele Material- und Belastungstests ideal geeignet. Durch die

statische Position des Schlittens und das bewegliche Aluminium-

profil kdnnen beispielsweise Transportstiicke auf einem Forder-
band selektiert werden. Eine Ausleger-Lineareinheit muss groi3e
Krafte und Momente aufnehmen, die von der Achse selbst durch
die Bewegungen und Betriebskrafte erzeugt werden.

14

Die Vorteile des item Automationssystems:

1) Durch die Kompatibilitat mit dem MB Systembaukasten kon-
nen Werkzeuge und Anwendungen einfach und sicher an das
Tragerprofil befestigt werden.

2) Die Lange der Fiihrungsschiene 1&sst sich exakt an die
Aufgabe anpassen. Sehr belastbare Fihrungen und individuell
ablangbare item Zahnstangen machen es maglich.

3) Auslegung und Auswahl sind mit dem item MotionDesigner®
genauso einfach wie bei einer traditionellen Lineareinheit, weil
die Belastungen des Auslegers berticksichtigt werden.

4) item Auslegerachsen konnen durch leichte Tragerprofile
besonders dynamisch oder durch Schwerprofile mit robusten
Zahnstangen besonders belastbar konstruiert werden.
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Kreuztische: dynamisch heben und verschieben

Um Werkstlicke zu bearbeiten, sortieren, positionieren oder zu
priifen, kommen in Kreuztischen Greifer, Sauger, Laser oder
Scanner zum Einsatz. Das Werkzeug wird oft dber eine Aus-
legerachse von oben herangefiinrt, wahrend die x-Achse zum
Ansteuern verschiedener Positionen dient. 2D-Linienportale sind
perfekt fir dynamische Pick-and-place-Aufgaben. Im Gegensatz
zu 2D-Flachenportalen kann der Arbeitsbereich des Werkzeugs
an die Kontur des WerkstUicks angepasst werden.

EX-01179

Die Vorteile des item Automationssystems:

1) Selbst schwere Werkzeuge konnen uber einen weiten Arbeits-
bereich geflihrt werden, weil sehr tragfahige Linearachsen mit
geringer Durchbiegung verfligbar sind.

2) Durch Systemnuten und die Kompatibilitat mit dem item MB
Systembaukasten 1&sst sich der Kreuztisch einfach in einen
Maschinenrahmen integrieren.

3) Zur sicheren Bewegung der beiden Achsen stehen Endschal-
ter und mechanische Endanschldge zur Verfligung.

4) Die Abmessungen der Auslegerachse kdnnen sehr genau
an die Aufgabe angepasst werden, um sparsam mit dem
Bauraum umzugehen.

15



Prazisionsportal: exakt und dynamisch arbeiten

Die Kombination von zwei Lineareinheiten KGT 6 60 und einer
parallel unterstitzenden Linearfihrung 6 60 ermdglicht sehr
prazise und dynamische Anwendungen - auch mit schwererem
Werkzeug oder bei einem langen Kragarm.

Die beiden Spindelachsen bieten jeweils eine Hublange von bis
zu 2600 mm. Der kraftvolle Kugelgewindetrieb beschleunigt mit
15 m/s?, so dass eine Kamera, ein Laser oder ein Messgerat
exakt an wechselnden Koordinaten arbeiten kann. Die Schlitten
laufen auf belastbaren Kugelumlaufwagen.

16

EX-01200

Die Vorteile des item Automationssystems:

1) Hochste Prézision bei x- und y-Achse wird durch zwei
Lineareinheiten KGT 6 60 mit Kugelgewindetrieb mit einer
Wiederholgenauigkeit von 0,01 mm erreicht.

2) Mechanische Spindelabstiitzungen im gekapselten Gehduse
sorgen fiir Laufruhe beim dynamischen Beschleunigen und
Abbremsen von Kragarm und Werkzeug.

3) Die parallel mitlaufende Linearfuhrung stellt eine hohe Reich-
weite mit geringem Materialeinsatz sicher, weil die Belastung
auf zwei verwindungssteife Tragerprofile verteilt wird.

4) Durch selbstzentrierende Befestigungen und die Kompatibilitat
mit dem item MB Systembaukasten lasst sich der Kreuztisch
ginfach in einen Maschinenrahmen integrieren.
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item Antriebstechnologien

Einbaufertige Lineareinheiten von item: vorkonfigurierte Lineartechnik, optimiert fiir Geschwindigkeit, Nutzlast, Genauigkeit und
Hublénge.

Lineareinheiten mit Zahnriemenantrieb
= fir Tempo und Zuverldssigkeit
= ermdglichen hohe Antriebskréfte und langen Verfahrweg

Lineareinheiten mit Kugelgewindeantrieb
= f(ir hochste Prézision und starke Vortriebskraft
m spielfrei und sehr belastbar

Lineareinheiten mit Kettenantrieb
= besonders unempfindlich gegen Schmutz
m hohe Kréftelbertragung und fir vertikale Bewegungen geeignet

Lineareinheiten mit Zahnstangenantrieb
m kraftvoller Hub und genaue Steuerung
= schlupffreie Kraftiibertragung

17



LINEAREINHEITEN

Nutzlast

Mit dem item Automationssystem be-

wegen Sie auch sehr schwere Lasten.
Der item MotionDesigner® kennt die
technischen Daten aller Komponen-
ten wie Fuhrung und Tragerprofil und
berechnet die optimale Kombination
fr Ihre Transportaufgabe passend

zur Einbausituation.

t—

Wiederholgenauigkeit
Lineareinheiten sind fur Punkt-zu-Punkt-

Bewegungen optimiert. Bei einer hohen
Wiederholgenauigkeit stoppt der Schlitten
exakt an der gewinschten Stelle. Der
item Kugelgewindetrieb positioniert den
Schlitten auf 0,05 mm genau.

Geschwindigkeit Maximaler Verfahrweg
Beschleunigung und hohe Maximalge- mm Die einbaufertigen Lineareinheiten von
schwindigkeit sorgen flr einen kurzen item bieten je nach Modell eine Hublange
Arbeitstakt. Wenn es um Tempo und von bis zu 6000 mm. Sonderkonstruk-
langen Verfahrweg gent, sind Zahnrie- tionen machen auch deutlich langere
men die beste Wahl. Das item Auto- Verfahrwege maglich.
mationssystem bietet hier die groBte
Auswahl,
Ubersicht einbaufertige Lineareinheiten
Lineareinheit Nutzlast Geschwindigkeit Wiederholgenauigkeit Maximaler Verfahrweg
kg t— ey
Lineareinheit GSF 8 40 R10 | NI I [ | I .
Lineareinheiten KLE I N 1 7 71 & J ] | I I
Lineareinheiten KRF [ 7 1 | 1 7 71 & J ] | I I
Lineareinheit LRE 5 D6 [ | [ J ] | [ § ] | I .
Lineareinheiten LRE 8 D10 | NN I . 1 I W 1 1 | 1 1 1 |
Lineareinheiten LRE 8 D14 | NN [ [N 1 7 71 & J ] | 7§ 71 |
Lineareinheiten LRE 8 D25 | [NENNNN (DN I I N N O T o o 7§ 71 |
Lineareinheit KGT 6 60 P20 | NN [N [ § | 1 1 1 B |
Lineareinheit LRE 8 D10
80x80 KGT 205 I N [ 7 1 1 B
Lineareinheit LRE 8 D10
80x80 KGT 20x20 I N I N 7 1 1 B
Lineareinheit LRE 8 D14
80x80 KGT 205 I I [ 7 1 1 B
Lineareinheit LRE 8 D14
80x80 KGT 20x20 I I I N 7 1 1 B
Lineareinheit LRE 8 D14
80x40 KU 80 [ J ] | I [ | I
Lineareinheit LRE 8 D14
80x40 75 [ J ] | I I I . I I N e
Lineareinheit LRE 8 D10
80x40 75 K I I [ | I I N e

Hinweis: Einen detaillierten Vergleich der technischen Daten aller item Lineareinheiten finden Sie ab Seite 160.

18
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Lineareinheiten mit Zahnriemenantrieb

Wenn es um Tempo und Zuverlassigkeit gent, ist der Zahnrie- Lineareinheiten mit Zahnriemenantrieb kénnen in nahezu jeder
menantrieb die erste Wahl. Er ermdglicht hochdynamische Lange gebaut werden. So entstehen Lineareinheiten, die hohe
Bewegungen und damit kurze Zykluszeiten. Antriebskrafte mit groBen Verfahrwegen kombinieren. Der
Beim Zahnriemenantrieb |auft ein Treibriemen mit Zahnung Antrieb erfolgt an einer Umlenkung des Zahnriemens.

formschlussig (ber eine motorisch angetriebene Riemenschei-  Beim Einsatz in vertikalen Anwendungen muss durch geeignete
be, die ebenfalls mit Zahnung versehen ist. Diese Kombination ~ MaBnahmen sichergestellt werden, dass bei einem Stromausfall
macht Schlupf unmdglich und erlaubt die Ubertragung hoher der Schlitten nicht unkontrolliert verféhrt. Ohne Motorbremse
Kréfte. Schnelle Richtungswechsel sind ebenso méglich wie die  kann der Zahnriemen leicht bewegt werden und halt deshalb
Beschleunigung groBer Massen. nicht eigensténdig die Position.

Der Zahnriemen besteht aus Stahlseilen, die mit Polyurethan
ummantelt sind. Das sorgt flr eine lange Lebensdauer und einen
leisen Lauf. Weil der Riemen selbst eine geringe Masse besitzt,
wird nur wenig Energie fiir dessen Eigenbewegung verwendet.

19



LINEAREINHEITEN

Leicht, leise und leistungsfanig! Die Lineareinheit GSF 8 40
R10 ist ein effizientes Komplettsystem, das einen minimalen
Platzbedarf hat. Wenige Bauteile gentigen der 6konomischen
Lineareinheit fir volle Leistung. Der Schlitten nutzt beispiels-
weise die Nut 8 des Tragerprafils als Fiihrung. Er bewegt sich
schmiermittelfrei auf einem verschleiBarmen Gleitschuh.

Auch Zahnriemenantrieb und Umlenkrolle sind besonders
kompakt konstruiert. Die Spannvorrichtung des Zahnriemens
istin die Umlenkung integriert. lhre walzgelagerten Riemen-
scheiben sorgen dauerhaft fiir Laufruhe. Der Riicklauf des
Zahnriemens erfolgt in der Profilnut.

Die kompakten Abmessungen und das wartungsfreie Design
machen die Lineareinheit GSF 8 40 R10 zu einer besonders
effizienten Losung. Sie ist ideal flir Anwendungen, bei denen
geringe Massen bewegt werden miissen. Die praktische
Hohlwelle erlaubt es, eine Spreiznabenkupplung je nach
Einbausituation rechts oder links zu montieren.

Hinweis: Die Lineareinheit GSF 8 40 R10 wird als Komplett-
system einbaufertig in der gewiinschten Hublange geliefert.
Zum Bau individueller Einheiten sind die Komponenten auch
separat bestellbar.

mm

[ it
B e 0

Lineareinheit Art.-Nr. Betriebslast | Fy max
Fxmax [N] | [N]

Lineareinheit GSF 8 40 R10 0.0.655.98 |20 |150

25

Fzmax |Mxmax | Mymax | Mzmax | Stitzweite Lmax

(N]
50

[Nm]
04

[Nm]
2

[Nm]
1,25

bei Fy max [mm]
2400

Stlitzweite Lmax
bei Fz max [mm)]

2100
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Lineareinheit GSF 8 40 R10 9
Maximaler Hub H, 3860 mm
Sicherheitsabstand S 275 mm
Grundmasse (bei Hubldnge 0 mm)m; 111 kg
Masse pro mm Hub m, 1,8 g/mm
Gesamtmasse m = m;+H*m,
Wiederholgenauigkeit 05 mm
Maximale Beschleunigung 3 m/s?
Maximale Verfahrgeschwindigkeit 1 m/s
Vorschubkonstante 115 mm/U
1 Stiick 0.0.655.98

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz

Antriebssatz At Synchronwellen-
Plug-and-play ] Synchronisationssatz
BaugroBe Universal Abdecksatz
40 v v v
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Ubersicht Lineareinheiten KLE

= Rollen laufen abgedeckt im Profil
m besonders kompakte Bauweise
= |ieferbar im RastermaB der Profilbaureihen 6 und 8

Alles in einem Gehéuse: Bei den kompakten item Linearein- max. 500 N
heiten KLE laufen die Rollen innerhalb des Profils. Vom i - -

Schlitten abgesehen lassen sich keine beweglichen Bauteile - - - - bis 10 m/s

bertihren, weil der Zahnriemen in der Filhrungsnut die beweg-
lichen Elemente verdeckt. Dies erhht den Arbeitsschutz und tr— - - - max. 0,1 mm
reduziert die Verschmutzung von Fuhrungen und Rollen. mm - - - max. 5750 mm

Lineareinheiten KLE werden einbaufertig mit einer Hublange
von bis zu 5750 mm geliefert. Sie sind im Rastermaf der Bau-

reihen 6 und 8 mit entsprechenden Nuten an den AuBenseiten

verfugbar. Mit einer Gesamtbreite von nur 60 mm inklusive
Schlitten ist die Lineareinheit KLE 6 eine der schmalsten

Lineareinheiten mit Rollenflhrung.

Das spezielle Tragerprofil aus Aluminium sorgt fir hohe Be-
lastbarkeit und schwingungsarmen Betrieb. Dank ihrer groBen

Laufruhe und der belastbaren Antriebselemente eignen sich X
Lineareinheiten KLE besonders fir Positionieraufgaben mit
hohen Fahrgeschwindigkeiten. y

Der Fiihrungsschlitten lauft auf vier Rollen und zwei gehar-
teten Fihrungswellen innerhalb des Profils. Zum Anschluss
von Applikationen dient eine Schlittenplatte KLE oder Kreuz-
schlittenplatte KLE. Die Spannvorrichtung des Zahnriemens ist
in die Umlenkung integriert.

Lineareinheiten KLE sind auf Reinraumtauglichkeit gema ISO
14644-1 bis Klasse 6 getestet.

Lineareinheit Art.-Nr. Betriebslast | Fy max |Fzmax |Mxmax | My max | Mzmax | Stitzweite Lmax | Stiitzweite Lmax
Fxmax [N] | [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm] bei Fy max [mm] | bei Fz max [mm]

Lineareinheit KLE 6 60x60 LR 0.0.605.07 |23 |500 750 500 20 50 75 1500 1600

Lineareinheit KLE 8 80x80 LR 0.0.605.02 |24 | 1500 1500 1000 50 100 150 1900 2000
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Lineareinheit KLE 6 60x60 LR 2
Gesamtldnge L 6150 mm
Schlittenldnge sichtbar Lg 190  mm
Schlittenlange Lg 198  mm
Gehdusehohe A 60 mm
Gehduseldnge B 75 mm
Maximaler Hub H,, 5750 mm
Sicherheitsabstand S 26 mm
Grundmasse (bei Hubldnge 0 mm)m, 4,0 kg
Masse pro mm Hub m, 48  g/mm
Gesamtmasse m = m;+H*m,
Wiederholgenauigkeit 01 mm
Maximale Beschleunigung 10 m/s?
Maximale Verfahrgeschwindigkeit 10 m/s
Vorschubkonstante 155 mm/U
1 Stiick 0.0.605.07

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz g
Antriebssatz e Synchronwellen-
Plug-and-play : Synchronisationssatz
BaugrdBen Universal Abdecksatz
60, 80 v v v
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Lineareinheit KLE 8 80x80 LR =
Gesamtlange L 6200 mm
Schlittenlénge sichtbar Lg 262 mm
Schlittenlange Lg 273 mm
Gehausehohe A 80 mm
Gehauseldnge B 100 mm
Maximaler Hub H, 5600 mm
Sicherheitsabstand S 63,5 mm
Grundmasse (bei Hubldnge O mm)m, 9,8 kg
Masse pro mm Hub m, 8,7 g/mm
Gesamtmasse m = m;+H*m,
Wiederholgenauigkeit 01 mm
Maximale Beschleunigung 10 m/s?
Maximale Verfahrgeschwindigkeit 10 m/s
Vorschubkonstante 210 mm/U
1 Stiick 0.0.605.02

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz g
Antriebssatz e Synchronwellen-
Plug-and-play : Synchronisationssatz
BaugrdBen Universal Abdecksatz
60, 80 v v v
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Ubersicht Lineareinheiten KRF

= sehr verwindungssteifes Profil
= Kreuzrollenfihrung leitet Krafte ideal ab

Die Lineareinheit KRF ist dank Kreuzrollenfiihrung und max. 2500 N
hochfesten Stahllaufbahnen ideal fiir Anwendungen mit hohen

Anspriichen. bis 10 m/s
Per Synchronantrieb arbeiten zwei Lineareinheiten KRF @ - - - - /
parallel. Die Lineareinheit KRF 8 80x40 ZR, Synchronantrieb
ubernimmt dabei die Flihrung. Die durchgehende Welle auf der
Antriebsseite ermdglicht den Anschluss einer Synchronwelle.
Zum Anschluss dient der Synchronisierungssatz KRF 8 80 ZR

max. 0,1 mm

max. 5760 mm

(0.0.648.58).
X
y
4
Lineareinheit Art.-Nr. Betriebslast |Fymax |Fzmax |Mxmax | Mymax | Mzmax | Stitzweite Lmax | Stitzweite Lmax
Fxmax [N] | [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm] bei Fy max [mm] | bei Fz max [mm]
Lineareinheit KRF 8 80x40 ZR, 0.0.641.21 26 1000 2500 2500 50 140 140 500 1100
Antrigbsseite links
Lineareinheit KRF 8 80x40 ZR, 0.0.648.66 |26 |1000 2500 2500 50 140 140 500 1100
Antriebsseite rechts
Lineareinheit KRF 8 80x40 ZR, 0.064869 |27 |1000 2500 2500 50 140 140 500 1100
Synchronantrieb
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Lineareinheit KRF 8 80x40 ZR, Antriebsseite rechts =
Maximaler Hub H,,, 5760 mm
Sicherheitsabstand S 20 mm
Grundmasse (bei Hubldnge 0 mm) m; 5,1 kg
Masse pro mm Hub m, 46  g/mm
Gesamtmasse m = m;+H*m,
Wiederholgenauigkeit 01 mm
Maximale Beschleunigung 10 m/s?
Maximale Verfahrgeschwindigkeit 10 m/s
Vorschubkonstante 145  mm/U
1 Stiick 0.0.648.66
Kompatible Antriebselemente
Antriebssatz :
Antriebssatz _— Synchronwellen-
Plug-and-play 3 Synchronisationssatz
BaugroBen Universal Abdecksatz
60, 80 v v v
Lineareinheit KRF 8 80x40 ZR, Antriebsseite links =
Maximaler Hub H,, 5760 mm
Sicherheitsabstand S 20 mm
Grundmasse (bei Hubldnge 0 mm) m; 5,1 kg
Masse pro mm Hub m, 46 g/mm
Gesamtmasse m = my+H*m,
Wiederholgenauigkeit 01 mm
Maximale Beschleunigung 10 m/s?
Maximale Verfahrgeschwindigkeit 10 m/s
Vorschubkonstante 145  mm/U
1 Stlick 0.0.641.21
Kompatible Antriebselemente
Antriebssatz )
Antriebssatz At Synchronwellen-
Plug-and-play ; Synchronisationssatz
BaugroBen Universal Abdecksatz
60, 80 v v v
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Lineareinheit KRF 8 80x40 ZR, Synchronantrieb g
Maximaler Hub H,a 5760 mm

Sicherheitsabstand S 20 mm

Grundmasse (bei Hubldnge O mm)m, 50 kg

Masse pro mm Hub m, 46  g/mm

Gesamtmasse m = m;+H*m,

Wiederholgenauigkeit 01 mm

Maximale Beschleunigung 10 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 10 m/s

Vorschubkonstante 145  mm/U

1 Stilick 0.0.648.69

49| & Kompatible Antriebselemente
Antriebssatz .
Antriebssatz - Synchronwellen-
Plug-and-play : Synchronisationssatz
BaugroRen Universal Abdecksatz
60, 80 v v v
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Die kompakte Lineareinheit mit dem Plus an Leistung. Dank max. 320 N
stabiler Laufrollen und schnellem Zahnriemenantrieb ist die
Lineareinheit LRE 5 D6 60x20 ZU 40 R10 ideal fiir Anwen- bis 5 m/s
dungen, bei denen wenig Bauraum zur Verfligung steht und
kurze Taktzeiten wichtig sind. Mit einer Nutzlast von bis zu max. 0,5 mm
32 kg konnen groBere Lasten bewegt werden als durch Gleit-

max. 2828 mm

flhrungen. Die Befestigung der Anwendung auf dem schlan-
ken Schlitten erfolgt an den Systemnuten der Schlittenplatte.

Lineareinheit Art.-Nr. Betriebslast |Fymax |Fzmax |Mxmax | Mymax | Mzmax | Stitzweite Lmax | Stitzweite Lmax
Fxmax[N] | [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm] bei Fy max [mm] | bei Fz max [mm]

Li(r)learginheit LRE 5 D6 60x20 ZU 0.0.666.89 |28 |150 400 320 4 6 8 400 1200

40 R1
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Lineareinheit LRE 5 D6 60x20 ZU 40 R10

Maximaler Hub H,,, 2828 mm

Sicherheitsabstand S 46 mm

Grundmasse (bei Hublange 0mm)m; 1,2 kg

Masse pro mm Hub m, 19  g/mm

Gesamtmasse m = m;+H*m,

Wiederholgenauigkeit 015 mm

Maximale Beschleunigung 10 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 5 m/s

Vorschubkonstante 140  mm/U

1 Stilick 0.0.666.89

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz .
Plug-and-play ABtr:'iigfssaaltz Synchronisationssatz
BaugréBe
40 v v

Synchronwellen-
Abdecksatz
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Ubersicht Lineareinheiten LRE 8 D10

= schnell, stark und vielseitig
= einfacher Applikationswechsel auf dem Schlitten
= Sonderl&ngen auf Anfrage

Schnelles Tempo, schlanke Abmessungen und hohe Nutzlast - i - - max. 880 N

das alles zeichnet die Lineareinheiten LRE 8 D10 aus. Der nur

120 mm breite Schlitten wird mit Laufrollen auf Stahlwellen @ - - - - bis 10 m/s
sicher geflihrt. Der Schlitten verfiigt Uber eine plane Oberflé-

che zur Aufnahme von anwendungsspezifischen Befestigungs- tp— - - - max. 015 mm
bohrungen. mm

Die cleveren Positionierhiilsen erméglichen eine prazise - - - - - s S il

Befestigung der Anwendung auf dem Schlitten. Das verkiirzt
Rustzeiten und erleichtert die Wartung. Es stehen verschie-

dene Tréagerprofile zur Auswahl, um die Durchbiegung bei X
groBen Lasten und Stiitzweiten zu minimieren.

Lineareinheit Art.-Nr. Betriebslast |Fymax |Fzmax |Mxmax |Mymax | Mzmax | Stitzweite Lmax | Stitzweite Lmax
Fxmax [N] | [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm] bei Fy max [mm] | bei Fz max [mm]

Lineareinheit LRE 8 D10 80x40 ZU 0.0662.70 |31 |870 1300 880 22 ES 52 800 1900

40 R25

Lineareinheit LRE 8 D10 80x80 ZU 0.066332 |32 |870 1300 880 39 3 52 2100 2500

40 R25
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Lineareinheit LRE 8 D10 80x40 ZU 40 R25 g
Maximaler Hub H,,, 5760 mm

Sicherheitsabstand S 40 mm

Grundmasse (bei Hublange 0mm)m; 6,7 kg

Masse pro mm Hub m, 6,4 g/mm

Gesamtmasse m = m;+H*m,

Wiederholgenauigkeit 015 mm

Maximale Beschleunigung 10 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 10 m/s

\Vorschubkonstante 150 mm/U

1 Stiick 0.0.662.70

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz .
Antriebssatz o Synchronwellen-
Plug-and-play ] Synchronisationssatz
BaugrdBe Universal Abdecksatz
60 v v
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Lineareinheit LRE 8 D10 80x80 ZU 40 R25 g
Maximaler Hub Ha 5760 mm

Sicherheitsabstand S 40 mm

Grundmasse (bei Hubldnge 0 mm)m, 7,8 kg

Masse pro mm Hub m, 91 g/mm

Gesamtmasse m = m;+H*m,

Wiederholgenauigkeit 015 mm

Maximale Beschleunigung 10 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 10 m/s

\Vorschubkonstante 150  mm/U

1 Stlick 0.0.663.32

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz .
Antriebssatz At Synchronwellen-
Plug-and-play ] Synchronisationssatz
BaugroBe Universal Abdecksatz
60 v v
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Ubersicht Lineareinheiten LRE 8 D14
m schnell, stark und universell

m die belastbaren Alleskdnner

= Sonderldngen auf Anfrage

Die Standard-Lineareinheiten mit groBen Leistungsreserven. max. 1600 N
Die Lineareinheiten LRE 8 D14 bieten die umfangreichste

Auswahl an Tragerprofilen sowie ein robustes Design fir eine - bis 10 m/s
lange Lebensdauer. Die maximale Nutzlast von bis zu 160 kg max. 045 mm

eréffnet ein breites Spektrum an Anwendungsmaglichkeiten.

Der Schlitten verfligt tiber eine plane Oberflache zur Aufnah-
me von anwendungsspezifischen Befestigungsbohrungen.
Die cleveren Positionierhiilsen sorgen dabei flr eine prézise
Befestigung der Anwendung. Umriistung und Wartung erfol-
gen so in Rekordzeit. Es stehen verschiedene Tragerprofile
zur Auswahl, um die Durchbiegung bei groBen Lasten und
Stiitzweiten zu minimieren.

- max. 5820 mm

Lineareinheit Art.-Nr. Betriebslast | Fymax |Fzmax |Mxmax | My max | Mzmax | Stiitzweite Lmax | Stiitzweite Lmax
Fxmax [N] | [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm] bei Fy max [mm] | bei Fz max [mm]

Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 ZU 0.0.66291 |34 |870 2400 1600 40 64 96 600 1400

40 R25

Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 ZU 0.0.66312 |35 | 1200 2400 1600 40 64 96 600 1400

80 R25

Lineareinheit LRE 8 D14 80x80 ZU 0.0.663.25 |36 |870 2400 1600 76 64 96 1500 1900

40 R25

Lineareinheit LRE 8 D14 80x80 ZU 0.0.66326 |37 |1200 2400 1600 76 64 96 1500 1900

80 R25

Lineareinheit LRE 8 D14 120x80ZU | 0.0.663.34 |38 |870 2400 1600 76 64 96 1900 3200

40 R25

Lineareinheit LRE 8 D14 120x80 ZU | 0.0.663.35 |39 | 1200 2400 1600 76 64 96 1900 3200

80 R25

33



LINEAREINHEITEN

3 2o

15 O

100

®22/25 80

34

Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 ZU 40 R25

Maximaler Hub Hy, 5760 mm

Sicherheitsabstand S 40  mm

Grundmasse (bei Hublange 0mm)m, 8,4 kg

Masse pro mm Hub m, 78 g/mm

Gesamtmasse m = m;+H*m,

Wiederholgenauigkeit 015 mm

Maximale Beschleunigung 10 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 10 m/s

Vorschubkonstante 150  mm/U

1 Stiick 0.0.662.91

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz q
Plug-and-play Aﬂt:i?,gfss;tz Synchronisationssatz
BaugréBe
60 v v

Synchronwellen-
Abdecksatz
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Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 ZU 80 R25 e
Maximaler Hub Ha 5820 mm
Sicherheitsabstand S 10 mm
Grundmasse (bei Hubldnge 0 mm)m, 11,7 kg
Masse pro mm Hub m, 78  g/mm
Gesamtmasse m = m;+H*m,
Wiederholgenauigkeit 015 mm
Maximale Beschleunigung 10 m/s?
Maximale Verfahrgeschwindigkeit 10 m/s
\Vorschubkonstante 280 mm/U
] 1 Stuck 0.0.663.12

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz ]

Antriebssatz o Synchronwellen-
Plug-and-play ] Synchronisationssatz
BaugrdBen Universal Abdecksatz
60, 80 v v
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Lineareinheit LRE 8 D14 80x80 ZU 40 R25

Maximaler Hub Ha 5760 mm

Sicherheitsabstand S 40  mm

Grundmasse (bei Hubldnge Omm)m; 9,4 kg

Masse pro mm Hub m, 10,5  g/mm

Gesamtmasse m = m;+H*m,

Wiederholgenauigkeit 015 mm

Maximale Beschleunigung 10 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 10 m/s

\Vorschubkonstante 150  mm/U

1 Stilick 0.0.663.25

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz q
Plug-and-play Aﬂt:i?,gfss;tz Synchronisationssatz
BaugréBe
60 v v

Synchronwellen-
Abdecksatz
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Lineareinheit LRE 8 D14 80x80 ZU 80 R25

= maximale Stlitzweite 1900 mm bei F,
= Betriebslast 1200 N

’| 110.4
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@ ©
Lineareinheit LRE 8 D14 80x80 ZU 80 R25 2
Maximaler Hub Hya 5820 mm
Sicherheitsabstand S 10 mm
Grundmasse (bei Hubldnge O mm)m, 12,6 kg
Masse pro mm Hub m, 10,5 g/mm
Gesamtmasse m = m;+H*m,
Wiederholgenauigkeit 015 mm
Maximale Beschleunigung 10 m/s?
Maximale Verfahrgeschwindigkeit 10 m/s
< Vorschubkonstante 280  mm/U
1 Stiick 0.0.663.26
0 ':.l
\J\L Kompatible Antriebselemente
Antriebssatz ]
Antriebssatz — Synchronwellen-
Plug-and-play ] Synchronisationssatz
BaugroBen Universal Abdecksatz
60, 80 v v
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Lineareinheit LRE 8 D14 120x80 ZU 40 R25

Maximaler Hub H,,, 5760 mm

Sicherheitsabstand S 40 mm

Grundmasse (bei Hublange 0 mm)m; 10,3 kg

Masse pro mm Hub m, 14,2 g/mm

Gesamtmasse m = m;+H*m,

Wiederholgenauigkeit 015 mm

Maximale Beschleunigung 10 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 10 m/s

\Vorschubkonstante 150  mm/U

1 Stilick 0.0.663.34

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz q
Plug-and-play Aﬂt:i?,gfss;tz Synchronisationssatz
BaugréBe
60 v v

Synchronwellen-
Abdecksatz
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Lineareinheit LRE 8 D14 120x80 ZU 80 R25 =
Maximaler Hub H,a 5820 mm
Sicherheitsabstand S 10 mm
Grundmasse (bei Hubldnge 0 mm)m; 13,2 kg
Masse pro mm Hub m, 14,2 g/mm
Gesamtmasse m = m;+H*m,
Wiederholgenauigkeit 015 mm
Maximale Beschleunigung 10 m/s?
Maximale Verfahrgeschwindigkeit 10 m/s
Vorschubkonstante 280  mm/U
1 Stlick 0.0.663.35
2%
\‘u\ Kompatible Antriebselemente
Antriebssatz g
Antriebssatz " Synchronwellen-
Plug-and-play ] Synchronisationssatz
BaugroRen Universal Abdecksatz
60, 80 v v
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Ubersicht Lineareinheiten LRE 8 D25

= f{r bis zu 5200 N Nutzlast
= die Lineareinheiten flir schwere Lasten

Die Lineareinheiten flr den Schwerlast-Einsatz. Bis zu 5200
N Nutzlast kdnnen die Lineareinheiten LRE 8 D25 transportie-
ren. Massive Laufrollen, stabile Stahlwellen sowie Tragerpro-

a BN

file mit einem Querschnitt von bis zu 200x80 mm machen den -
tr—

e

B o 500N
B s 0
- max. 0,15 mm
] s

Transport dieser Last moglich. Die Laufrollenfiihrung und der
leistungsfahige Zahnriemenantrieb schaffen die Vorausset-
zung fiir den Betrieb mit hohen Geschwindigkeiten. Fir hohe
Betriebskrafte durch starke Beschleunigung und Verzogerung
steht auch ein Zahnriemen mit einer Breite von 50 mm zur
Verfligung.Es stehen verschiedene Tragerprofile zur Auswahl,

um die Durchbiegung bei groBen Lasten und Stitzweiten zu
minimieren. Die Befestigung der Anwendung auf dem stabilen X
Schlitten erfolgt an den Systemnuten der Schlittenplatte.

Lineareinheit Art.-Nr. Betriebslast | Fy max |Fzmax |Mxmax | My max | Mzmax | Stiitzweite Lmax | Stiitzweite Lmax
Fxmax |[N] | [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm] bei Fy max [mm] | bei Fz max [mm]

Lineareinheit LRE 8 D25 120x80 ZU | 0.0.663.36 |41 | 1200 7600 5200 301 520 760 1000 1900

80 R25

Lineareinheit LRE 8 D25 120x80 ZU | 0.0.666.65 |42 | 2100 7600 5200 301 520 760 1000 1900

80 R50

Lineareinheit LRE 8 D25 200x80 ZU | 0.0.666.53 |43 | 1200 7600 5200 301 520 760 1300 3600

80 R25

Lineareinheit LRE 8 D25 200x80 ZU | 0.0.666.66 |44 | 2100 7600 5200 301 520 760 1300 3600

80 R50
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Lineareinheit LRE 8 D25 120x80 ZU 80 R25 g
Maximaler Hub H, 5620 mm

Sicherheitsabstand S 30 mm

Grundmasse (bei Hublange 0 mm)m, 311 kg

Masse pro mm Hub m, 20,7 g/mm

Gesamtmasse m = m;+H*m,

Wiederholgenauigkeit 015 mm

Maximale Beschleunigung 10 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 10 m/s

Vorschubkonstante 280  mm/U

1 Stlick 0.0.663.36

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz g
Antriebssatz . Synchronwellen-
Plug-and-play ; Synchronisationssatz
BaugrdBen Universal Abdecksatz
60, 80 v v
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Lineareinheit LRE 8 D25 120x80 ZU 80 R50 4
Maximaler Hub H,, 5620 mm

Sicherheitsabstand S 30 mm

Grundmasse (bei Hubldnge 0 mm)m; 32,6 kg

Masse pro mm Hub m, 20,9 g/mm

Gesamtmasse m = m;+H*m,

Wiederholgenauigkeit 015 mm

Maximale Beschleunigung 10 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 10 m/s

Vorschubkonstante 280  mm/U

1 Stiick 0.0.666.65

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz g
Antriebssatz . Synchronwellen-
Plug-and-play : Synchronisationssatz
BaugrdBe Universal Abdecksatz
80 v v
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Lineareinheit LRE 8 D25 200x80 ZU 80 R25 g
Maximaler Hub H, 5620 mm

Sicherheitsabstand S 30 mm

Grundmasse (bei Hublange 0 mm) m; 32,8 kg

Masse pro mm Hub m, 25,0 g/mm

Gesamtmasse m = m;+H*m,

Wiederholgenauigkeit 015 mm

Maximale Beschleunigung 10 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 10 m/s

Vorschubkonstante 280  mm/U

1 Stiick 0.0.666.53

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz .
Antriebssatz v Synchronwellen-
Plug-and-play : Synchronisationssatz
BaugroBen Universal Abdecksatz
60, 80 v v
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Lineareinheit LRE 8 D25 200x80 ZU 80 R50 g
Maximaler Hub H, 5620 mm

Sicherheitsabstand S 30 mm

Grundmasse (bei Hubldnge 0 mm)m; 34,4 kg

Masse pro mm Hub m, 253 g/mm

Gesamtmasse m = m;+H*m,

Wiederholgenauigkeit 015 mm

Maximale Beschleunigung 10 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 10 m/s

Vorschubkonstante 280  mm/U

1 Stilick 0.0.666.66

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz q
Antriebssatz Aeee( Synchronwellen-
Plug-and-play ] Synchronisationssatz
BaugroBe Universal Abdecksatz
80 v v
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Lineareinheiten mit Kugelgewindeantrieb

Der Spezialist flir Prézision und Vortriebskraft: Der Kugelgewin-  Die L&nge der Spindel begrenzt ihre Drehzahl. Fiir hohe Vor-
detrieb kommt zum Einsatz, wenn viel Kraft und exakte Positio-  triebsgeschwindigkeiten sollte deshalb einer Spindel mit groBer
nierung gefragt sind. Steigung der Vorrang gegeben werden.

Mdglich wird dies durch das Antriebsprinzip: Die Basis eines Bei vertikalen Anwendungen besteht eine hohe Sicherheit
Kugelgewindetriebs ist eine Prazisionsspindel. Die Steigung des  gegen unkontrolliertes Verfahren des Schlittens: Aufgrund der
Gewindegangs bestimmt maBgeblich die Geschwindigkeitund  Ubersetzung des Kugelgewindetriebs sind vom Antrieb geringe
Positioniergenauigkeit. Auf der Spindel befindet sich eine nicht  Bremsmomente gefordert.

drehende Mutter, in die Kugeln eingebracht sind. Diese zirku-

lieren im Gewindegang und fiinren beim Drehen der Spindel zu

einer geradlinigen Axialbewegung der Mutter. Da die Kugeln

minimal groBer sind als die Bahn, in der sie laufen, entsteht eine

Vorspannung, die fur Spielfreiheit und Belastbarkeit sorgt. Durch

den Einsatz einer Spindel mit gréBerer Steigung kann ein Kugel-

gewindetrieb mehr Vorschubgeschwindigkeit entwickeln.
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Auf kleinstem Bauraum vereint die Lineareinheit KGT 6 60

. 2000N
P20 einen Kugelgewindetrieb mit bis zu 2600 mm Hub und max. 2000
einen belastbaren Schlitten. bis 1 m/s
Der Schlitten lauft auf zwei Kugelumlaufwagen auf einer
Profilschiene. Das minimale Umkehrspiel ermoglicht eine max. 0,01 mm
zuverlassige Positionierung mit einer Wiederholgenauigkeit max. 2600 mm

von 0,01 mm bei einer Betriebslast von bis zu 1000 N.

Bei Anwendungen mit langem Verfahrweg sorgen mitlau-
fende Spindelabstiitzungen fiir Laufruhe und Prézision. Eine
mechanische Kodierung auf der Innenseite der Achse bewirkt
die perfekte Abstlitzung der speziell geformten Spindel in je-
der Schlittenposition. Die Spindelsteigung von 20 mm erlaubt z
eine Geschwindigkeit von bis zu 1 m/s auch bei maximalem
Hub. Die Beschleunigung betrégt bis zu 15 m/s?.

Mit einem Einbaumaf von nur 60x60 mm und zwei Nuten 6
an den seitlichen Flanken lasst sich die Lineareinheit KGT 6
60 sehr einfach in Konstruktionen integrieren. Ein durchgén-
giges Abdeckblech verdeckt den Innenraum und schiitzt vor

Verschmutzung.
Lineareinheit Art.-Nr. Betriebslast |Fymax |Fzmax |Mxmax | My max | Mzmax | Stitzweite Lmax | Stitzweite Lmax
Fxmax[N] | [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm] bei Fy max [mm] | bei Fz max [mm]
Lineareinheit KGT 6 60 P20 0.0.706.00 |47 |1000 2000  |2000 15 120 120 850 650
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Die Gesamtlange (L) der Lineareinheit sowie die seitlichen
Sicherheitsabstande (S,/S,) sind abhdngig von der gew(insch-
ten Hubldnge (H) (siehe Zeichnung und Tabelle).

item

LINEAREINHEITEN
Lineareinheit KGT 6 60 P20 2
Maximaler Hub H, 2600
Masse pro mm Hub m, 42 g/mm
Gesamtmasse m = m;+H*m,
Wiederholgenauigkeit 0,01
Maximale Beschleunigung 15 m/s?
Maximale Verfahrgeschwindigkeit 1
Vorschubkonstante 20 mm/U
1 Stlick 0.0.706.00
H [mm] X [mm] S, [mm] S, [mm] m, k]
0-1000 323 56 53 2,635
1001-1560 | 355 72 69 2,855
1561-2120 387 88 85 3,053
2121-2600 | 419 104 101 3,253
Kompatible Antriebselemente
Antriebssatz .
Antriebssatz _— Synchronwellen-
Plug-and-play ] Synchronisationssatz
BaugrdBen Universal Abdecksatz
40, 60
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Ubersicht Lineareinheiten LRE 8 D10 80x80 KGT

= kompakter Schlitten mit Rollen D10
= bis zu 880 N Nutzlast
= zwei Spindelsteigungen verflgbar

Lineareinheiten LRE 8 D10 80x80 KGT bieten die hohe 880 N
Prézision eines Kugelgewindetriebs fiir Anwendungen mit einer i - - max

Nutzlast von bis zu 880 N. Der 160x160 mm groBe Schiitten - - bis 1 m/s

wird auf Laufrollen mit dem Durchmesser D10 (iber gehértete
Stahlwellen gefiinrt r— B e 00

Es stehen zwei Spindelsteigungen zur Verfiigung: Die Steigung mm - max. 2687 mm
5 mm ermdglicht eine sehr hohe Betriebskraft bereits aus

einem geringen Antriebsmoment heraus. Die Spindelsteigung

20 mm erlaubt eine maximale Geschwindigkeit von bis zu

1 m/s in Kombination mit einer hohen Betriebslast.

Lineareinheit Art.-Nr. Betriebslast |Fymax |Fzmax |Mxmax | Mymax | Mzmax | Stitzweite Lmax | Stitzweite Lmax
Fxmax[N] | [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm] bei Fz max [mm] | bei Fy max [mm]
Eigeareinheit LRE 8 D10 80x80 KGT | 0.0.668.12 49 2000 1300 880 39 3 52 2500 2200
X5
Eigeggeinheit LRE8 D10 80x80 KGT | 0.0.668.10 50 |2000 1300 880 39 Y 52 2500 2200
X
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Lineareinheit LRE 8 D10 80x80 KGT 20x5 g
Maximaler Hub H,, 2687 mm

Sicherheitsabstand S 76,5 mm

Grundmasse (bei Hubldnge 0 mm)m, 8,3 kg

Masse pro mm Hub m, 12,8 g/mm

Gesamtmasse m = m;+H*m,

Wiederholgenauigkeit 0,05 mm

Maximale Beschleunigung 5 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 025 m/s

Vorschubkonstante 5 mm/U

1 Stiick 0.0.668.12

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz

Antriebssatz Ao Synchronwellen-
Plug-and-play : Synchronisationssatz
BaugréBen Universal Abdecksatz
60, 80 v
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140

Lineareinheit LRE 8 D10 80x80 KGT 20x20 g
Maximaler Hub H,a 2687 mm

Sicherheitsabstand S 76,5 mm

Grundmasse (bei Hubldnge O mm)m, 82 kg

Masse pro mm Hub m, 12,5 g/mm

Gesamtmasse m = m;+H*m,

Wiederholgenauigkeit 0,05 mm

Maximale Beschleunigung 5 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 1 m/s

Vorschubkonstante 20 mm/U

1 Stlick 0.0.668.10

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz g
Antriebssatz Ao Synchronwellen-
Plug-and-play : Synchronisationssatz
BaugrdBen Universal Abdecksatz
60, 80 v
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Ubersicht Lineareinheiten LRE 8 D14 80x80 KGT

= belastbare Rollenflihrung D14
= zwei Spindelsteigungen verfligbar
m prézise Positionierung und bis zu 1600 N Nutzlast

Lineareinheiten LRE 8 D14 80x80 KGT bieten die hohe Wie-
. 1600 N
derholgenauigkeit eines Kugelgewindetriebs fiir Anwendungen i - - - e

mit einer hohen Nutzlast von bis zu 1600 N. Der Schiitten wird - - bis 1 m/s

auf belastbaren Laufrollen mit dem Durchmesser D14 (iber

gehértete Stahlwellen gefihrt. Y - - - - max. 0,05 mm

Es stehen zwei Spindelsteigungen zur Verfligung: Die Steigung mm max. 2687 mm
5 mm ermaglicht eine sehr hohe Betriebskraft bereits aus -

einem geringen Antriebsmoment heraus. Die Spindelsteigung

20mm erlaubt eine maximale Geschwindigkeit von bis zu

1 m/s in Kombination mit einer hohen Betriebslast.

Lineareinheit Art.-Nr. Betriebslast | Fymax |Fzmax |Mxmax | My max | Mz max | Stitzweite Lmax | Stiitzweite Lmax
Fxmax [N] | [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm] bei Fz max [mm] | bei Fy max [mm]
Iégegreinheit LRE 8 D14 80x80 KGT |0.0.668.06 |52 |2000 2400 1600 76 64 96 1900 1700
X
Eige;(r)einheit LRE8 D14 80x80 KGT | 0.0.668.08 |53 |2000 2400 1600 76 64 96 1900 1700
X
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Lineareinheit LRE 8 D14 80x80 KGT 20x5 g
Maximaler Hub H,a 2687 mm

Sicherheitsabstand S 76,5 mm

Grundmasse (bei Hubldnge 0 mm)m, 10,0 kg

Masse pro mm Hub m, 14,3 g/mm

Gesamtmasse m = m;+H*m,

Wiederholgenauigkeit 0,05 mm

Maximale Beschleunigung 5 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 025 m/s

Vorschubkonstante 5 mm/U

1 Stlick 0.0.668.06

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz

Antriebssatz Ao Synchronwellen-
Plug-and-play : Synchronisationssatz
BaugréBen Universal Abdecksatz
60, 80 v
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Lineareinheit LRE 8 D14 80x80 KGT 20x20 e
Maximaler Hub H,, 2687 mm

Sicherheitsabstand S 76,5 mm

Grundmasse (bei Hublange 0 mm)m; 10,0 kg

Masse pro mm Hub m, 14,0 g/mm

Gesamtmasse m = m;+H*m,

Wiederholgenauigkeit 005 mm

Maximale Beschleunigung 5 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 1 m/s

Vorschubkonstante 20 mm/U

1 Stiick 0.0.668.08

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz

Antriebssatz o Synchronwellen-
Plug-and-play ] Synchronisationssatz
BaugrdBen Universal Abdecksatz
60, 80 v
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L]
Lineareinheiten mit Kettenantrieb

Der halt durch, wenn andere bereits aufgeben: Der Kettentrieb
ist unempfindlich gegen Schmutz, kann hohe Kréafte (ibertragen
und ist auch fiir vertikale Bewegungen bestens geeignet. Die
robuste Kette kommt zum Einsatz, wenn hdchste Zuverldssigkeit
auch unter widrigen Bedingungen gefragt ist.

Wie bei einem Zahnriemen wird die Drehbewegung des Mators
auf eine geschlossene Kette (ibertragen. Schlupf ist nicht
maglich.

Lineareinheiten mit Kettenantrieb (ibertragen hohe Kréfte in der
Laufrichtung, sind bauartbedingt aber begrenzt in der Positio-
nierung und Verfahrgeschwindigkeit. Dafir bieten sie eine gute
Bruchlast, weshalb beispielsweise Hubtlren oder andere verti-
kale Anwendungen oft mit Kettenantrieben ausgeflihrt werden.

54

Weil beim Kettentrieb die Kraft durch Einsatz von Kettenrédern
an beliebiger Stelle auf der Lineareinheit in eine Bewegung um-
gesetzt werden kann, eignet er sich besonders flir den Aufbau
von Forderanlagen mit Transportrollen. In diesem Anwendungs-
bereich gibt es kaum eine Alternative.

Der Einsatz einer Stahlgliederkette erfordertim Vergleich zu
anderen Lineareinheiten einen geringflgig hoheren Wartungs-
aufwand. Auf ausreichende Schmierung muss ebenso geachtet
werden wie auf die regelmaBige Kontrolle der Kettenspannung.
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Sicher und nahezu unverwiistlich ist die Lineareinheit LRE

8 D14 80x40 KU 80. Die Rollenkette 1/2" bewirkt eine
dauerhaft hohe Kraftiibertragung sowie zuverldssigen Halt

im vertikalen Betrieb. Selbst besonders schwere Lasten bis
1600 N werden kontrolliert bewegt und kraftvoll beschleunigt.
Die Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 KU 80 kann auch in
schmutzbelasteten Umgebungen zum Einsatz kommen.

-- max. 1600 N
.| bis2ms
-- max. 0,5 mm
- - max. 5760 mm

Lineareinheit Art.-Nr. Betriebslast |Fymax |Fzmax |Mxmax |Mymax | Mzmax | Stitzweite Lmax | Stitzweite Lmax
Fxmax [N] | [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm] bei Fy max [mm] | bei Fz max [mm]

Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 KU 80 | 0.0.664.54 |55 {620 2400 1600 |40 64 96 600 1400
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Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 KU 80 g
Maximaler Hub H, 5760 mm

Sicherheitsabstand S 12 mm

Grundmasse (bei Hubldnge 0 mm)m; 7,7 kg

Masse pro mm Hub m, 8,1 g/mm

Gesamtmasse m = m;+H*m,

Wiederholgenauigkeit 05 mm

Maximale Beschleunigung 5 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 2 m/s

\Vorschubkonstante 203,2 mm/U

1 Stlick 0.0.664.54

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz

Antriebssatz o Synchronwellen-
Plug-and-play ] Synchronisationssatz
BaugroBe Universal Abdecksatz
60 v v
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Lineareinheiten mit Zahnstangnantrieb

I‘.‘ "

Wo kraftvoller Hub und genaue Steuerung bendtigt werden, ist
gine Lineareinheit mit Zahnstangenantrieb oft die beste Lasung.
Das angetriebene Zahnrad greift schlupffrei in die gerade Zahn-
stange ein. Die Drehbewegung des antreibenden Motors wird so
direkt in eine geradlinige Bewegung des Schlittens umgesetzt.
Das ermdglicht zwei Anwendungen: Entweder die Last verfahrt
mit dem angetriebenen Zahnrad, oder der Antrieb wird festge-
setzt und die Last verfahrt mit der bewegten Zahnstange. Im
item Automationssystem liegt die Zahnstange vollstandig in der
Nut des tragenden Profils. Der Antrieb erfolgt direkt am Schlit-
ten. Andere Anwendungen lassen sich mit dem MB Systembau-
kasten als Sonderldsung konstruieren.

-
LINEAREINHEITEN Item

Der Zahnstangentrieb ist ein robuster Linearantrieb, mit dem
schwere Lasten bewegt werden konnen. Selbst bei langen
Strecken wird eine hohe Positioniergenauigkeit erreicht, da sich
die Zahnstange unter Last nicht dehnt.

Lineareinheiten mit Zahnstangenantrieb bieten auch bei verti-
kalem Einsatz eine sichere Kraftbertragung.
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Lineareinheit LRE 8 D10 80x40 ZS K leicht

m Zahnstange aus hochfestem Kunststoff
m Gkonomische Lésung mit geringem Grundgewicht
= einfache Montage

Extra leicht und extra stark! Die Lineareinheit LRE 8 D10 max. 880 N
80x40 ZS K leicht verwendet eine Zahnstange aus hoch-
festem Kunststoff. Sie bewegt damit mittlere Lasten sicher bis 3 m/s
und schnell.

' . . . ) L max. 0,5 mm
Ihr geringes Eigengewicht und die hohe Sicherheit bei ver-
tikalen Bewegungen zeichnen die Lineareinheit aus. Die modu- max. 5678 mm

lare Zahnstange besteht aus glasfaserverstarktem Kunststoff.
Sie liegt geschitzt in der Nut eines Profils 8 leicht und besitzt

eine hohe Steifigkeit bei niedrigen Reibwerten. Der Kunststoff
sorgt fiir Stabilitat, Laufruhe und Korrosionsbestéandigkeit. Der
Schlitten lauft auf einer belastbaren Doppellagereinheit und X
Wellen aus gehartetem Stahl.

Die geringe Masse von Trégerprofil und Zahnstange ermog-
licht gerade bei Hub-Bewegungen eine hohe Dynamik. Diese z
Kombination ist zudem eine sehr Gkonomische Losung fir
viele Aufgaben. Zum Bewegen noch groBerer Massen per
Zahnstange steht die Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 ZS mit
Zahnstange aus Stahl zur Verfiigung.

Die Lineareinheit LRE 8 D10 80x40 ZS K wird einbaufertig in
Wunschldnge geliefert. Zum Bau individueller Losungen kann
die Zahnstange aus Kunststoff auch separat bestellt werden.

Lineareinheit Art.-Nr. Betriebslast | Fy max |Fzmax |Mxmax | My max | Mzmax | Stiitzweite L max | Stiitzweite L max
Fxmax|[N] | [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm] bei Fy max [mm] | bei Fz max [mm]

Lineareinheit LRE 8 D10 80x40 ZS 0.0.679.91 58 350 1300 880 22 35 52 600 1600

K leicht
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Lineareinheit LRE 8 D10 80x40 ZS K leicht =
Maximaler Hub H,, 5678 mm
Sicherheitsabstand S 31 mm
Grundmasse (bei Hubldnge O mm) m; 5,1 kg
Masse pro mm Hub m, 48  g/mm
Gesamtmasse m = m;+H*m,
Wiederholgenauigkeit 05 mm
Maximale Beschleunigung 5 m/s?
Maximale Verfahrgeschwindigkeit 3 m/s
Vorschubkonstante 144 mm/U
1 Stiick 0.0.679.91

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz .
Antriebssatz _ Synchronwellen-
Plug-and-play : Synchronisationssatz
BaugroRen Universal Abdecksatz
60, 80 v
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Perfekt fiir vertikale Bewegungen! Die Lineareinheit LRE 8 max. 1600 N
D14 80x40 ZS positioniert mit einer Wiederholgenauigkeit

von nur 0,1 mm, auch bei sehr langen Wegen. Da der Antrieb bis 3 m/s

direkt am Schlitten montiert wird, kann man besonders

einfach eine vertikale Bewegungsachse aufbauen, bei der der max. 01 mm
Schlitten befestigt und die Zahnstange vertikal verfahren wird. e BETE

Die Laufrollenfiihrung D14 stellt dabei die Aufnahme hoher
Krdfte und Momente sicher. Die Lineareinheit LRE 8 D14
80x40 ZS kann auch in schmutzbelasteten Umgebungen zum
Einsatz kommen.

Lineareinheit Art.-Nr. Betriebslast |Fymax |Fzmax |Mxmax | Mymax | Mzmax | Stitzweite Lmax | Stitzweite Lmax
Fxmax [N] | [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm] bei Fy max [mm] | bei Fz max [mm]
Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 ZS 0.0.664.28 |60 | 1000 2400 1600 |40 64 96 600 1400
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Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 ZS =
Maximaler Hub Hya 5678 mm
Sicherheitsabstand S 31 mm
Grundmasse (bei Hublange Omm)m, 74 kg
Masse pro mm Hub m, 82 g/mm
Gesamtmasse m = m;+H*m,
Wiederholgenauigkeit 01 mm
Maximale Beschleunigung 5 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 3 m/s

Vorschubkonstante

144 mm/U

1 Stiick

0.0.664.28

Kompatible Antriebselemente

Antriebssatz
Plug-and-play
BaugréBen

60, 80

Antriebssatz
Universal

v

Synchronwellen-

Synchronisationssatz Abdecksatz
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ITEM MOTIONKITS

item MotionKits

Die Paketlosung, wenn es schnell gehen soll! Mit den item
MotionKits erhalten Sie alles, was Sie flir ein Automationsprojekt

bendtigen: Lineareinheit, Motor, Antriebssatz, Steuerung und Lei-

tungen. Die schitsselfertigen Losungen sind vorkonfektioniert in
festen Hublangen erhdltlich. Alle Bestandteile sind aufeinander
abgestimmt und ohne individuelle Auslegung zu einem attrak-
tiven Paketpreis bestellbar.

Dadurch haben Sie die Wah!l: Sie kdnnen mit dem item Automa-
tionssystem und dem item MotionDesigner® alle Aspekte Ihrer
Losung selbst aussuchen. Oder Sie entscheiden sich flir ein
fertiges item MotionKit, das Ihren Anforderungen entspricht. Ob

individuelle item linear motion unit® oder item MotionKit - beide
verwenden dieselben hochwertigen Komponenten.

Alle Vorteile des item Automationssystems bleiben bei den item
MotionKits erhalten. Der Antrieb ist einfach programmierbar
und die item Steuerung kann sowohl mit tibergeordneter SPS
als auch ohne verwendet werden. Die Inbetriebnahme-Software
item MotionSoft® erleichtert die Inbetriebnahme und optimiert
eigenstandig die Reglereinstellungen.

item MotionKits sind mit unterschiedlichen Steuerungen erhalt-
lich. Welche Serie zu Ihren Anforderungen passt, erfahren Sie im
Kapitel Steuerungen.

Einfach herunterladen! Mit item MotionSoft® nehmen Sie eine Lineareinheit

mit einer item Steuerung ohne Umwege in Betrieb:

https.//www.item24.de/produktwelt/automation/item-linear-motion-unitsr/
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Produkte in diesem Kapitel

MotionKits Lineareinheit MotionKits Lineareinheit
KGT 6 60 P20 - BL KGT 6 60 P20
= Lineareinheiten mit Kugel- = Lineareinheiten mit Kugel-
gewindetrieb gewindetrieb
= Komplettpaket mit = Komplettpaket mit
Steuerung BL Steuerung C1
64 65
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Mit den item MotionKits Lineareinheit KGT 6 60 P20 - BL erhal-
ten Sie alles, was Sie fir ein Automationsprojekt benétigen: die
kraftvolle und prazise Lineareinheit KGT 6 60 mit Kugelge-
windetrieb, einen abgestimmten Motor und die dynamische
Steuerung BL 1-04/C.

Die hochintegrierte item Steuerung der BL-Serie verflgt tiber
alle wichtigen Feldbus-Schnittstellen und Sicherheitsfunk-
tionen serienmdBig. Antriebssatz und Leitungen gehéren
ebenfalls zum Gesamtpaket, damit Sie direkt loslegen kénnen.

Das item MotionKit BL ist in drei festen Hublangen (600, 1400
und 2600 mm) zu einem attraktiven Paketpreis erhéltlich. Die

64

item MotionKits Lineareinheit KGT 6 60 P20 - BL

= alle Komponenten als Gesamtpaket
= Hublénge 600, 1400 oder 2600 mm
= mit hochintegrierter Steuerung BL

schliisselfertige Losung ist direkt verflighar und durch ihre drei
Standardldngen in Projekten leicht kalkulierbar.

Alle Vorteile des item Automationssystems bleiben bei den
item MotionKits erhalten. Die Lineareinheit ist einfach program-
mierbar und die item Steuerung kann sowohl mit tibergeord-
neter SPS als auch ohne verwendet werden. Die Inbetriebnah-
me-Software item MotionSoft® erleichtert die Inbetriebnahme
und optimiert eigenstandig die Reglereinstellungen.

item MotionKit Lineareinheit KGT 6 60 P20-600 - BL

Lineareinheit KGT 6 60 P20 - Hub 600 mm
Antriebssatz KGT 6 60 SE 60

Motor SE 60-150-3-60-AK-B

Steuerung BL 1-04/C

Leistungsleitung BL SC1 04/5, orange
Geberleitung BL AKSC/5, griin

1 Satz

0.0.709.17

item MotionKit Lineareinheit KGT 6 60 P20-1400 - BL

Lineareinheit KGT 6 60 P20 - Hub 1400 mm
Antriebssatz KGT 6 60 SE 60

Motor SE 60-150-3-60-AK-B

Steuerung BL 1-04/C

Leistungsleitung BL SC1 04/5, orange
Geberleitung BL AKSC/5, griin

1 Satz

0.0.709.18

item MotionKit Lineareinheit KGT 6 60 P20-2600 - BL

Lineareinheit KGT 6 60 P20 - Hub 2600 mm
Antriebssatz KGT 6 60 SE 60

Motor SE 60-150-3-60-AK-B

Steuerung BL 1-04/C

Leistungsleitung BL SC1 04/5, orange
Geberleitung BL AKSC/5, griin

1 Satz

0.0.709.19




-
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item MotionKits Lineareinheit KGT 6 60 P20

= alle Komponenten als Gesamtpaket
= Hublénge 600, 1400 oder 2600 mm
= mit modularer Steuerung C1

Das item MotionKit Lineareinheit KGT 6 60 P20 ist ein Gesamt-  Alle Vorteile des item Automationssystems bleiben bei der
paket flir Automationsprojekte mit der Lineareinheit KGT 6 60  Paketlosung erhalten. Die Lineareinheit ist einfach program-
samt Motor, Antriebssatz sowie Steuerung und Leitungen. Das ~ mierbar und die item Steuerung kann sowohl mit tibergeord-
item MotionKit ist in drei festen Hubldngen (600, 1400 und neter SPS als auch ohne verwendet werden. item MotionSoft®
2600 mm) zu einem attraktiven Paketpreis erhéltlich. erleichtert die Inbetriebnahme und optimiert eigenstandig die
Die modulare item Steuerung der C-Serie kann durch Steck- tRegIereinst.gllungen. Die austauschbarg Sc'hlittenplatte m't Nu-
Karten passend zu den Anforderungen ausgeriistet werden. en untersttzt den Anschluss unterschiedlichster Endgerate

Antriebssatz und Leitungen gehoren ebenfalls zum Gesamtpa- oder Handlingsysteme.
ket, damit Sie direkt loslegen konnen.

Als schliisselfertige Losung ist das item MotionKit Linearein-
heit KGT 6 60 P20 direkt verfiigbar und durch seine drei
Standardldngen in Projekten leicht kalkulierbar.

item MotionKit Lineareinheit KGT 6 60 P20-600 =

Lineareinheit KGT 6 60 P20 - Hub 600 mm
Antriebssatz KGT 6 60 SE 60

Motor SE 60-150-3-60-AK-B

Steuerung C 1-02

Leistungsleitung SC1 05/5, orange
Geberleitung AKSC/5, griin

Schirmklemme D14, verzinkt

1 Satz 0.0.702.63

itern MotionKit Lineareinheit KGT 6 60 P20-1400 =

Lineareinheit KGT 6 60 P20 - Hub 1400 mm
Antriebssatz KGT 6 60 SE 60

Motor SE 60-150-3-60-AK-B

Steuerung C 1-02

Leistungsleitung SC1 05/5, orange
Geberleitung AKSC/5, griin

Schirmklemme D14, verzinkt

1 Satz 0.0.702.64

item MotionKit Lineareinheit KGT 6 60 P20-2600 c’a

Lineareinheit KGT 6 60 P20 - Hub 2600 mm
Antriebssatz KGT 6 60 SE 60

Motor SE 60-150-3-60-AK-B

Steuerung C 1-02

Leistungsleitung SC1 05/5, orange
Geberleitung AKSC/5, griin

Schirmklemme D14, verzinkt

1 Satz 0.0.702.65
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Antriebselemente flr Lineareinheiten

Fir jede item Lineareinheit gibt es passende Antriebselemente.  Zum parallelen Betrieb mehrerer Lineareinheiten stehen item

Diese Ubertragen das Drehmoment spielfrei tber eine kraft- Synchronisationssatze zur Verfugung (nicht erhaltlich fir
schllssige Verbindung auf die Lineareinheit. Lineareinheiten mit den Antriebsarten Kugelgewindetrieb und
Die Antriebssétze bestehen aus Kupplung und Gehduse. Wegen  Zahnstange).

unterschiedlicher Hohlwellen- und Wellendurchmesser muss Den passenden Synchronisationssatz finden Sie ebenfalls auf
jeweils ein zur Lineareinheit passender Antriebssatz gewdahlt den Informationsseiten zu den Lineareinheiten.

werden. Auf den Informationsseiten zu den Lineareinheiten wird
auf den entsprechenden Satz verwiesen.

Die langlebigen item Kupplungen sind einfach zu montieren und
gleichen leichte Fluchtungsfehler aus. Sie sind als montagefer-
tige Plug-and-play-Variante erhdltlich oder auch als vorgebohrte
Universalausfuhrung zum Aufbau individueller LGsungen.

Hinweis:

Detaillierte technische Informationen zur
Kupplungsmontage finden Sie im Anhang
ab Seite 170.
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Produkte in diesem Kapitel

Iy 2%

Antriebssatze Plug-and- Antriebssatze universal Synchronisationssatze Rohre fiir Synchronisati- Synchronwellenprofil

play = zum Anschluss beliebiger = Kupplungen zum Anschiuss ~ Onssatze = drehsteifes Aluminiumrohr
= zum Anschluss von Getrie- Antriebe von Synchronwellen = in drei Durchmessern zum Bau von Synchron-
ben und Motoren von item = individuelle Auslegungund = paralleler Betrieh von zwei verfligbar wellen
= direkt verwendbare, abge- Bearbeitung notwendig Lineareinheiten = Stahlrohre zum Anschluss = vorbereitet fiir Anschluss
stimmte Komponenten uber item Synchronisati- uber Vielkeilwelle
onssatze
68 79 92 98 99

F

Synchronwellen-Abdeck- Kanal- und Deckelprofile
satze = Kanalprofile aus Aluminium
= Adapterplatten zur als sichere Abdeckung von
nahtlosen Anbindung von Wellen
Kanalprofilen = Einhausung schiitzt auch
= fiir Lineareinheiten GSF, vor Staub und Schmutz
KLE und KRF
102 105
Plug-and-play Universal
Beim item Automationssystem passen alle Komponenten Universal Antriebssétze verbinden die jeweilige Lineareinheit mit
zusammen. Das reduziert Ihren Aufwand erheblich, denn Sie einem beliebigen Antrieb. Durch individuelle Bearbeitung kann

mussen Antriebswelle oder Kupplung nicht bearbeiten, umden  die Kupplung die jeweilige Antriebswelle aufnehmen und eine
Antriebssatz mit der vormontierten Lineareinheit und dem Getrie- ~ spielfreie Kraftlibertragung sicherstellen. Bitte priifen Sie jeweils
be oder Motor von item zu verbinden. Auch Ersatzteile konnen den Durchmesser und die Einstecktiefe der Antriebswelle. Um
direkt eingebaut und verwendet werden, weil keine zusétzlichen  unrunden Lauf und vorzeitigen Verschleis zu vermeiden, ist auf
Bearbeitungsschritte notwendig sind. eine exakte Ausrichtung der Kupplungshalften zu achten.
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Plug-and-play-Antriebssétze

v g N > Plug-and-play-Antriebssatz N > Plug-and-play-Antriebssatz i >
Lineareinheit Art.-Nr, Baugrofie 1 Art.-Nr, Baugrofie 2 Art.-Nr.
Antriebssatz
GSF 840 R10 0.0.65598 | 20 6SF 810 AB e 40 0.0.67330 | 69 : - :
KLEGBOX6OLR | 0.0.60507 | 22 Antrigbssatz 0.0.67329 | 70 Antrigbssatz 0067328 | 70
0.605. KLE 6 60x60 AP/Wp 40 | 00673 KLE 6 60x60 AP/wpe0 | 00673
Antriebssatz Antriebssatz
KLE88OXBOLR | 0.0.60502 | 22 (LE8 B0 AP0 | 0067326 | 71 KLE8 Buso Awp g0 | 0067327 | 71
KRF 8 80¥40 ZR,
Antr. rechts 0.0.648.66 25
KRF 8 80x40 ZR, Antriebssatz Antriebssatz
Antr. links 0064121 | 25 KRF 8 ZR AP/WP 60 0067331 | 72 KRF 8 ZR AP/WP 80 0067332 72
KRF 8 80x40 7R,
Synchronantrieb 0064869 | 25
LRE 5 D6 60x20 Antriebssatz
ZU 40 R10 0.0666.89 | 28 | 7;540p30/D12 AP/WP 40 | 0067274 73 - - -
LRE 8 D10
80x40 ZU 40 Rp5 | 0066270 | 30
LRE 8 D10
80x80 ZU 40 Ro5 | 0066332 | 30
LRE8D14
80d0zUd0Re5 | 0000297 33 Antrissatz P
LRES D14 8D40/D15 AP/WP 60 T B ) )
80x80 ZU 40 R25 | 0066325 33
LRE8D14
120x80 ZU 40 Ro5 | 0-0.663.34 1 33
LRE8D14
80x40 KU 80 0.0.664.54 | 55
LRE8 D14
80x40 ZU 80 R25 | 0066312 33
LRE8D14
80x80 ZU 80 R25 | 0066326 | 33
LRE8 D14 Antriebssatz Antriebssatz
120x80 ZU 80 R25 | 0066335 | 33 | 7580 p55/034 AP/WP B0 | 0067275 | 73| 7880 D55/D34 AP/WP B0 | 0067279 | 74
LRE 8 D25
120x80 ZU 80 R25 | 0-0-663.36 | 40
LRE 8 D25
200x80 ZU 80 R25 | 0-0-666.53 | 40
LRE 8 D25
LRE 8 D25 70880 D80/D34 AP/wpgo | 0067276 1 74 - - -
200x80 ZU 80 R5 | V-0-666.66 | 40
LRE 8 D10
. 0067991 | 58
80x40 ZS K leicht Antrigbssatz 0067333 | 78 Antrighssatz 0067334 | 78
Zahnstange 8 AP/WP 60 e Zahnstange 8 AP/WP 80 R
LRE 8 D14 0066428 | 60
80x40 7S 0.664.
) Antriebssatz KGT 6 60 SE 60 | 0.0.692.55
KGT 6 60 P20 0070600 | 46 | AniriebssatzKGT660SE40 | 0069253 | 76 | o 0al td 20 o | g as | 76
LRE 8 D10
80x80 KGT 20x5 | 00668121 48
LRE 8 D10
0.0.66810 | 48
80x80 KGT 20x20 Antriebssatz Antriebssatz
0067278 | 77 0067277 | 77
LRE8D14 osats | 5 KGT D40/D15 SE 60 KGT D40/D15 SE 80
80x80 KGT 20x5 | V-0-068.
LRE8D14
80x80 KGT 20x20 | 0-0-668.08 | 51
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Der Antriebssatz ist auf die Lineareinheit GSF abgestimmt.

Die Spreiznabenkupplung wird einbaufertig samt Gehause
geliefert und kann direkt an der Lineareinheit montiert
werden. Antriebsseitig ist sie fur den Anschluss eines axialen
Planetengetriebes (AP) oder eines abgewinkelten Planetenge-
triebes (WP) vorbereitet.

Antriebssatz GSF 8 40 AP/WP 40

Kupplungsgehduse GSF 8, Al

Adapterplatte GSF 8, fiir Getriebe AP/WP 40, Al
Kupplungshélfte D30/D10, fiir Getriebe AP/WP 40, Al
Spreiznabenkupplungshélfte D30/D12, Stund Al
Kupplungszahnkranz D30, PU, blau

4 Zylinderschrauben DIN 912-M3x10, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 7984-M4x45, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x12, St, verzinkt
2 Zylinderschrauben DIN 912-M5x14, St, verzinkt
Abdeckkappe D30F, PA, grau

Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 2,8 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 2 Nm
m=4110¢g

1 Satz 0.0.673.30
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ANTRIEBSELEMENTE

Die Antriebssatze sind auf die Lineareinheiten KLE in verschie-
denen BaugroBen abgestimmt. Die Kupplung wird einbaufertig
samt Gehduse geliefert und kann direkt an der Lineareinheit
montiert werden. Antriebsseitig ist sie fr den Anschluss eines
axialen Planetengetriebes (AP) oder eines abgewinkelten
Planetengetriebes (WP) vorbereitet. Je nach BaugréBe des
Antriebs stehen verschiedene Antriebssatze zur Verfigung.
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Antriebssatz KLE 6 60x60 AP/WP 40

Kupplungsgehéuse KLE 6 60x60, Al

Adapterplatte KLE 6 60x60, flir Getriebe AP/WP 40, Al
Kupplungshélfte D40 KLE 6 60x60, Al
Kupplungshélfte D40/D10, fur Getriebe AP/WP 40, Al
Kupplungszahnkranz D40, PU, griin

Zentrierung D40 KLE 6 60x60, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M3x10, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x12, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-Mb5x14, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x65, St, verzinkt
Zylinderschraube DIN 912-M6x20, St, verzinkt
Abdeckkappe D30F, PA, grau

Anzugsdrehmoment Kupplungshélfte D40 KLE 6 60x60 Al 14 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=28070g¢

1 Satz

0.0.673.29

Antriebssatz KLE 6 60x60 AP/WP 60

Kupplungsgehduse KLE 6 60x60, Al

Adapterplatte KLE 6 60x60, fur Getriebe AP/WP 60, Al
Kupplungshélfte D40 KLE 6 60x60, Al
Kupplungshélfte D40/D14, fiir Getriebe AP/WP 60, Al
Kupplungszahnkranz D40, PU, griin

Zentrierung D40 KLE 6 60x60, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x18, St, verzinkt

8 Zylinderschrauben DIN 912-M5x14, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x65, St, verzinkt
Zylinderschraube DIN 912-M6x20, St, verzinkt
Abdeckkappe D30F, PA, grau

Anzugsdrehmoment Kupplungshélfte D40 KLE 6 60x60 Al 14 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=2812,0¢g

1 Satz

0.0.673.28
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Antriebssatz KLE 8 80x80 AP/WP 60

Kupplungsgehduse KLE 8 80x80, Al

Adapterplatte KLE 8 80x80, fur Getriebe AP/WP 60, Al
Kupplungshélfte D55/D14, flir Getriebe AP/WP 60, Al
Kupplungshéalfte D55 KLE 8 80x80 Al
Kupplungszahnkranz D55, PU, griin

Zentrierung D55 KLE 8 80x80, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x18, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x14, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x16, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x85, St, verzinkt
Zylinderschraube DIN 912-M8x25, St, verzinkt
Abdeckplatte 8 D15, PA, grau

Anzugsdrehmoment Kupplungshélfte D55 KLE 8 80x80 Al 25 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=17kg

1 Satz 0.0.673.26

Antriebssatz KLE 8 80x80 AP/WP 80

Kupplungsgehduse KLE 8 80x80, Al

Adapterplatte KLE 8 80x80, fur Getriebe AP/WP 80, Al
Kupplungshélfte D55/D20, fur Getriebe AP/WP 80, Al
Kupplungshélfte D55 KLE 8 80x80 Al
Kupplungszahnkranz D55, PU, griin

Zentrierung D55 KLE 8 80x80, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x20, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x15, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x16, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x85, St, verzinkt
Zylinderschraube DIN 912-M8x25, St, verzinkt
Abdeckplatte 8 D15, PA, grau

Anzugsdrehmoment Kupplungshélfte D55 KLE 8 80x80 Al 25 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=17kg

1 Satz 0.0.673.27
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Die Antriebssatze sind auf die Lineareinheit KRF abgestimmt.

Die Kupplung wird einbaufertig samt Gehéuse geliefert und
kann direkt an der Lineareinheit montiert werden. Antriebssei-
tig ist sie fiir den Anschluss eines axialen Planetengetriebes
(AP) oder eines abgewinkelten Planetengetriebes (WP)
vorbereitet.

Je nach BaugroBe des Antriebs stehen verschiedene Antriebs-
sétze zur Verfigung.
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Antriebssatz KRF 8 ZR AP/WP 60

Kupplungsgehéuse KRF 8 ZR, Al

Adapterplatte 8 80x80, fur Getriebe AP/WP 60, Al
Ausgleichskupplung D50/D14, St, rostfrei, fir Getriebe AP/WP 60
Zentrierung D32/D48, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x18, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x12, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x16, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x50, St, verzinkt

2 Abdeckkappen D15, PA, grau

Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 14,5 Nm
m=18kg

1 Satz 0.0.673.31

Antriebssatz KRF 8 ZR AP/WP 80

Kupplungsgehduse KRF 8 ZR, Al

Adapterplatte 8 80x80, fir Getriebe AP/WP 80, Al
Ausgleichskupplung D50/D20, St, rostfrei, fiir Getriebe AP/WP 80
Zentrierung D32/D48, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x20, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x12, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x16, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x50, St, verzinkt

2 Abdeckkappen D15, PA, grau

Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 14,5 Nm
m=12kg

1 Satz 0.0.673.32




B

Die Antriebssatze sind auf die Lineareinheiten abgestimmt,
die mit einem Hohlwellendurchmesser von 12 oder 34 mm
ausgestattet sind.

Die Kupplung wird einbaufertig samt Gehause geliefert und
kann direkt an der Lineareinheit montiert werden. Antriebssei-
tig ist sie fir den Anschluss eines axialen Planetengetriebes
(AP) oder eines abgewinkelten Planetengetriebes (WP)
vorbereitet.

Je nach BaugroBe des Antriebs stehen verschiedene Antriebs-
satze zur Verfugung.

-
ANTRIEBSELEMENTE Item

Antriebssatze ZU AP/WP

= passend zu Lineareinheiten mit Zahnriemenumlenkung (ZU)
m fir Hohlwellendurchmesser 12 und 34 mm
= bearbeitungslose Plug-and-play-Ldsung flir item Motoren

Antriebssatz ZU 5 40 D30/D12 AP/WP 40

Kupplungsgehduse 5 D30, Al

Adapterplatte 5 D30, flir Getriebe AP/WP 40, Al
Kupplungshélfte D30/D10, flir Getriebe AP/WP 40, Al
Spreiznabenkupplungshalfte D30/D12, St und Al
Kupplungszahnkranz D30, PU, blau
Distanzscheibe D12, Al

Zentrierung D55-D22, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M3x10, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x12, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x14, St, verzinkt
2 Zylinderschrauben DIN 912-M6x25, St, verzinkt
Abdeckkappe D30F, PA, grau

Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 2,8 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 2 Nm
m=5570g¢

1 Satz 0.0.672.74

Antriebssatz ZU 8 80 D55/D34 AP/WP 60

Kupplungsgehduse 8 D55, Al

Adapterplatte 8 D55/D80, fur Getriebe AP/WP 60, Al
Kupplungshélfte D55/D14, flir Getriebe AP/WP 60, Al
Spreiznabenkupplungshalfte D55/D34, Stund Al
Kupplungszahnkranz D55, PU, griin

4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x18, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x14, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M8x20, St, verzinkt

2 Zylinderschrauben DIN 912-M8x50, St, verzinkt
Abdeckkappe D15, PA, grau

Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 23 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=29Kkg

1 Satz 0.0.672.75
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Antriebssatz ZU 8 80 D55/D34 AP/WP 80

Kupplungsgehduse 8 D55, Al

Adapterplatte 8 D55/D80, fur Getriebe AP/WP 80, Al
Kupplungshélfte D55/D20, fur Getriebe AP/WP 80, Al
Spreiznabenkupplungshalfte D55/D34, St und Al
Kupplungszahnkranz D55, PU, griin

4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x20, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x14, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M8x20, St, verzinkt

2 Zylinderschrauben DIN 912-M8x50, St, verzinkt
Abdeckkappe D15, PA, grau

Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 23 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=29Kkg

1 Satz 0.0.672.79

Antriebssatz ZU 8 80 D80/D34 AP/WP 80

Kupplungsgehduse 8 D8O, Al

Adapterplatte 8 D55/D80, fur Getriebe AP/WP 80, Al
Kupplungshélfte D80/D20, fur Getriebe AP/WP 80, Al
Spreiznabenkupplungshalfte D80/D34, St und Al
Kupplungszahnkranz D80, PU, rot

Zentrierung D95-D65, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x20, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x15, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M8x20, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M8x100, St, verzinkt
Abdeckkappe D15, PA, grau

Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 49 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 23 Nm

m = 3,7 kg

1 Satz 0.0.672.76




Der Antriebssatz ist auf die Lineareinheiten abgestimmt, die
einen Hohlwellendurchmesser von 15 mm besitzen.

Die Kupplung wird einbaufertig samt Gehduse geliefert und

kann direkt an der Lineareinheit montiert werden. Antriebssei-

tig ist sie fiir den Anschluss eines axialen Planetengetriebes
(AP) oder eines abgewinkelten Planetengetriebes (WP)
vorbereitet.

-
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Antriebssatz 8 D40/D15 AP/WP 60

Kupplungsgehduse 8 D40, Al

Adapterplatte 8 D40, fiir Getriebe AP/WP 60, Al
Kupplungshélfte D40/D14, fiir Getriebe AP/WP 60, Al
Spreiznabenkupplungshélfte D40/D15, St und Al
Kupplungszahnkranz D40, PU, griin

Zentrierung D50-D22, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x16, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x12, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x16, St, verzinkt
2 Zylinderschrauben DIN 912-M6x45, St, verzinkt
2 Zylinderschrauben DIN 912-M6x60, St, verzinkt
Abdeckkappe D30F, PA, grau

Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 9,6 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=10kg

1 Satz

0.0.672.73
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Die Antriebssétze KGT 6 60 SE sind auf die Lineareinheit KGT
6 60 abgestimmt. Sie ermdglichen den Anschluss von item
Motoren der Baugr6Be 40 mm und 60 mm ohne zusétzliche
maschinelle Bearbeitung. Der Parallelantriebssatz 6 60 SE 60
verbindet eine Lineareinheit KGT 6 60 P20 mit einem Motor
im Winkel von 180°. Weil der Antrieb parallel zur Linearein-
heit liegt, konnen Anwendungen so besonders platzsparend
realisiert werden.

@12
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Antriebssatze KGT 6 60 SE

m passend zur Lineareinheit KGT 6 60 P20
m direkter Anschluss ohne Bearbeitung
= einbaufertige Plug-and-play-Lésung fiir item Motoren

Antriebssatz KGT 6 60 SE 40

Kupplungsgehduse KGT 6 60, Al

Adapterplatte KGT 6 60 SE 40, Al
Spreiznabenkupplungshdlfte D30/D12, St und Al
Kupplungszahnkranz D30, PU, blau
Kupplungshélfte D30/D8, Al

4 Zylinderschrauben DIN 912-M3x10, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x12, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x40, St, verzinkt
Abdeckkappe D30F, PA, grau
Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 2,8 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 2 Nm
m=4070g

1 Satz

0.0.692.53

Antriebssatz KGT 6 60 SE 60

Kupplungsgehduse KGT 6 60, Al

Adapterplatte KGT 6 60 SE 60, Al
Spreiznabenkupplungshalfte D30/D12, St und Al
Kupplungszahnkranz D30, PU, blau
Kupplungshélfte D30/D14, St

4 Halbrundschrauben 1SO 7380-M4x14, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x16, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M3x12, St, verzinkt
Senkschraube DIN 7991-M3x8, St, verzinkt
Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 2,8 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 1,2 Nm
m=460,0g

1 Satz

0.0.692.55

Parallelantriebssatz 6 60 SE 60

Parallelanbausatz KGT 6 60, Gehduse SE 60
Parallelanbausatz KGT 6 60, Deckel
Spreiznabenwelle d12 d14

2 Zahnriemenscheiben HTD3 Z38 D14
Zahnriemen R15 3M L294

4 Halbrundschrauben 1SO 7380-M4x14 (ULS)

5 Zylinderschrauben DIN 912-M3x12, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x16, St, verzinkt
Senkschraube DIN 7991-M3x8, St, verzinkt
Klemmnabe D14

Gewindeplatte SE 60

m=5910¢g

1 Satz

0.0.708.27




-
ANTRIEBSELEMENTE Ite m

Die Antriebssatze sind auf die Lineareinheiten abgestimmt, die
mit Laufrollen und einem Kugelgewindetrieb (LRE KGT) ausge-
stattet sind. Um die maximale Prézision bei der Ansteuerung
der Spindel zu gewahrleisten, ist der direkte Anschluss des
Motors ohne zusétzliches Getriebe vorgesehen.

Je nach Leistungsklasse des Motors stehen unterschiedliche
Modelle zur Verfiigung.

Antriebssatz KGT D40/D15 SE 60

Kupplungsgehduse 8 D40, Al

Adapterplatte 8 D40, fiir Motor SE 60, Al
Kupplungsplatte D30/D55, Al

Kupplungshélfte D40/D14, fiir Motor SE 60, Al
Spreiznabenkupplungshélfte D40/D15, St und Al
Kupplungszahnkranz D40, PU, griin

Zentrierung D63-D50, St

Zentrierung D50-D50, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x16, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x16, St, verzinkt

2 Zylinderschrauben DIN 912-M8x60, St, verzinkt
2 Halbrundschrauben 1SO 7380-M6x16, St, verzinkt
Abdeckkappe D30F, PA, grau

Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 9,6 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=11kg

1 Satz 0.0.672.78

Antriebssatz KGT D40/D15 SE 80

Kupplungsgehduse 8 D40, Al

Adapterplatte 8 D40, fiir Motor SE 80, Al
Kupplungsplatte D30/D55, Al

Kupplungshélfte D40/D19, fiir Motor SE 80, Al
Spreiznabenkupplungshélfte D40/D15, St und Al
Kupplungszahnkranz D40, PU, griin

Zentrierung D63-D50, St

Zentrierung D50-D50, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x20, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x16, St, verzinkt

2 Zylinderschrauben DIN 912-M8x60, St, verzinkt
2 Halbrundschrauben 1SO 7380-M6x16, St, verzinkt
Abdeckkappe D30F, PA, grau

Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 9,6 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=11kg

1 Satz 0.0.672.77
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ANTRIEBSELEMENTE

Die Antriebssatze sind auf die Lineareinheiten abgestimmt, die
mit einem Zahnstangenantrieb (ZS) ausgestattet sind.

Die Kupplung wird einbaufertig samt Gehduse geliefert und
kann direkt an der Lineareinheit montiert werden. Antriebssei-
tig ist sie fiir den Anschluss eines axialen Planetengetriebes
(AP) oder eines abgewinkelten Planetengetriebes (WP)
vorbereitet.

Je nach BaugroBe des Antriebs stehen verschiedene Antriebs-
satze zur Verfigung.

78

Antriebssatz Zahnstange 8 AP/WP 60

Kupplungsgehause fiir Getriebe AP/WP 60, Al
Adapterplatte 8 80x80 fir Getriebe AP/WP 60, Al
Kupplungshélfte D55/D14, fir Getriebe AP/WP 60, Al
Kupplungshélfte D55/D15 PF, Al mit Passfedernut
Kupplungszahnkranz D55, PU, griin

2 Zentrierhiilsen, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x18, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x14, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x16, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x55, St, verzinkt
2 Abdeckkappen 8 D15, PA, grau
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=1,7kg

1 Satz 0.0.673.33

Antriebssatz Zahnstange 8 AP/WP 80

Kupplungsgehduse fur Getriebe AP/WP 80, Al
Adapterplatte 8 80x80 fir Getriebe AP/WP 80, Al
Kupplungshélfte D55/D20, fiir Getriebe AP/WP 80, Al
Kupplungshalfte D55/D15 PF, Al mit Passfedernut
Kupplungszahnkranz D55, PU, griin

2 Zentrierhiilsen, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x20, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x15, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x16, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x55, St, verzinkt
2 Abdeckkappen 8 D15, PA, grau
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=1,7kg

1 Satz 0.0.673.34




Universal-Antriebssatze

ANTRIEBSELEMENTE

item

Lineareinheit Art.-Nr. Universal-Antriebssatz Art.-Nr.
GSF840R10 0.0.655.98 20 Antriebssatz GSF 8 40 0.0.654.23 80
KLE 6 60x60 LR 0.0.605.07 22 Antriebssatz KLE 6 60x60 0.0.609.80 82
KLE 8 80x80 LR 0.0.605.02 22 Antriebssatz KLE 8 80x80 0.0.609.77 82
KRF 8 80x40 ZR, Antr. rechts 0.0.648.66 25
KRF 8 80x40 ZR, Antr. links 0.0.641.21 25 Antriebssatz KRF 8 ZR 0.0.627.46 83
KRF 8 80x40 ZR, Synchronantrieb 0.0.648.69 25
LRE 5 D6 60x20 ZU 40 R10 0.0.666.89 28 Antriebssatz 5 40 D30/D12 0.0.662.49 85
LRE 8 D10 80x40 ZU 40 R25 0.0.662.70 30
LRE 8 D10 80x80 ZU 40 R25 0.0.663.32 30
LRE 8 D14 80x40 ZU 40 R25 0.0.662.91 33

Antriebssatz 8 40 D40/D15 0.0.668.02 86
LRE 8 D14 80x80 ZU 40 R25 0.0.663.25 33
LRE 8 D14 120x80 ZU 40 R25 0.0.663.34 33
LRE 8 D14 80x40 KU 80 0.0.664.54 55
LRE 8 D14 80x40 ZU 80 R25 0.0.663.12 33
LRE 8 D14 80x80 ZU 80 R25 0.0.663.26 33
LRE 8 D14 120x80 ZU 80 R25 0.0.663.35 33 Antriebssatz 8 80 D55/D34 0.0.668.03 86
LRE 8 D25 120x80 ZU 80 R25 0.0.663.36 40
LRE 8 D25 200x80 ZU 80 R25 0.0.666.53 40
LRE 8 D25 120x80 ZU 80 R50 0.0.666.65 40

Antriebssatz 8 80 D80/D34 0.0.668.04 86
LRE 8 D25 200x80 ZU 80 R50 0.0.666.66 40
LRE 8 D10 80x40 ZS K leicht 0.0.679.91 58

Zahnstange 8 Anschlusssatz 0.0.621.73 91
LRE 8 D14 80x40 ZS 0.0.664.28 60
KGT 6 60 P20 0.0.706.00 46 Antriebssatz KGT 6 60 universal 0.0.704.53 87
LRE 8 D10 80x80 KGT 20x5 0.0.668.12 48
LRE 8 D10 80x80 KGT 20x20 0.0.668.10 48

Antriebssatz KGT D40/D15 0.0.667.76 89
LRE 8 D14 80x80 KGT 20x5 0.0.668.06 51
LRE 8 D14 80x80 KGT 20x20 0.0.668.08 51
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ANTRIEBSELEMENTE

Der Antriebssatz GSF 8 40 dient zum Anschluss beliebiger
Antriebe an die Lineareinheit GSF 8. Die flexible Kupplung
kann auf viele Antriebswellen angepasst werden und Giber-
tragt das Antriebsmoment spielfrei. Das maximal tbertragbare
Antriebsmoment betrdgt 3 Nm.

[mm] GSF 8 40 Angaben zur Kupplungs- 2170
10 montage
o =8 a
A —_
o YT ::::::::%} b 44
[ | | T
Lo = R ) 2D 6-16 Ubertragbare Drehmo- =
L_i k= mente in Abhangigkeit 172
K 22-26,5 vom Klemmdurchmesser
a
..
b
Lineareinheit Art.-Nr. Antriebssatz Art.-Nr.
Lineareinheit GSF 8 40 R10 0.0.655.98 20 Antriebssatz GSF 8 40 0.0.654.23 80
Antriebssatz GSF 8 40

Kupplungsgehause GSF 8, Al

Adapterplatte GSF 8, Al

Kupplungshélfte D30/D6, Al - aufbohrbar bis max. & 16 mm
Spreiznabenkupplungshélfte D30/D12, St und Al
Kupplungszahnkranz D30, PU, blau

4 Zylinderschrauben DIN 7984-M4x45, St, verzinkt

2 Zylinderschrauben DIN 912-M5x14, St, verzinkt
Abdeckkappe D30F, PA, grau

Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 2,8 Nm

20

s || Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 2 Nm
m=47709¢
1 Satz 0.0.654.23
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ANTRIEBSELEMENTE Ite m

Zum Antrieb einer KLE wird am Zahnriemenantrieb der zuge-
horige Antriebssatz angebracht. Dieser besteht aus je einer
Kupplungshélfte zum Anschluss an die Riemenscheibe und an
die Antriebswelle, einem Kupplungsgehéuse mit Adapterplatte
zur Verbindung des Antriebs mit dem Gehause des Zahnrie-
menantriebs sowie Zentrierungen und Befestigungsmaterial.

Die vorbereitete Kupplungshélfte wird mit der Nabe der Rie-
menscheibe formschlussig zusammengefligt und verschraubt.
Der elastische Kupplungszahnkranz (ibertragt das Antriebsmo-
ment spielfrei.

[mm] KLE 6 60x60 LR | KLE 8 80x80 LR Ang?ben zur Kupplungs- = 470
montage
a 18 20 :
b 80 90
@D 6-20 8-26 Ubertragbare Drehmo- 5
mente in Abhéngigkeit  [£172
K 52-56 50-64 vom Klemmdurchmesser
Lineareinheit Art.-Nr. Antriebssatz Art.-Nr.
Lineareinheit KLE 6 60x60 LR 0.0.605.07 23 Antriebssatz KLE 6 60x60 0.0.609.80 82
Lineareinheit KLE 8 80x80 LR 0.0.605.02 24 Antriebssatz KLE 8 80x80 0.0.609.77 82
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ANTRIEBSELEMENTE

82

Antriebssatz KLE 6 60x60

Kupplungsgehduse KLE 6 60x60, Al

Adapterplatte KLE 6 60x60, Al

Kupplungshélfte D40 KLE 6 60x60 Al

Kupplungshélfte D40/D5, Al - aufhohrbar bis max. @20 mm
Kupplungszahnkranz D40, PU, griin

Zentrierung D40 KLE 6 60x60, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x25, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x65, St, verzinkt
Zylinderschraube DIN 912-M6x20, St, verzinkt
Anzugsdrehmoment Kupplungshélfte D40 KLE 6 60x60 Al 14 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=9110¢g

1 Satz 0.0.609.80

Antriebssatz KLE 8 80x80

Kupplungsgehduse KLE 8 80x80, Al

Adapterplatte KLE 8 80x80, Al

Kupplungshélfte D55/D8, Al - aufhohrbar bis max. @26 mm
Kupplungshalfte D55 KLE 8 80x80 Al

Kupplungszahnkranz D55, PU, griin

Zentrierung D55 KLE 8 80x80, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x25, St, verzinkt

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x85, St, verzinkt
Zylinderschraube DIN 912-M8x25, St, verzinkt
Anzugsdrehmoment Kupplungshélfte D55 KLE 8 80x80 Al 25 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=1,7kg

1 Satz 0.0.609.77




-
ANTRIEBSELEMENTE Ite m

Der Antriebssatz erlaubt den einfachen Anschluss beliebiger
Antriebe an den Zahnriemenantrieb der KRF. Geringer Bear-
beitungsaufwand und kraftschliissige Drehmomentibertra-
gung zeichnen dieses modulare Konzept aus.

v Angaben zur Kupplungs- =
e i [mm] KRF 8 ZR e 170
[ ETE) i i S o7
P I | | t‘r ﬂ a
o HEE |
S e I 93
i}[_)”@j Plocbmmsdlo ’ @D 12-25 Ubertragbare Drehmo-

mente in Abhangigkeit 172
k 2 K 42-62 vom Klemmdurchmesser
b

Lineareinheit Art.-Nr. Antriebssatz Art.-Nr.
Lncareinholt KRE 8 804028, 10,0648.66 25 | Antriebssatz KRF 8 ZR 00,6276 83
e " Jonses:

Antriebssatz KRF 8 ZR

Kupplungsgehduse KRF 8 ZR, Al

Ausgleichskupplung D50, St, rostfrei - aufbohrbar bis max. @25 mm
Zentrierung D32/D48, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x50, St, verzinkt

2 Abdeckkappen D15, PA, grau

Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 14,5 Nm

m=19kg

1 Satz 0.0.627.46
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ANTRIEBSELEMENTE

Antriebssatze LRE

= f{r Lineareinheiten LRE
= universell fiir den Anschluss beliebiger Antriebe

ul
Antriebssatze LRE von item verbinden die kompakten Line-
areinheiten LRE mit einem Antrieb nach Wahl. Dies ermdglicht
eine Adapterplatte, die sich universell bearbeiten ldsst. Auch
die zentrale Kupplungsbohrung kann passend zur Antriebs-
welle vergroBert werden. Wegen der integrierten Spreiznaben-
kupplung ist das Gehéuse besonders schmal. Die Montage des
Antriebssatzes kann an beiden Seiten der Zahnriemenumlen-

kung erfolgen. Mit den passenden Synchronisationssétzen von
item konnen zwei Lineareinheiten parallel mit nur einem Motor

betrieben werden.
" ,,,,,,, sy Y i FE “
b TS I FI==z7 7"
ROk | I
e SOy B
[ g N | I [
| ISERTE A I ‘ b
T j I i‘""‘i i
I I E 7777777 [depents I
K Al
k
b
Antriebssatz f«nrg)%ztiggeg zur Kupplungs- 179
[mm] 540 D30/D12 8 40 D40/D15 8 80 D55/D34 8 80 D80/D34
a 10 10 12 12
b 46 64 78 106
oD 6-16 6-20 8-28 12-45 Ubertrggbarep“%hm?' o
K 24-255 317-40 36,9-47 48,5-63,7 mente In Auhangigket
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item

ANTRIEBSELEMENTE

Lineareinheit Art.-Nr. Antriebssatz Art.-Nr.

Lieareinhelt LAE 5 D6.60x2020 1. 66689 28 |Antriebssatz540D30/D12 | 0.0662.49 95

Lineareinheit LRE 8 D10 80x40

ZU 40 R25 0.0.662.70 S

Lineareinheit LRE 8 D10 80x80

7U 40 R25 0.0.663.32 32

Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 0.0.662.91 34

ZU 40 R25 .

T RO L B0 Antriebssatz 8 40 D40/D15 0.0.668.02 86
ineareinhei X

7U 40 R25 0.0.663.25 58

Lineareinheit LRE 8 D14 120x80

7U 40 R25 0.0.663.34 38

Lineareinheit LRE 8 D14 80x40

KU 80 0.0.664.54 95

Lineareinheit LRE 8 D14 80x40

ZU 80 R25 0.0.663.12 39

Lineareinheit LRE 8 D14 80x80

2080 R25 0.0.663.26 e

LijsaiaNiciEERESIDIANA0EO0R ol sFglan 39 |Antriebssatz8 80D55/D34 | 0.0.668.03 86

ZU 80 R25

Lineareinheit LRE 8 D25 120x80

7U 80 R25 0.0.663.36 4

Lineareinheit LRE 8 D25 200x80

ZU 80 R25 0.0.666.53 W

Lineareinheit LRE 8 D25 120x80 0.0.666.65 49

ZU 80 R50 ,

L ot LRE 8 D25 200x80 Antriebssatz 8 80 D80/D34 0.0.668.04 86
ineareinhei X

7 80 R50 0.0.666.66 44

Antriebssatz 5 40 D30/D12

Kupplungsgehduse 5 D30, Al

Adapterplatte 5 D30, Al

Kupplungshélfte D30/D6, Al - aufbohrbar bis max. @16 mm
Spreiznabenkupplungshalfte D30/D12, Stund Al
Kupplungszahnkranz D30, PU, blau
Distanzscheibe D12, Al

Zentrierung D55-D22, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x14, St, verzinkt
2 Zylinderschrauben DIN 912-M6x25, St, verzinkt
Abdeckkappe D30F, PA, grau

Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 2,8 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 2 Nm
m=580,0¢

1 Satz 0.0.662.49
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ANTRIEBSELEMENTE
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Antriebssatz 8 40 D40/D15

Kupplungsgehduse 8 D40, Al

Adapterplatte 8 D40, Al

Kupplungshélfte D40/D5, Al - aufbohrbar bis max. &20 mm
Spreiznabenkupplungshalfte D40/D15, St und Al
Kupplungszahnkranz D40, PU, griin

Zentrierung D50-D22, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x16, St, verzinkt
2 Zylinderschrauben DIN 912-M6x45, St, verzinkt
2 Zylinderschrauben DIN 912-M6x60, St, verzinkt
Abdeckkappe D30F, PA, grau

Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 9,6 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=10kg

1 Satz 0.0.668.02

Antriebssatz 8 80 D55/D34

Kupplungsgehduse 8 D55, Al

Adapterplatte 8 D55/D80, Al

Kupplungshélfte D55/D8, Al - aufbohrbar bis max. &28 mm
Spreiznabenkupplungshalfte D55/D34, St und Al
Kupplungszahnkranz D55, PU, griin

4 Zylinderschrauben DIN 912-M8x20, St, verzinkt
2 Zylinderschrauben DIN 912-M8x50, St, verzinkt
Abdeckkappe D15, PA, grau

Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 23 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=29Kkg

1 Satz 0.0.668.03

Antriebssatz 8 80 D80/D34

Kupplungsgehduse 8 D8O, Al

Adapterplatte 8 D55/D80, Al

Kupplungshélfte D80/D12, Al - aufbohrbar bis max. &45 mm
Spreiznabenkupplungshélfte D80/D34, St und Al
Kupplungszahnkranz D80, PU, rot

Zentrierung D95-D65, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M8x20, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M8x100, St, verzinkt
Abdeckkappe D15, PA, grau

Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 49 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 23 Nm
m = 3,8 kg

1 Satz 0.0.668.04




Der Antriebssatz KGT 6 60 universal ist fir die item Linearein-
heiten KGT 6 60 mit Kugelgewindetrieb optimiert. Er verbindet
diese mit einem Antrieb nach Wahl. Dies ermdglicht eine
Adapterplatte, die sich universell bearbeiten 1&sst. Auch die
zentrale Kupplungsbohrung kann passend zur Antriebswelle
vergroBert werden.

Wegen der integrierten Spreiznabenkupplung ist das Gehéuse
besonders schmal.

Art.-Nr.
0.0.706.00 46

Lineareinheit

Lineareinheit KGT 6 60 P20

-
ANTRIEBSELEMENTE Item

Antriebssatz KGT 6 60 universal
= f{ir Lineareinheit KGT 6 60 P20
= universeller Anschluss beliebiger Antriebe

Angaben zur Kupplungs- o
[mm] KGT 6 60 i 170
a 10
b 50
@D 6-16 ehmo-
gigkeit 172

K 23-245 vom Klemmdurchmesser

Antriebssatz Art.-Nr.

Antriebssatz KGT 6 60 universal | 0.0.704.53 87

12

Antriebssatz KGT 6 60 universal

Kupplungsgehéuse KGT 6 60, Al

Adapterplatte KGT 6 60 universal, Al
Kupplungshélfte D30/D6, Al - aufbohrbar bis max. 16 mm
Spreiznabenkupplungshalfte D30/D12, St und Al
Kupplungszahnkranz D30, PU, blau

4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x12, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x40, St, verzinkt
Abdeckkappe D30F, PA, grau

Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 2,8 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 2 Nm
n=100% m=4270¢

1 Satz 0.0.704.53
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ANTRIEBSELEMENTE

Antriebssatz KGT D40/D15

m fir Lineareinheiten mit Laufrollen und Kugelgewindetrieb (LRE KGT)
m universell fiir den Anschluss beliebiger Antriebe

Der Antriebssatz KGT D40/D15 ist fir item Lineareinheiten
mit Laufrollen und Kugelgewindetrieb (LRE KGT) optimiert. Er
verbindet diese mit einem Antrieb nach Wahl. Dies erméglicht
eine Adapterplatte, die sich universell bearbeiten lasst. Auch
die zentrale Kupplungsbohrung kann passend zur Antriebs-
welle vergroBert werden. Wegen der integrierten Spreiznaben-
kupplung ist das Gehduse besonders schmal.

_______ e —room ] mm KGT D40/D15 Angaben zur Kupplungs- = 170
______ l“““- I S— L ] 0 montage
R L

: : b 76
| - -
} | @D 8-20 Ubertragbare Drehmo-

______ EE— mente in Abhéngigkeit 172
—————— A== l“________- K 32,2-405 vom Klemmdurchmesser

_______ [ —0 7

a
k
b

Lineareinheit Art.-Nr. Antriebssatz Art.-Nr.
Lineareinheit LRE 8 D10 80x80
KGT 20x5 0.0.668.12 49
IkgTeegg;nthn LRE 8 D10 80x80 0.0.668.10 50

- — Antriebssatz KGT D40/D15 0.0.667.76 88
Lineareinheit LRE 8 D14 80x80 0.0.668.06 59
KGT 20x5 D
Lineareinheit LRE 8 D14 80x80
KGT 20x20 0.0.668.08 53
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ANTRIEBSELEMENTE Item

Antriebssatz KGT D40/D15

Kupplungsgehduse 8 D40, Al

Adapterplatte 8 D40, Al

Kupplungsplatte D30/D55, Al

Kupplungshélfte D40/D5, Al - aufbohrbar bis max. @24 mm
Spreiznabenkupplungshalfte D40/D15, St und Al
Kupplungszahnkranz D40, PU, griin

Zentrierung D63-D50, St

Zentrierung D50-D50, St

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x16, St, verzinkt

2 Zylinderschrauben DIN 912-M8x60, St, verzinkt

2 Halbrundschrauben 1SO 7380-M6x16, St, verzinkt
Abdeckkappe D30F, PA, grau

Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 9,6 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=12kg

1 Satz

0.0.667.76
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ANTRIEBSELEMENTE

Antriebssatz ZS

= direkter Antrieb des Schlittens Uber die Zahnstange
u flexible Kupplung zum Anschluss beliebiger Motoren
= f(ir Lineareinheiten LRE

m universell fiir den Anschluss beliebiger Antriebe

Der Antrieb erfolgt vom Schlitten der Linearflihrung aus auf
die Zahnstange. Deshalb wird der Antrieb direkt am Schlitten
befestigt. Bei bewegtem Schlitten ist eine Energiefuhrungsket-
te erforderlich.

Der Anschlusssatz verfiigt tber eine universelle Kupplung zum
Anschluss beliebiger Antriebe. Diese werden direkt mit dem
Anschlussgehause verbunden.

Angaben zur Kupplungs- —

P —x— Ho-—— oz i) és montage =170
E—l TR 212
g § | | b 100
U A IENEO b
f o S P o
NG J“,&*—D—*:, i i | L_] 9D 8-28 Ubertragbare Drehmo-
a0 o i 31 RN SEEY U PR mente in Abhangigkeit =) 172
o> = D vom Klemmdurchmesser

@ 2

L__1®_ k

5

Der universelle Anschlusssatz passt: Bearbei-
ten Sie das Gehduse und die Kupplung nach
Ihren Wiinschen. Dabei ist die Einstecktiefe
der Welle in die Kupplungshélfte zu beachten!

Lineareinheit Art.-Nr. Antriebssatz Art.-Nr,
%igeareinheit LRE 8 D14 80x40 0.0.664.28 60 Zahnstange 8 Anschlusssatz 0.0.621.73 91
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ANTRIEBSELEMENTE

Zahnstange 8 Anschlusssatz

Anschlussgehause, Al, weiBaluminium

Kupplungssatz D55

Schrauben, Befestigungselemente und Zentrierhiilsen
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=17kg

item

1 Satz

0.0.621.73
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ANTRIEBSELEMENTE

Synchronisationssatze

Synchronisationssatze kommen zum Einsatz, wenn zwei
Lineareinheiten parallel betrieben werden sollen. item
Synchronisationssatze bestehen aus Kupplungen, die zwischen
zwei Lineareinheiten montiert und mit einer Synchronwelle ver-
bunden werden. Diese wird in passender Lange gefertigt.

Auf diese Weise ist eine sehr individuelle und flexible Konstruktion
gewahrleistet. Ein sinnvolles Zubehor sind die Synchronwellen-
abdecksatze von item. Sie schitzen die Synchronwelle sicher vor
Bertihrung und Verschmutzungen und steigern so die Betriebs-
sicherheit.
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Der Synchronisationssatz GSF 8 40 R10 verbindet zwei
Lineareinheiten GSF 8 40 (0.0.655.98) zu einer funktionalen
Einheit. Die Synchronwelle ibertragt das Drenmoment des
Motors auf beide Einheiten.

Lineareinheit GSF 8 40 R10 0.0.655.98 20 g%cmomsaﬁ"”ssatz GSF840 14066295 0.0.664.14 93

Synchronisationssatz GSF 8 40 R10

2 Kupplungshdlften D30/D16, Al

2 Spreiznabenkupplungshélften D30/D12, St und Al
2 Kupplungszahnkrénze D30, PU, blau
Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 2,8 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 2 Nm
m=910g

1 Satz 0.0.662.95
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ANTRIEBSELEMENTE

Zur Synchronisierung zweier Lineareinheiten KLE sind die ent-
sprechenden Synchronisationssétze verfugbar. Sie enthalten
jeweils zwei Kupplungssétze zur Verbindung der Riemenschei-
ben der Zahnriemenantriebe.

Hinweis: Bei der Auslegung des Antriebs von miteinander
synchronisierten KLE sind die maximal zuldssigen Antriebsmo-
mente der Lineareinheit zu beriicksichtigen.

Lineareinheit Art.-Nr. Synchronisationssatz Art.-Nr. Zubehor
Lineareinheit KLE 6 60«60 LR | 0.0.605.07 23 gg)‘(%rgo”isaﬁ"”ssatz KLE 6 0.0.609.81 0.0.609.86 94
Lineareinheit KLE 8 80x80LR | 0.0.605.02 24 | gchonisationssalz KLES 1 9,609.78 0.0.609.83 94

Synchronisationssatz KLE 6 60x60

2 Kupplungshdlften D40/D20, Al

2 Kupplungshalften D40 KLE 6 60x60, Al

2 Kupplungszahnkrénze D40, PU, griin

2 Zylinderschrauben DIN 912-M6x20, St, verzinkt
Anzugsdrehmoment Kupplungshélften D40 KLE 6 60x60, Al 14 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm

m=2850¢g

1 Satz 0.0.609.81

Synchronisationssatz KLE 8 80x80

2 Kupplungshalften D55/D25, Al

2 Kupplungshalften D55 KLE 8 80x80, Al

2 Kupplungszahnkrénze D55, PU, griin

2 Zylinderschrauben DIN 912-M6x20, St, verzinkt
Anzugsdrehmoment Kupplungshélften D55 KLE 8 80x80, Al 25 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm

m=7150¢g

1 Satz 0.0.609.78
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Die robusten Ausgleichskupplungen aus rostfreiem Stahl
verbinden die Synchronwelle mit den Lineareinheiten KRF. Als
Welle wird das Rohr D25x3 (0.0.609.83) benotigt.

Hinweis: Zur Vereinfachung der Montage sollte an den Enden
die schiitzende Zinkschicht des Stahlrohrs entfernt werden.

Lineareinheit Art.-Nr. Synchronisationssatz Art.-Nr. Zubehor
Lroasbt KBB4 | 5012
'I&ir?ﬁ?gg;ggﬁié };eF%Cth 80x40ZR, | (648,66 % %nchronisationssatz KRF880 | 064858 0.0.609.83 95
o

Synchronisationssatz KRF 8 80 ZR

2 Ausgleichskupplungen D50, St, rostfrei
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 14,5 Nm
m=12kg

1 Satz 0.0.648.58
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ANTRIEBSELEMENTE

Mit Synchronisationssétzen von item kénnen zwei Line-
areinheiten parallel mit nur einem Motor betrieben werden.
Sie bestehen aus zwei auf die entsprechende Lineareinheit
abgestimmten Wellenkupplungen, die leichte Fluchtungsfehler
ausgleichen und dem angegebenen Drehmoment dauerhaft
standhalten. Die Kupplungen sind bereits flr die Aufnahme
einer Synchronwelle vorbereitet. Spreiznabenkupplungen
zeichnen sich neben ihrer kompakten Bauweise durch
einfache Handhabung aus. Die kraftschliissige Verbindung

wird durch das Festziehen der Zentralschraube mit dem vorge-

gebenen Drehmoment erzeugt. Ein integriertes Abdrtickge-
winde erleichtert die Demontage. Dabei wird zunéchst die
Zentralschraube entfernt und an gleicher Stelle eine groBere
Schraube eingedreht, die die Kupplung mihelos entspannt.

Beachten Sie, dass die maximale Lange der Synchronwelle
von ihrer Betriebsdrehzahl abhdngig ist.

Synchronisationssatze LRE

= abgestimmt auf Lineareinheiten LRE
= mehrere Wellendurchmesser verflugbar

Hinweis:

Zur Abstimmung der Drehzahl und der Lange der Synchronwelle

nutzen Sie die Diagramme im Kapitel Technische Daten.

Lineareinheit Art.-Nr. Synchronisationssatz Art.-Nr. Zubehér
peareinhelt LRE 5 D6 60x20 20 1. 66689 28 | SynchronisationssatzD30/D12 | 0.0.662.51 0.0.664.14 97
Lineareinheit LRE 8 D10 80x40
ZU40R25 0.0.662.70 3
Lineareinheit LRE 8 D10 80x80
7U 40 R25 0.0.663.32 32
%Eiaéeég%eit LRE 8 D14 80x40 0.0.662.91 34
: — Synchronisationssatz D40/D15 | 0.0.662.50 0.0.609.86 97
Lineareinheit LRE 8 D14 80x80 0.0.663.25 36
ZU 40 R25 e
Lineareinheit LRE 8 D14 120x80
7U 40 R25 0.0.663.34 38
Lineareinheit LRE 8 D14 80x40
KU 80 0.0.664.54 95
Lineareinheit LRE 8 D14 80x40
ZU80 R25 D02 3
Lineareinheit LRE 8 D14 80x80
ZU 80 R25 VLRGS0 3
Liearel it LRE 8 D14 12080 10.0.663.35 39 | Synchronisationssatz D55/D34 | 0.0.666.60 0.0.609.83 o7
Lineareinheit LRE 8 D25 120x80
7U 80 R25 0.0.663.36 41
Lineareinheit LRE 8 D25 200x80
ZU80R25 0:0.666.53 43
IiH%aoreFi%ré%eit LRE 8 D25 120x80 0.0.666.65 49
b Synchronisationssatz D80/D34 | 0.0.666.61 0.0.463.56 97
Lineareinheit LRE 8 D25 200x80 0.0.666.66 44
ZU 80 R50 e
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ANTRIEBSELEMENTE

Synchronisationssatz D30/D12

2 Kupplungshalften D30/D16, Al

2 Spreiznabenkupplungshélften D30/D12, St und Al
2 Kupplungszahnkrénze D30, PU, blau

2 Distanzscheiben D12

Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 2,8 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 2 Nm
m=930g¢

item

1 Satz

0.0.662.51

Synchronisationssatz D40/D15

2 Kupplungshalften D40/D20, Al

2 Spreiznabenkupplungshélften D40/D15, St und Al
2 Kupplungszahnkrénze D40, PU, griin
Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 9,6 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=198,0¢g

1 Satz

0.0.662.50

Synchronisationssatz D55/D34

2 Kupplungshalften D55/D25, Al

2 Spreiznabenkupplungshélften D55/D34, Stund Al
2 Kupplungszahnkrénze D55, PU, griin
Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 23 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,6 Nm
m=756,0¢

1 Satz

0.0.666.60

Synchronisationssatz D80/D34

2 Kupplungshalften D80/VK32, Al

2 Spreiznabenkupplungshalften D80/D34, St und Al
2 Kupplungszahnkréanze D80, PU, rot
Anzugsdrehmoment Spreiznabenschraube 49 Nm
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 23 Nm
m=21kg

1 Satz

0.0.666.61
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ANTRIEBSELEMENTE

Ein auf Lange zugesdgtes passendes Rohr St ergéanzt den
Synchronisationssatz zu einer vollstdndigen Synchronwelle.

Angaben zur Synchron-
wellendrehzahl =168

Rohr D16x1,5 St Rohr D20x3 St Rohr D25x3 St
Synchronisationssatz b a
D30/D12 a-42,5mm - -
D40/D15 - a-50 mm -
D55/D34 - - a-82mm
GSF 8 40 R10 a-405mm - - UAn?ISetr?ESn%%rn
KLE 6 60x60 - a-65mm -
KLE 8 80x80 - - a-70mm
KRF 8 80 ZR - - a-100 mm

Rohr D16x1,5 St

013 St
o16 mikg/m]  Lem 1 fem] I [cm*] W, [em® W, [cm?)
0,54 0,18 0,18 0,36 0,23 0,23
rostfrei, Zuschnitt max. 2990 mm 0.0.664.14
rostfrei, 1 Stiick a 2990 mm 0.0.662.92
Rohr D20x3 St
D14 St
920 mikg/m  Llem' 1 fem?) I, [cm?] Wylem®] W, [em?]
1,26 0,60 0,60 118 0,60 0,60
verzinkt, Zuschnitt max. 6000 mm 0.0.609.86
verzinkt, 1 Stiick a 6000 mm 0.0.609.85
@ Rohr D25x3 St
‘ ‘ St
#25 mlkg/m] I [em] I, [em?] I, [cm“] W, [em®] W, [em?]
1,63 128 128 2,53 102 102
verzinkt, Zuschnitt max. 6000 mm 0.0.609.83
verzinkt, 1 Stiick a 6000 mm 0.0.609.82
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Die Synchronwellenprofile dienen zum Aufbau von Synchron-
wellen unter Verwendung von Vielkeilwellen-Abschnitten
VK32.

Die Wellenverbindung mit Synchronwellenprofilen ist
formschliissig. Um eine Einstellbarkeit des Drehwinkels

zu erreichen, ist eine Synchronwellen-Ausgleichskupplung
einzusetzen.

% ‘ a-305 ‘

-
ANTRIEBSELEMENTE Item

Synchronwellenprofil

= einfacher Bau von Synchronwellen zwischen Antriebselementen
= Anschluss erfolgt iber Vielkeilwellen

= erhdhte Drehsteifigkeit

a = Abstand der Antriebsumlenkungen

Synchronwellenprofil VK32

Al, eloxiert

Alem?] mikg/ml I [em?] I, lem*] I [cm“]

11,62 313 4742 45,09 65,95

natur, Zuschnitt max. 3000 mm 0.0.463.56
natur, 1 Stiick a 3000 mm 0.0.454.05
Klemmsatz fiir Synchronwellenprofil VK32

8 Standard-Verbindungsbleche 6, St, verzinkt

4 Nutensteine 8 St 2xM6-60, verzinkt

8 Schrauben M6x25, St, verzinkt

m=196,0¢

1 Satz 0.0.463.30
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ANTRIEBSELEMENTE

Die Verbindungswellen dienen zur drehsteifen Verbindung
der mechanischen Antriebselemente mit der entsprechenden
Kupplungshélfte. Die Verbindungswellen werden bis zum
Anschlag des Sprengrings in die Antriebselemente einge-
schoben, die klemmbare Kupplungshélfte wird auf das freie
Wellenende aufgeschoben und axial durch Klemmung so
befestigt, dass die Kupplungslange und die Kupplungsge-
hauselange tibereinstimmen und die Zahnkréanze nicht axial
belastet werden.

Beim Einsatz von Synchronwellen zur Drehmomentiiber-
tragung kann die Einstellbarkeit der verbundenen Antriebe
wahrend der Montage notwendig sein.

Die Synchronwellen-Ausgleichskupplung ermdglicht die
Trennung der Synchronwelle und stellt anschlieBend eine
kraftschllssige Verbindung der Wellen her.

Mit den Sprengringen W32 sollte die Synchronwelle axial
zwischen den Antriebselementen gesichert werden.

100

Zubehr fir Synchronwellenprofil

= abgestimmt auf das item Synchronwellenprofil VK32
= Verbindungswelle zum Antrieb

= einfache Einstellung durch Ausgleichskupplung

0.0.337.92
0.0.472.29 0033793
0.0. 337 93
. ’ F‘ . @
00666 61 0.0.463.56 0.0.666.61

Synchronwellen-Ausgleichskupplung VK32

2 Halbschalen, St, verzinkt

8 Zylinderschrauben DIN 912-M10x30, St, verzinkt und gewachst
8 Schrauben M6x25, St, verzinkt

m=2,8kg

1 Satz 0.0.472.29




DIN ISO 14
6x26x32

DIN ISO 14
6x26x32

ANTRIEBSELEMENTE

Verbindungswelle VK32 R25

Vielkeilwelle dhnlich DIN I1SO 14 6x26x32, St, C 45 k
Sprengring W32

m=470,0g

item

1 Stlick

0.0.337.93

Verbindungswelle VK32 R50

Vielkeilwelle &hnlich DIN ISO 14 6x26x32, St, C 45 k
Sprengring W32

m=680,0g

1 Stlick

0.0.337.92
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ANTRIEBSELEMENTE

Zum sicheren Betrieb sollte die Synchronisationswelle zwi-
schen zwei Lineareinheiten GSF 8 40 innerhalb des Synchron-
wellen-Abdecksatzes GSF 8 40 R10 laufen, damit sich keine
Materialien am drehenden Rohr verfangen kdnnen.

Die Adapterplatten, die im Synchronwellen-Abdecksatz enthalten sind, befestigen die Kanal-
elemente zwischen den Zahnriemenantrieben der beiden Lineareinheiten GSF 8 40 R10. Die
Berechnung der Lange:

a = Abstand der Lineareinheiten

¢ = Léange der Kanalelemente

Verwenden Sie einen Kabelkanal bestehend aus:
Kanalprofil U 40x40 E (7.0.001.44)

Deckelprofil D40 E (7.0.001.46)

Synchronwellen-Abdecksatz GSF 8 40 R10

2 Synchronadapterplatten GSF 8 40, Al, natur
4 Zylinderschrauben DIN 7984-M4x45, St, verzinkt

& DIN 7984 4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x50, St, verzinkt

“ Mix4S 4 Sechskantmuttern DIN 934-M4-5, St, verzinkt
8 Passkerbstifte 1ISO 8745 5x18, St
m=2020¢g
1Satz 0.0.662.54
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DIN 74-Afk
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ANTRIEBSELEMENTE Item

Die Kanalelemente werden mit den Adapterplatten im Synchronwellen-Abdecksatz zwischen
den beiden Zahnriemenantrieben der Lineareinheiten KLE befestigt:

Lineareinheit KLE 6 60x60:

Kanalprofil U 60x60 E (7.0.002.91)
Deckelprofil D60 E (7.0.002.87)

¢ =a- 24,5 mm (Adapterplattendicke = 12 mm)

Lineareinheit KLE 8 80x80:

Kanalprofil U 80x80 E (7.0.002.74)
Deckelprofil D80 E (7.0.002.73)

¢ =a-32,5mm (Adapterplattendicke = 16 mm)

a = Abstand der Lineareinheiten
¢ = Léange der Kanalelemente

Die Kanalprofile sind zur Befestigung mit Senkbohrungen DIN 74-Af4 zu versehen.

Synchronwellen-Abdecksatz KLE 6 60x60

2 Synchronadapterplatten KLE 6 60x60, Al

4 Zylinderschrauben DIN 912-M5x16, St, verzinkt
4 Scheiben DIN 433 5,3, St, verzinkt

4 Senkschrauben DIN 7991-M4x8, St, verzinkt
m=2300,0g

1 Satz 0.0.612.46

Synchronwellen-Abdecksatz KLE 8 80x80

2 Synchronadapterplatten KLE 8 80x80, Al

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x20, St, verzinkt
4 Scheiben DIN 433 6,4, St, verzinkt

4 Senkschrauben DIN 7991-M4x8, St, verzinkt
m=6250¢g

1 Satz 0.0.612.45
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ANTRIEBSELEMENTE

Die Kanalelemente werden mit den Adapterplatten im Synchronwellen-Abdecksatz
zwischen den beiden Zahnriemenantrieben der Lineareinheiten KRF befestigt:

a = Abstand der Lineareinheiten

¢ = Lange der Kanalelemente

Kanalprofil U 80x80 E (Art.-Nr. 7.0.002.74)
Deckelprofil D80 E (Art-Nr. 7.0.002.73)
¢ =a-24,5mm (Adapterplattendicke = 12 mm)

Die Kanalprafile sind zur Befestigung mit Senkbohrungen DIN 74-Af4 zu versehen.

104

Synchronwellen-Abdecksatz KRF 8 80 ZR

2 Synchronadapterplatten KRF 8 80x80, Al, natur
4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x45, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x60, St, verzinkt
4 Senkschrauben DIN 7991-M4x8, St, verzinkt
m=540,0¢g

1 Satz 0.0.648.59




Kanal- und Deckelpraofil umschlieBen die Synchronwelle von
allen Seiten, um Verletzungen durch offenliegende, beweg-
liche Bauteile zu vermeiden. Zur Befestigung der Abdeckung
an den beiden Lineareinheiten dient der passende Synchron-
wellen-Abdecksatz.

Kanal- und Deckelprofile

= Schutz durch abgedeckte Welle
= verhindern Verschmutzung

-
ANTRIEBSELEMENTE Item

Lineareinheit Art-Nr, Syzgzg)gggltfn' Art.-Nr. Kanalprofil |~ Art.-Nr. Deckelprofil |  Art.-Nr.
Synchronwellen- : ]
GSF84ORI0 | 0065598 | 20 | Abdecksatz | 0.0662.54 | 102 | (WP 7000144 | 105 | PECKERON | 7000145 | 106
GSF 8 40 R10
Synchronwellen- ' '
KLEGBOXBOLR | 0.0.605.07 | 23 | Abdecksatz | 0061246 | 103 | 2@l | 7000291 | 105 | DKM | 7000287 | 106
KLE 6 60x60 X
Synchronwellen-
KLE 8 80x80 LR | 0.0.605.02 | 24 Abdecksatz 0.0.612.45 | 103
KLE 8 80x80
KRF 8 80x40 ZR
"1 0.0.648.66 | 26 i i
Antr. rechts S analerofl | 7000274 | 106 | PSRN | 7000273 | 106
ynchronwellen-
Kt BO0MIOZR 1 0064121 | 26 | Abdecksatz | 0.064859 | 104
‘ KRF 8 80 ZR
KRF 8 80x40 ZR,
Synchronantrieb 0064869 | 27
15 . Kanalprofil U 40x40 E
g Al, eloxiert
~ Alem?] m [kg/m]
1,70 0,45
28 natur, Zuschnitt max. 3000 mm 7.0.001.44
40 natur, 1 Stiick a 3000 mm 0.0.452.20
2 .
*H‘ Kanalprofil U 60x60 E
p.
\ Al, eloxiert
Alcm?] m [kg/m]
= 338 091
natur, Zuschnitt max. 3000 mm 7.0.002.91
S T > natur, 1 Stiick a 3000 mm 0.0.451.45
60
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106

Kanalprofil U 80x80 E
Al, eloxiert

Alcm?] m [kg/m]

5,61 1,62

natur, Zuschnitt max. 3000 mm

7.0.002.74

natur, 1 Stiick a 3000 mm

7.0.002.78

Deckelprofil D40 E
Al, eloxiert

Alcm?] m [kg/m]

1,13 0,30

natur, Zuschnitt max. 3000 mm

7.0.001.46

natur, 1 Stiick a 3000 mm

0.0.452.09

Deckelprofil D60 E
Al, eloxiert

Alcm?] m [kg/m]

1,50 0,41

natur, Zuschnitt max. 3000 mm

7.0.002.87

natur, 1 Stiick a 3000 mm

0.0.451.43

Deckelprofil D80 E
Al, eloxiert

Alcm?] m [kg/m]

2,12 0,67

natur, Zuschnitt max. 3000 mm

7.0.002.73

natur, 1 Stiick @ 3000 mm

7.0.002.77




Getriebe

Getriebe verbinden Lineareinheit, Antriebssatz und Motor und
ermadglichen es, flir jede Anwendung das passende Verhaltnis
von Antriebsdrehzahl, Drehmoment und préziser Positionierung

des Schlittens zu erreichen. Zusatzlich ermdglichen item Getrie-

be, den Bauraum optimal zu nutzen. Matoren kénnen gerade
oder um 90° abgewinkelt zum Antriebssatz montiert werden.

Hinweis:
Eine Vergleichstabelle aller item Getriebe
finden Sie ab Seite 174.

[ |
- 1TEIM

Um Zuverlassigkeit und Langlebigkeit sicherzustellen, ver-
wendet item ausschlieBlich hochwertige Planetengetriebe, die
die auftretenden Kréfte spielarm auf die Zahnrader verteilen.
Sie zeichnen sich zudem durch eine kompakte Bauform, sehr
geringes Laufgerdusch und wartungsfreies Design aus.
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GETRIEBE

Produkte in diesem Kapitel

Axial-Planetengetriebe
= geradliniger, axialer
Anschluss fir Motoren

= geeignet flr hohe Dreh-
zahlen und Drehmomente

Winkel-Planetengetriebe
= rechtwinkliger Anschluss
fur Motoren

= geeignet flir hohe Dreh-
zahlen und Drehmomente

109
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Getriebe AP verbinden einen Motor axial mit einem Antriebs-
satz. Die kompakten Plangtengetriebe sind in verschiedenen
Ubersetzungsverhaltnissen und in drei Anschlussgroen
verfigbar. Sie besitzen einen hohen Wirkungsgrad und eignen
sich flr sehr hohe Antriebszahlen bis 18000 U/min.

Die Getriebe arbeiten gerduscharm und besitzen eine lange
Lebensdauer. Alle Varianten sind wartungsfrei und missen
nicht zusatzlich geschmiert werden.

Hinweis: Das item Automationssystem erméglicht den
modularen Aufbau durch einbaufertige Komponenten. Achten
Sie auf identische AnschlussgroBen bei Motor, Getriebe und
Antriebssatz.

|
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GETRIEBE

Getriebe AP 40
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Getriebe AP 40-3
Ubersetzung i=3
Wirkungsgrad bei Volllast 0,98
Nenn-Abtriebsdrehmoment 11 Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 18000 1/min
Massentrdgheitsmoment 0,027 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <15arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 2 Nm
weiBaluminium dhnlich RAL 9006, 1 Stlick 0.0.666.05
Getriebe AP 40-5
Ubersetzung i=5
Wirkungsgrad bei Volllast 0,98
Nenn-Abtriebsdrehmoment 14 Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 18000 1/min
Massentragheitsmoment 0,019 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <15 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 2Nm
weiBaluminium dhnlich RAL 9006, 1 Stiick 0.0.666.06
Getriebe AP 40-7
Ubersetzung i=7
Wirkungsgrad bei Volllast 0,97
Nenn-Abtriebsdrehmoment 8,5Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 18000 1/min
Massentrdgheitsmoment 0,015 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <15 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 2 Nm
weiBaluminium dhnlich RAL 9006, 1 Stlick 0.0.666.07
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Getriebe AP 60
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Getriebe AP 60-3
Ubersetzung i=3
Wirkungsgrad bei Volllast 0,98
Nenn-Abtriebsdrehmoment 28 Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 13000 1/min
Massentragheitsmoment 0,149 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <10 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 4,5Nm
weiBaluminium ahnlich RAL 9006, 1 Stiick 0.0.666.11
Getriebe AP 60-5
Ubersetzung i=5
Wirkungsgrad bei Volllast 0,98
Nenn-Abtriebsdrehmoment 40 Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 13000 1/min
Massentrdgheitsmoment 0,1 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <10 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 4,5Nm
weiBaluminium dhnlich RAL 9006, 1 Stiick 0.0.666.12
Getriebe AP 60-7
Ubersetzung i=7
Wirkungsgrad bei Volllast 0,97
Nenn-Abtriebsdrehmoment 25Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 13000 1/min
Massentrdgheitsmoment 0,09 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <10 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 45Nm
weiBaluminium &hnlich RAL 9006, 1 Stiick 0.0.666.13

Getriebe AP 60-16

Ubersetzung i=16

Wirkungsgrad bei Volllast 0,96

Nenn-Abtriebsdrehmoment 44 Nm

max. mechanische Antriebsdrehzahl 13000 1/min

Massentragheitsmoment 0,106 kg cm?

Standard-Verdrehspiel <12 arcmin

Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 45Nm

weiBaluminium &hnlich RAL 9006, 1 Stiick 0.0.698.04
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Getriebe AP 80
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Getriebe AP 80-3
Ubersetzung i=3
Wirkungsgrad bei Volllast 0,98
Nenn-Abtriebsdrehmoment 85Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 7000 1/min
Massentrdgheitsmoment 0,654 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <7 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,5Nm
weiBaluminium dhnlich RAL 9006, 1 Stlick 0.0.666.17
Getriebe AP 80-5
Ubersetzung i=5
Wirkungsgrad bei Volllast 0,98
Nenn-Abtriebsdrehmoment 110 Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 7000 1/min
Massentragheitsmoment 0,423 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <7 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,5Nm
weiBaluminium dhnlich RAL 9006, 1 Stiick 0.0.666.18
Getriebe AP 80-7
Ubersetzung i=7
Wirkungsgrad bei Volllast 0,97
Nenn-Abtriebsdrehmoment 65Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 7000 1/min
Massentragheitsmoment 0,379 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <7 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,5Nm
weiBaluminium &hnlich RAL 9006, 1 Stiick 0.0.666.19
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Getriebe WP verbinden einen Motor rechtwinklig mit einem
Antrigbssatz, Die kompakten Planetengetriebe sind in ver-
schiedenen Ubersetzungsverhdltnissen und in drei Anschluss-
gr6Ben verfiighar. Sie besitzen einen hohen Wirkungsgrad und
eignen sich fir sehr hohe Antriebszahlen bis 18000 U/min.

Die Getriebe arbeiten gerduscharm und besitzen eine lange
Lebensdauer. Alle Varianten sind wartungsfrei und missen
nicht zusétzlich geschmiert werden.

Hinweis: Das item Automationssystem ermdglicht den
modularen Aufbau durch einbaufertige Komponenten. Achten
Sie auf identische AnschlussgroBen bei Motor, Getriebe und
Antriebssatz.
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GETRIEBE

Getriebe WP 40
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Getriebe WP 40-3
Ubersetzung i=3
Wirkungsgrad bei Volllast 0,94
Nenn-Abtriebsdrehmoment 3,96 Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 18000 1/min
Massentrdgheitsmoment 0,049 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <21 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 2 Nm
weiBaluminium &hnlich RAL 9006, 1 Stiick 0.0.666.08
Getriebe WP 40-5
Ubersetzung i=5
Wirkungsgrad bei Volllast 0,94
Nenn-Abtriebsdrehmoment 6,6 Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 18000 1/min
Massentragheitsmoment 0,035 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <21 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 2 Nm
weiBaluminium &hnlich RAL 9006, 1 Stiick 0.0.666.09
Getriebe WP 40-7
Ubersetzung i=7
Wirkungsgrad bei Volllast 0,94
Nenn-Abtriebsdrehmoment 748 Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 18000 1/min
Massentragheitsmoment 0,033 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <21 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 2Nm
weiBaluminium dhnlich RAL 9006, 1 Stlick 0.0.666.10
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Getriebe WP 60-3
Ubersetzung i=3
Wirkungsgrad bei Volllast 0,95
Nenn-Abtriebsdrehmoment 12,32 Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 13000 1/min
Massentragheitsmoment 0,394 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <16 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 45Nm
weiBaluminium &hnlich RAL 9006, 1 Stiick 0.0.666.14
Getriebe WP 60-5
Ubersetzung i=5
Wirkungsgrad bei Volllast 0,95
Nenn-Abtriebsdrehmoment 2112 Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 13000 1/min
Massentragheitsmoment 0,257 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <16 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 4.5Nm
weiBaluminium dhnlich RAL 9006, 1 Stlick 0.0.666.15
Getriebe WP 60-7
Ubersetzung i=7
Wirkungsgrad bei Volllast 0,94
Nenn-Abtriebsdrehmoment 22 Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 13000 1/min
Massentrdgheitsmoment 0,245 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <16 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 45Nm
weiBaluminium dhnlich RAL 9006, 1 Stlick 0.0.666.16
Getriebe WP 60-16
Ubersetzung i=16
Wirkungsgrad bei Volllast 0,93
Nenn-Abtriebsdrehmoment 38,72 Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 13000 1/min
Massentragheitsmoment 0,27 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <18 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 45Nm
weiBaluminium &hnlich RAL 9006, 1 Stiick 0.0.698.05
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Getriebe WP 80
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Getriebe WP 80-3
Ubersetzung i=3
Wirkungsgrad bei Volllast 0,96
Nenn-Abtriebsdrehmoment 35,2 Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 7000 1/min
Massentragheitsmoment 1,409 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <13 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,5Nm
weiBaluminium dhnlich RAL 9006, 1 Stlick 0.0.666.20
Getriebe WP 80-5
Ubersetzung i=5
Wirkungsgrad bei Volllast 0,95
Nenn-Abtriebsdrehmoment 58,96 Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 7000 1/min
Massentragheitsmoment 1,017 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <13 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,5Nm
weiBaluminium &hnlich RAL 9006, 1 Stiick 0.0.666.21
Getriebe WP 80-7
Ubersetzung i=7
Wirkungsgrad bei Volllast 0,95
Nenn-Abtriebsdrehmoment 57,2 Nm
max. mechanische Antriebsdrehzahl 7000 1/min
Massentrdgheitsmoment 0,948 kg cm?
Standard-Verdrehspiel <13 arcmin
Anzugsdrehmoment Klemmnabenschraube 9,5Nm
weiBaluminium dhnlich RAL 9006, 1 Stlick 0.0.666.22
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Motoren

In der Automation sind Matoren mehr als reine Antriebsein- Zur Positionskontrolle verwendet item Motoren mit digitalem Ab-
heiten. Neben der Dynamik bestimmen sie entscheidend die solutwertgeber oder analogem Resolver. Diese bertihrungslosen
Prézision und die Kontrolle der Bewegung. Von der Qualitdt des  Drehgeber sichern in Kombination mit den Steuerungen von
Motors hdngen zudem die Zuverldssigkeit und die Sicherheit des itemin jeder Phase des Bewegungszyklus eine exakte Positio-

Gesamtsystems ab. nierung der Lineareinheit - auch unter schwierigen Umgebungs-
item verwendet deshalb hochwertige Synchronmotoren. Diese  Pedingungen.

Elektromotoren liefern ein hohes Drehmoment bereits bei Die item Servomotoren sind perfekt auf die item Lineareinheiten,
geringer Drehzahl. Selbst unter hoher Last erfolgt der Anlauf Getriebe und Steuerungen abgestimmt.

sehr prézise. Der kontrollierte Gleichlauf in allen Phasen erhoht
die Genauigkeit. Denn als Servomotor liefert der Antrieb Infor-
mationen Gber die Winkelposition seiner Motorwelle sowie die
Drehgeschwindigkeit und die Beschleunigung an die Steuerung.

Hinweis:
Einen dbersichtlichen Vergleich aller item Motoren
finden Sie ab Seite 176.
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MOTOREN

Produkte in diesem Kapitel

Motoren SE 40

= sehr hohe Nenndrehzahl

= mit Resolver oder Absolut-
wertgeber

R

Motoren SE 60

= hohe Drehzahl und hohes
Drehmoment

= mit Resolver oder Absolut-

wertgeber

b

Motoren SE 80

= sehr hohes Drehmoment
= mit Absolutwertgeber

120
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Motoren SE verfiigen iiber eine hohe Nenndrehzahl von bis
zu 9000 U/min und sind flir alle Anwendungen geeignet,

die Prézision und Dynamik erfordern. Robuste und prézise
Drehgeber stellen dauerhaft eine zuverldssige Positionierung
der Anlage sicher.

Durch markierte Steckanschlisse in Kombination mit item
Leistungs- und Geberleitungen ist sichergestellt, dass der
Motor schnell und fehlerfrei an der Steuerung angeschlossen
werden kann. Die Servomatoren sind mit (Kennzeichnung B)
und ohne Haltebremse verflgbar.

-
MOTOREN Item
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MOTOREN

Motoren SE 40
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Motor SE 40-035-3-90-R
Gebersystem Resolver
Nenndrehzahl 9000/min
Zwischenkreisspannung 320V
Nennleistung 200w
Nennmoment 0,21 Nm
Stillstandsmoment 0,35 Nm
Spitzendrehmoment 1,4 Nm
Haltebremse nein
weiBaluminium &hnlich RAL 9006, 1 Stiick 0.0.666.03
Motor SE 40-035-3-90-AK
Gebersystem Absolutwertgeber kapazitiv
Nenndrehzahl 6000/min
Zwischenkreisspannung 320V
Nennleistung 200W
Nennmoment 0,21 Nm
Stillstandsmoment 0,35 Nm
Spitzendrehmoment 1,4 Nm
Haltebremse nein
weiBaluminium dhnlich RAL 9006, 1 Stiick 0.0.688.47
Motor SE 40-035-3-90-R-B
Gebersystem Resolver
Nenndrehzahl 9000/min
Zwischenkreisspannung 320V
Nennleistung 200w
Nennmoment 0,21 Nm
Stillstandsmoment 0,35Nm
Spitzendrehmoment 14 Nm
Haltebremse ja
Bremsmoment statisch 0,4 Nm
weiBaluminium &hnlich RAL 9006, 1 Stiick 0.0.666.04




Motor SE 40-035-3-90-AK-B
Gebersystem

Nenndrehzahl
Zwischenkreisspannung
Nennleistung

Nennmoment
Stillstandsmoment
Spitzendrehmoment
Haltebremse

Bremsmoment statisch
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Absolutwertgeber kapazitiv
6000/min

320V

200w

0,21 Nm

0,35Nm

1,4 Nm

ja

0,4 Nm

weiBaluminium dhnlich RAL 9006, 1 Stiick

0.0.688.48
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MOTOREN

Motoren SE 60
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Motor SE 60-150-3-60-R
Gebersystem Resolver
Nenndrehzahl 6000/min
Zwischenkreisspannung 320V
Nennleistung 550 W
Nennmoment 0,9Nm
Stillstandsmoment 1,5Nm
Spitzendrehmoment 6 Nm
Haltebremse nein
weiBaluminium &hnlich RAL 9006, 1 Stiick 0.0.666.02
Motor SE 60-150-3-60-AK
Gebersystem Absolutwertgeber kapazitiv
Nenndrehzahl 6000/min
Zwischenkreisspannung 320V
Nennleistung 550 W
Nennmoment 0,9 Nm
Stillstandsmoment 1,5Nm
Spitzendrehmoment 6 Nm
Haltebremse nein
weiBaluminium dhnlich RAL 9006, 1 Stlick 0.0.688.49
Motor SE 60-150-3-60-R-B
Gebersystem Resolver
Nenndrehzahl 6000/min
Zwischenkreisspannung 320V
Nennleistung 550 W
Nennmoment 0,9 Nm
Stillstandsmoment 15Nm
Spitzendrehmoment 6 Nm
Haltebremse ja
Bremsmoment statisch 2 Nm
weiBaluminium dhnlich RAL 9006, 1 Stlick 0.0.665.99




Motor SE 60-150-3-60-AK-B
Gebersystem

Nenndrehzahl
Zwischenkreisspannung
Nennleistung

Nennmoment
Stillstandsmoment
Spitzendrehmoment
Haltebremse

Bremsmoment statisch
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Absolutwertgeber kapazitiv
6000/min

320V

550 W

0,9Nm

1,5Nm

6 Nm

ja

2Nm

weiBaluminium &hnlich RAL 9006, 1 Stiick

0.0.688.50
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MOTOREN

Motoren SE 80
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LhY Motor SE 80-350-5-55-AK
Gebersystem Absolutwertgeber kapazitiv
Nenndrehzahl 5500/min

Q9 Zwischenkreisspannung 560V
Nennleistung 1200 W
Nennmoment 2,1 Nm
Stillstandsmoment 3,5Nm
Spitzendrehmoment 14 Nm
Haltebremse nein
weiBaluminium dhnlich RAL 9006, 1 Stlick 0.0.688.51

™ Motor SE 80-350-5-55-AK-B
Gebersystem Absolutwertgeber kapazitiv
Nenndrehzahl 5500/min

0 Zwischenkreisspannung 560V
Nennleistung 1200 W
Nennmoment 2,1Nm
Stillstandsmoment 3,5Nm
Spitzendrehmoment 14 Nm
Haltebremse ja
Bremsmoment statisch 45Nm
weiBaluminium &hnlich RAL 9006, 1 Stiick 0.0.688.52

124




......

Steuerungen

item Steuerungen sind die digitalen Zentralen der item linear
motion units® und perfekt auf Motoren und Lineareinheiten des
item Automationssystems abgestimmt.

Die programmierbaren Servoregler fiir den industriellen Einsatz

vereinen viele Funktionen in einem kompakten Gehduse. Sie ma-

chen es einfach, eine geregelte Automationsldsung aufzubauen.
Sie kdnnen problemlos in komplexe Systeme integriert werden.

Die leistungsfahigen item Steuerungen lassen sich sehr komfor-
tabel anschlieBen und bedienen. Zusammen mit der intuitiven

Inbetriebnahme-Software item MotionSoft® vermessen die intel-
ligenten Regler die Lineareinheit selbsttatig. Uber eine automa-
tische Lernfahrt parametriert die Steuerung das Gesamtsystem

Hinweis:
Eine detaillierte Vergleichstabelle aller item Steuerungen
finden Sie ab Seite 178.

FSM 20870
813, S0 ax.
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im tatsdchlichen Einbauzustand und ermittelt die optimalen
Reglereinstellungen fiir das verwendete Antriebssystem.

Auch das Arbeiten im Verbund mit einer (ibergeordneten SPS

ist problemlos moglich. item Steuerungen unterstiitzen alle
gangigen Feldbus-Protokolle und besitzen zahlreiche Schnittstel-
len zur Signalverarbeitung. Bei der BL-Serie sind alle gdngigen
Schnittstellen serienmaBig integriert, wahrend die C-Serie durch
Steckplatze bedarfsgerecht ausgestattet werden kann und so
auch fir kiinftige Standards vorbereitet ist.

Passend zur jeweiligen Stromversorgung und zum Bedarf des
Motors stehen einphasige und dreiphasige Modelle in unter-
schiedlichen Leistungsstufen zur Verfiigung.
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STEUERUNGEN

Produkte in diesem Kapitel

i

Steuerung BL 1 Steuerungen C 1 Steuerung C 3 Sicherheitsmodul STO Feldbus-Schnittstellen-
= hochintegrierte Steuerung = modular erweiterbare = modular erweiterbare = stellt Motor im Ruhezu- karten
mit umfangreicher Serien- Steuerungen fiir item Steuerung fir item Motoren stand drehmomentfrei u flir EtherCAT, Profibus oder
ausstattung Motoren = fiir dreiphasigen Betrieb = Einsteckmodul fiir item Profinet
= flr einphasigen Betrieb mit = f{ir einphasigen Betrieb mit mit 230 V bis 480 V Steuerungen der C-Serie = Einsteckmodule flr Steue-
100V bis 230 V 100 V bis 230 V rungen der C-Serie
127 129 130 131 132

A

§ =

Leitungen Schirmklemme D14
= abgeschirmte, farbkodierte = effiziente EMV-Abschir-
Strom- und Datenleitungen mung
= vorkonfektioniert in zahl- = verhindert Interferenzen an
reichen Langen freiliegenden Anschlissen
133 137
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Die item Steuerung BL 1-04/C ist eine hochintegrierte
Servosteuerung, die perfekt auf die item Lineareinheiten und
Antriebstechnik abgestimmt ist. Alle wichtigen Funktionen und
Schnittstellen sind serienmaBig an Bord.

Hochwertige Regler mit kurzen Abtastzeiten und eine moder-
ne Programmierumgebung ermoglichen produktive Anwen-
dungen. Durch ihre kompakte Bauform nimmt die Steuerung
wenig Platz im Schaltschrank ein.

Alle wesentlichen Hardware-Schnittstellen sind serienmé-
Big im kompakten Gehduse integriert: Als Feldbus stehen
EtherCAT, PROFINET und CANopen zur Verfligung. Auch die
Sicherheitsfunktionen Safe Torque Off (STO) und Safe Stop 1
(SS1) geman EN 61800-5-2 gehdren zum Lieferumfang. Ein
USB- und ein Ethernet-Port runden das Angebot ab.

item

Steuerung BL 1-04/C

= umfangreiche Serienausstattung
m sehr kompakte Bauform
= hohe Reglergite mit hoher Abtastrate

Im Betrieb sorgen hochwertige Regler mit einer Abtastzeit von
unter 32 ps fiir eine sehr genaue Kontrolle der dynamischen
Prozesse. Zur Auswertung der Drehgeber werden HIPER-
FACE®, HIPERFACE DSL®, EnDat 2.2, Resolver und digitale
Absolutwertgeber unterstitzt.

Wie bei item (iblich, ermdglicht die Steuerung BL 1-04/C die
automatische Parametrierung mit item MotionSoft® und die
|/0-Simulation fiir die Programmentwicklung. Die Steuerung
kann mit allen item Motoren mit einer Leistungsaufnahme bis
4 A einphasig (100 V bis 230 V) verwendet werden.

Kompakte Bauform und umfangreiche Serienausstattung

LED-Zustandsanzeige

Integrierte Sicherheitsfunktion STO (Safe Torque Off): frontseitige Beschaltung zu einem
externen Sicherheitsschaltgerat, um die Funktion ,Sicherer Stopp 1* (SS1, Typ C) zu
aktivieren

Integrierte USB- und Ethernet-Schnittstelle: Programmierung und Ubertragung des
Wegeprogramms Uber item MotionSoft®. Wahrend der Entwicklung ist die Simulation der
Ein- und Ausgange maglich.

Integrierte Feldbus-Schnittstellen: 2x RSJ45 fir EtherCAT und PROFINET

Integrierte Feldbus-Schnittstelle: CANopen

Schnittstelle zum Gebersystem: Unterstiitzt werden HIPERFACE®, HIPERFACE DSL®,
EnDat 2.2, Resolver und Absolutwertgeber.
item Geberleitungen sind in mehreren Langen erhaltlich.
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Steuerung BL 1-04/C
Versorgungsspannung
Steuerspannung
Zwischenkreisspannung
Ausgangsleistung (Nenn)

max. Ausgangsleistung (flir 5s)

1x75...230 VAC (+10%), 50 .. 60 Hz

24 VDC (+-20 %) [0,35 A]
325V

0,8 KVA

1KVA

1 Stlick

0.0.698.50




Die item Steuerungen C 1 sind modulare, programmierbare
Servoregler, die fiir den einphasigen Betrieb ausgelegt sind.
Die Modelle C 1-02 und C 1-05 unterscheiden sich in der
Ausgangsleistung.

USB-, Ethernet-, RS-232- und CANopen-Schnittstellen gehoren
zur Serienausstattung. Alle gangigen Feldbus-Systeme lassen
sich durch zusatzliche Schnittstellenmodule erweitern. So
konnen Sie EtherCAT, Profibus und Profinet problemlos
nachriisten. Das Sicherheitsmodul STO (Safe Torque Off)
erhoht die Sicherheit, indem der Motor im Ruhezustand sicher
drehmomentfrei gestellt wird.

Um die Prazision der Bewegung dauerhaft sicherzustellen,
besitzt die Steuerung integrierte Geber-Interfaces fiir Resolver
und Absolutwertgeber.

Fahrprofile knnen Sie direkt in der Steuerung speichern.
Auch Signale von Start-/Stopp-Schaltern, Sensoren etc.
lassen sich im Programmablauf verarbeiten. Dazu stehen frei
programmierbare |/0-Ports zur Verfligung. Einrichtung und

Steuerung C 1-02
Versorgungsspannung
Steuerspannung
Zwischenkreisspannung
Ausgangsleistung (Nenn)

max. Ausgangsleistung (flir 5s)

200

|
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Programmierung erfolgen mit dem intuitiv zu bedienenden
Programm item MotionSoft®.

item Steuerungen sind CE- und UL-zertifiziert.

Hinweis: Fr eine storungsfreie Signalverarbeitung sollte die
item Schirmklemme D14 (0.0.668.19) verwendet werden.

1x100...230 VAC (+-10%), 50 ... 60 Hz

24VDC (+-20 %) [0,55 A

360..380V/310... 320 V (mit / ohne Power Factor Control)
0,5 KVA

1 KVA

1 Stiick

0.0.668.62

Steuerung C 1-05
Versorgungsspannung
Steuerspannung
Zwischenkreisspannung
Ausgangsleistung (Nenn)

max. Ausgangsleistung (flir 5's)

200

1x100 ... 230 VAC (+- 10%), 50 ... 60 Hz

24VDC (+20 %) [0,65 A

360..380V/310... 320 V (mit / ohne Power Factor Control)
1,0 KVA

2 KVA

1 Stiick

0.0.668.63
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Die Steuerung C 3-05 ist ein modularer, programmierbarer programmierbare |/0-Ports zur Verfligung. Einrichtung und
Servoregler, der fiir den dreiphasigen Betrieb ausgelegt ist. Programmierung erfolgen mit dem intuitiv zu bedienenden

USB-, Ethernet- RS-232- und CANopen-Schnittstellen gehdren rogramm item MotionSoft®.

zur Serienausstattung. Alle gangigen Feldbus-Systeme lassen  item Steuerungen sind CE- und UL-zertifiziert.
sich durch zusétzliche Schnittstellenmodule erweitern. So
konnen Sie EtherCAT, Profibus und Profinet problemlos
nachriisten. Das Sicherheitsmodul STO (Safe Torque Off)
erhoht die Sicherheit, indem der Motor im Ruhezustand sicher
drehmomentfrei gestellt wird.

Um die Prézision der Bewegung dauerhaft sicherzustellen,
besitzt die Steuerung integrierte Geber-Interfaces flir Resolver
und Absolutwertgeber.

Fahrprofile kénnen Sie direkt in der Steuerung speichern.
Auch Signale von Start-/Stopp-Schaltern, Sensoren etc.
lassen sich im Programmablauf verarbeiten. Dazu stehen frei

Hinweis: Fiir eine storungsfreie Signalverarbeitung sollte die
item Schirmklemme D14 (0.0.668.19) verwendet werden.

Steuerung C 3-05
Versorgungsspannung 3x230...480 VAC (+10%), 50 ... 60 Hz
Steuerspannung 24 VDC (+20 %) [1 Al
Zwischenkreisspannung 560..570V
g Ausgangsleistung (Nenn) 3 KVA
max. Ausgangsleistung (flr 5 s) 6 KVA
1 Stiick 0.0.668.65
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Das Sicherheitsmodul STO (Safe Torque Off) ist eine Erweite-
rung fiir item Steuerungen der C-Serie. Es bewirkt, dass ein
Motor im Ruhezustand ohne wirksames Drehmoment ist. Dies
sorgt flir ein sicheres Abschalten beispielsweise beim Betati-
gen des Not-Ausschalters oder beim Offnen einer Tdr.

Das Modul wird in einen der Erweiterungssteckpldtze
gesteckt. Alle geltenden Sicherheitsnormen werden sicher
erflillt, darunter Kategorie 4/PLe nach EN ISO 13849-1 und
SILCL 3 nach EN 62061.

Sicherheitsmodul STO
m=72,0g

|
e 1EEIM

1 Stiick

0.0.668.20
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Die Einsteckmodule verbinden item Steuerungen der C-Serie
mit Systemumgebungen tber die Feldbus-Standards Ether-
CAT, Profibus oder Profinet.

Als Plug-and-play-Losung missen die Module nur in einen
der Erweiterungssteckpldtze gesteckt werden. Die Module
besitzen auf der Vorderseite die ndtigen Anschliisse fir das
jeweilige Netzwerk.
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EtherCAT Schnittstelle
m=450¢g

1 Stlick 0.0.668.15

PROFIBUS Schnittstelle
m=46,0g

1 Stlick 0.0.668.14

PROFINET Schnittstelle
m=46,0g

1 Stlick 0.0.681.66




Das Zusammenspiel zwischen Motor und Steuerung wird

Uber zwei getrennte Leitungen gesteuert, um Interferenzen
auszuschlieBen: Die orange Leistungsleitung tbertragt die
Energie zum Motor, wahrend die griine Geberleitung fiir die
Datentibermittlung reserviert ist. Unterschiedliche Stecker und
die Farbkodierung machen die einzelnen Leitungstypen vor Ort
unverwechselbar und verhindern Fehlanschliisse.

Alle Leitungen sind in Standardlangen verflighar. Das Kirzel
BL im Produktnamen kennzeichnet Leitungen zum Anschluss
an Steuerungen der BL-Serie.

Geberleitungen sind EMV-abgeschirmt und miissen passend
zum Motor bestellt werden: Das Kiirzel RSC kennzeichnet
Leitungen flr Motoren mit Resolver, AKSC Motoren mit Abso-
lutwertgeber.

Bei den Leistungsleitungen muss bei Steuerungen der C-Serie
auf den richtigen Leitungstyp je nach Last geachtet werden.

Hinweis:

Im Kapitel Technische Daten finden Sie den
detaillierten Namensschlissel fir Leitungen.
Wenn Sie den item MotionDesigner® zur
Konfiguration eines kompletten Systems
verwenden, wahlt die Software automatisch
die passende Leitung aus.

5

N
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Leistungsleitung BL SC1 04/5
Mindestbiegeradius (feste Verlegung)
Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung)

a=>5000mm m=10kg

46 mm
87 mm

orange, 1 Stiick

0.0.703.51

Leistungsleitung BL SC1 04/10
Mindestbiegeradius (feste Verlegung)
Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung)
a=10000 mm m=2,0kg

46 mm
87 mm

orange, 1 Stlick

0.0.704.65

Leistungsleitung BL SC1 04/15
Mindestbiegeradius (feste Verlegung)
Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung)
a=15000 mm m=3,0kg

46 mm
87 mm

orange, 1 Stlick

0.0.704.66
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Geberleitung BL RSC/5

Mindestbiegeradius (feste Verlegung) 30 mm
Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 63 mm
a="5000 mm m=660,0g

grun, 1 Stiick 0.0.704.71

Geberleitung BL RSC/10

Mindestbiegeradius (feste Verlegung) 30mm
Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 63 mm
a=10000 mm m=12kg

grun, 1 Stiick 0.0.704.72

Geberleitung BL RSC/15

Mindestbiegeradius (feste Verlegung) 30 mm
Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 63 mm
a=15000 mm m=18kg

grun, 1 Stlick 0.0.704.73

Geberleitung BL AKSC/5

Mindestbiegeradius (feste Verlegung) 45mm
2P Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 93 mm

a=>5000mm m=670,0g

® griin, 1 Stiick 0.0.704.75

Geberleitung BL AKSC/10

Mindestbiegeradius (feste Verlegung) 45 mm
Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 93 mm
a=10000 mm m=12kg

grin, 1 Stiick 0.0.704.76

Geberleitung BL AKSC/15

Mindestbiegeradius (feste Verlegung) 45mm
Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 93 mm
a=15000 mm m=18kg

grun, 1 Stlick 0.0.704.77

Geberleitung RSC/5

A Mindestbiegeradius (feste Verlegung) 30mm
2 Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 63 mm
N ﬁ a=5000 mm m=5870g¢

griin, 1 Stlick 0.0.670.27
Geberleitung RSC/10
Mindestbiegeradius (feste Verlegung) 30 mm
Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 63 mm
a=10000 mm m=11kg
griin, 1 Stiick 0.0.671.89
Geberleitung RSC/15
Mindestbiegeradius (feste Verlegung) 30mm
Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 63 mm
a=15000 mm m=16kg
griin, 1 Stlick 0.0.691.38
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Geberleitung RSC/20

Mindestbiegeradius (feste Verlegung) 30mm

Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 63 mm

a=20000mm m=2,2 kg

grlin, 1 Stick 0.0.691.39

Geberleitung RSC/25

Mindesthiegeradius (feste Verlegung) 30mm

Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 63 mm

a=25000 mm m=2,7 kg

griin, 1 Stiick 0.0.691.40

Geberleitung AKSC/5
W Mindestbiegeradius (feste Verlegung) 45 mm
° Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 93 mm

° a=5000mm m=682,0g

gruin, 1 Stiick 0.0.688.53

Geberleitung AKSC/10

Mindestbiegeradius (feste Verlegung) 45 mm

Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 93 mm

a=10000 mm m=123Kkg

griin, 1 Stiick 0.0.688.54

Geberleitung AKSC/15

Mindestbiegeradius (feste Verlegung) 45 mm

Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 93 mm

a=15000 mm m=17kg

grun, 1 Stlick 0.0.691.41

Geberleitung AKSC/20

Mindestbiegeradius (feste Verlegung) 45 mm

Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 93 mm

a=20000mm m=2,3kg

griin, 1 Stlick 0.0.691.42

Geberleitung AKSC/25

Mindestbiegeradius (feste Verlegung) 45mm

Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 93 mm

a=25000mm m=29Kkg

grlin, 1 Stiick 0.0.691.43

Leistungsleitung SC1 05/5

Mindestbiegeradius (feste Verlegung) 46 mm

Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 87 mm

a=5000mm m=9650g¢g

orange, 1 Stlick 0.0.670.28

Leistungsleitung SC1 05/10

Mindestbiegeradius (feste Verlegung) 46 mm

Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung) 87 mm

a=10000 mm m=19kg

orange, 1 Stlick 0.0.671.90
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Leistungsleitung SC1 05/15
Mindestbiegeradius (feste Verlegung)
Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung)
a=15000 mm m=2,8 kg

46 mm
87 mm

orange, 1 Stlick

0.0.691.35

Leistungsleitung SC1 05/20
Mindestbiegeradius (feste Verlegung)
Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung)
a=20000mm m = 3,7 kg

46 mm
87 mm

orange, 1 Stlick

0.0.691.36

Leistungsleitung SC1 05/25
Mindestbiegeradius (feste Verlegung)
Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung)
a=25000 mm m =46 kg

46 mm
87 mm

orange, 1 Stlick

0.0.691.37

Leistungsleitung SC3 10/5
Mindestbiegeradius (feste Verlegung)
Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung)
a=>5000mm m=9920¢g

46 mm
87 mm

orange, 1 Stlick

0.0.670.30

Leistungsleitung SC3 10/10
Mindestbiegeradius (feste Verlegung)
Mindestbiegeradius (Mehrfachbewegung)
a=10000 mm m=19kg

46 mm
87 mm

orange, 1 Stlick

0.0.671.92




Interferenzen an den freiliegenden Anschliissen sind eine
haufige Fehlerursache. Die Schirmklemme D14 stellt die
korrekte Datendibermittlung und damit den stérungsfreien
Betrieb sicher.

Schirmklemme D14
m=40,0¢g

|
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verzinkt, 1 Satz

0.0.668.19
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Zubehor fur Lineareinheiten

Das item Zubehor bietet Ihnen perfekt abgestimmte Erwei-
terungselemente fUr lhre item Lineareinheit. Dazu gehdren
beispielsweise Schlittenplatten und Endanschlége, die fir die
jeweiligen Modelle optimiert sind. Endschalter erweitern den
Funktionsumfang passend zu Ihrer Anwendung.

AuBerdem finden Sie hier niitzliche Wartungsprodukte, damit
die hohe Leistungsfahigkeit Ihrer item Lineareinheit lange
erhalten bleibt.
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Produkte in diesem Kapitel
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Linearflihrungen 6 60 PS Schlittenplatten und Profil-Verbindungssatz 6/8 Schlittenanschlag LRE 8 Endschalter
= kompakt und belastbar Kreuzschlittenplatten 80x60 = robuster Anschlag aus = induktive Naherungser-
= ergénzende Momentenauf- = einfacher Anschluss von = befestigt Lineareinheiten Aluminium kennung
nahme fiir Gesamtsysteme Applikationen mit Nut 6 an Profilen 8 = auch nachtraglich zu = zum Bau individueller
= auch fir belasthare = selbstzentrierend montieren Losungen
Mehrachs-Systeme
140 141 143 144 145

Endschaltersatze

= induktive Naherungser-
kennung

= alle Bestandteile in einem

/0 Ubergabebaustein
C-Serie

= frei belegharer D-Sub-
25-Stecker

&

Stirnlochschlissel

= zum Justieren von
Lagereinheiten

= fiir Rollen- und C-Schienen-

Laufbahn-Ol/Spritzoler
fur Linearflhrungen

= erhohen die Lebensdauer
von Linearflihrungen

Satz zusammengefasst = individueller Anschluss flr fihrungen = hochwertige, vollsynthe-
Sensoren an C-Serie tische Ole
148 150 151 152
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Die Linearfuhrungen 6 60 PS bestehen aus einer verwin-
dungssteifen Profilschiene und zwei tragféhigen Kugelumlauf-
wagen. Die gekapselte Flihrungs-Komplettldsung eignet sich
fir prézise und reibungsarme Bewegungen.

Als parallel mitlaufende Fiihrung kann sie eine angetriebene
Lineareinheit fir eine groBere Lasten- und Momentenaufnah-
me erganzen. Insbesondere die Version mit Kreuzschlitten-

Linearflihrungen 6 60 PS

m gekapselte Komponenten
m kompakt, prézise und verwindungssteif
m hohe Momentenaufnahme

platte vereinfacht den Aufbau von parallelen Lineartechnik-
Losungen.

Mit einem Systemmaf von nur 60x60 mm und zwei Nuten 6
an den seitlichen Flanken I&sst sich die Linearftihrung sehr
einfach in Konstruktionen integrieren.

Wird die Linearfiihrung parallel zu einer Lineareinheit eingesetzt, muss der Sicherheitsabstand der Lineareinheit bei der Hub-Auslegung berticksichtigt werden.
Der Hub der Linearflihrung ist entsprechend groBer zu wéhlen: H = H¢ + X

Lineareinheit Art.-Nr. H ¢ [mm] X [mm] Linearfiihrung 6 60 PS
Lineareinheit KLE 6 60x60 LR 0.0.605.07 0-2644 172 Fymax NI = Fmax [N] 2000
0-1000 95 Mimax [NM] 15
1001-1560 127 My e INM] = M; e [NM] | 120
Lineareinheit KGT 6 60 P20 0.0.706.00
1561-2120 159
2121-2600 191

H = Hub der Fiihrung H,¢ = Hub der Lineareinheit

Bei der Auslegung ist berticksichtigt, dass die Lineareinheit, in Kombination mit der parallelen Linearftihrung 6 60 PS, in ihrer Bewegung nicht eingeschrénkt ist
und gleichzeitig die Gesamtldngen L der Fiihrung und der Lineareinheit gleich groB sind.
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Linearfiihrung 6 60 PS (Nullhub) 2

Maximaler Hub H, 2816 mm
Grundmasse (bei Hubldnge O mm)m, 2,2 kg

Masse pro mm Hub m, 34  g/mm

Gesamtmasse m = my;+H*m,

Maximale Beschleunigung 15 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 1 m/s

1 Satz 0.0.701.69
Linearflihrung 6 60 PS Kreuzschlitten (Nullhub) g
Maximaler Hub Hya 2816 mm

Grundmasse (bei Hubldnge 0 mm)m, 2,3 kg

Masse pro mm Hub m, 34 g/mm

Gesamtmasse m = m;+H*m,

Maximale Beschleunigung 15 m/s?

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 1 m/s

1 Satz 0.0.708.77
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Fester Halt fiir alle Aufbauten: Die standardisierten Schlitten-
platten sind mit allen notwendigen Befestigungsbohrungen
und -elementen versehen, um Anbaukomponenten am
Schlitten der item Lineareinheiten KLE und 60 6 P20 sowie
der Linearflihrung 6 60 PS zu befestigen.

Durch Kreuzschlittenplatten lassen sich Mehrachs-Systeme
erheblich schneller konstruieren, aufbauen und in Betrieb
nehmen. Wenige Bauteile geniigen, um ein sicheres und
belastbares Gesamtsystem zu gestalten.

Flr den Bau von Schlittenplatten in individueller L&nge
stehen die Profile X 6 60x12 (0.0.609.32) und Profile X 8
80x16 (0.0.609.34) mit den passenden Abdeckkappen zur
Verflgung.

Schiittenplatte KLE 6 60x60 ’a

Profil X 6 60x12, Al, natur

2 Abdeckkappen X 6 60x12, PA-GF, grau

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x25, St, verzinkt
4 Scheiben DIN 433-6,4, St, verzinkt

m=2750¢

1 Satz 0.0.609.25
Abdeckprofil 6 LE g
PP/TPE

m=13,0g/m

grau &hnlich RAL 7042, 1 Stiick a 2000 mm 0.0.603.88
grau dhnlich RAL 7042, Zuschnitt max. 2000 mm 0.0.605.10
Schiitienplatte KLE 8 80x80 =

Profil X 8 80x16, Al, natur

2 Abdeckkappen X 8 80x16, PA-GF, grau

4 Zylinderschrauben DIN 912-M8x30, St, verzinkt
4 Scheiben DIN 433-8,4, St, verzinkt

m=675,0g¢

1 Satz 0.0.609.24
Abdeckprofil 8 LE =
PP/TPE

m=285g/m

grau dhnlich RAL 7042, 1 Stlick a 2000 mm 0.0.600.54
grau dhnlich RAL 7042, Zuschnitt max. 2000 mm 0.0.605.05
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Kreuzschlittenplatte KLE 6 60x60

Kreuzschlittenplatte KLE 6 60x60, Al

2 Abdeckkappen X 6 60x12, PA-GF, grau

4 Zylinderschrauben DIN 912-M6x25, St, verzinkt
4 Scheiben DIN 433-6,4, St, verzinkt
m=3674g

1 Satz

0.0.692.19

Kreuzschlittenplatte KLE 8 80x80

Kreuzschlittenplatte KLE 8 80x80, Al

2 Abdeckkappen X 8 80x16, PA-GF, grau

4 Zylinderschrauben DIN 912-M8x30, St, verzinkt
4 Scheiben DIN 433-8,4, St, verzinkt
m=9312¢g

1 Satz

0.0.692.61

Schlittenplatte 6 60 190x60

Profil X 6 60x12, Al, natur

2 Abdeckkappen X 6 60x12, PA-GF, grau

8 Zylinderschrauben DIN 912-M3x8, St, verzinkt
m=2470¢g

1 Satz

0.0.708.76

Kreuzschlittenplatte 6 60 190x119

Kreuzschlittenplatte 6 60x60, Al

2 Abdeckkappen X 6 60x12, PA-GF, grau

8 Zylinderschrauben DIN 912-M3x8, St, verzinkt
m=2350,0¢g

1 Satz

0.0.708.75




Der Profil-Verbindungssatz 6/8 80x60 stellt eine kraftschlis-
sige Verbindung zwischen einer Komponente mit seitlicher Nut
6 und einer Basis mit Nut 8 her. Damit kann beispielsweise
eine 60 mm breite Lineareinheit an einem Trégerprofil der
Baureihe 8 befestigt werden. Die Montage ist sehr einfach und
fuhrt durch die Form des Verbinders zur Selbstzentrierung der
Bauteile.

Belastungsangaben zum Profil-Verbindungssatz 6/8 80x60:

F 2max (NI

xmax[ y max

N] ‘ F o [N] ‘ F

‘ 500

500 ‘ 500

]
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Profil-Verbindungssatz 6/8 80x60

= Adapter fir die Baureihe 6
m Befestigung in der Nut 8
m zum Anschluss von Lineareinheiten

Profil-Verbindungssatz 6/8 80x60

Adapterplatte, Al

2 Spannkorper, Al

2 Zylinderschrauben DIN 912-M8x14, St, verzinkt
4 Zylinderschrauben DIN 912-M4x20, St, verzinkt
2 Nutensteine V 8 St M8, St, verzinkt
m=243,0¢

1 Satz

0.0.708.20
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Damit bleibt alles in der Bahn! Der belastbare Schlittenan-
schlag LRE 8 bewahrt den Schlitten einer Lineareinheit davor,
uber den berechneten oder gewtinschten Punkt hinauszu-
fahren. Die Fahrwegbegrenzung aus Aluminium erhoht die
Sicherheit.

Der Schlittenanschlag LRE 8 kann einfach - auch nachtrég-
lich - in der Nut 8 einer Lineareinheit LRE befestigt werden.
Die Formgebung ermdglicht den Einsatz mit verschiedenen
Wellendurchmessern sowie an beliebiger Position und macht
den Schlittenanschlag zur universellen Losung.

Hinweis: Die meisten item Lineareinheiten vom Typ LRE
werden bei der Konfiguration iber den item MotionDesigner®
automatisch mit einem Schlittenanschlag ausgestattet, der bei
Bedarf verschoben oder auch entfernt werden kann. Einige
Modelle wie die Lineareinheiten KLE sind so konstruiert, dass
ein zusatzlicher Schlittenanschlag nicht erforderlich ist.
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Schlittenanschlag LRE 8

= robuster Anschlag aus Aluminium
= einfach zu montieren

M =9 Nm
/F:X:ZOOON

m

Max. Belastung

Schlittenanschlag LRE 8

2 Tréger, Al

2 Anschlage, Al

2 Nutensteine 8 St 2xM6-36

8 Zylinderschrauben DIN 6912-M6x20
m=2830¢g

1 Satz

0.0.686.50
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Endschalter

= induktive Naherungserkennung zur Absicherung von Linearantrieben
= Montage in der Profilnut 8 (Endschalter 8)

= Montage an der Zahnriemenumlenkung (Endschalter M8)

Der Endschalter M8 ist ein universell einsetzbarer Naherungs-
schalter zur Endlagenerkennung bzw. Referenzierung an
Lineareinheiten mit Zahnriemenantrieb. Er ist mit fester oder
|osbarer Anschlussleitung erhéltlich.

Der Endschalternocken dient der Markierung der Endlagen
oder des Referenzpunkts der Lineareinheit auf dem Zahnrie-
men.

Die Endschalterbefestigung Endschalteranschlussleitung
stellt die Positionierung und in steckbarer Ausflihrung mit
Befestigung von induktiven integrierten Leuchtdioden zur

Endschaltern M8 an den Anzeige von Schaltfunktion
Zahnriemenumlenkungen und Betriebsspannung.
sicher.

N i =

D D P DN

e

™
\Jl L/

U

Mdgliche Anordnung von Endschaltern 8 und Endschalterno- -~ Mdgliche Anordnung von Endschaltern 8 und ~ Bei Anwendungen von Endschalternocken 8

cken 8: Endschalternocken 8: mit Umlenkung tiber die Flachseite

Die Endschalternocken laufen durch die Zahnriemenumlen- Die Endschalternocken laufen nicht durch die  (Zahnriemen-Gegenumlenkung 8 R25/
kungen. Zahnriemenumlenkungen. Zahnriemenumlenkung 8 80 R25 mit Aus-
Bei Verwendung an der antriebsseitigen Zahnriemenumlen- trittsmaB 40 mm) diirfen diese nicht durch die
kung besonders zur vereinfachten Kabelverlegung zwischen Zahnriemenumlenkungen laufen. In diesen
Antriebseinheit, Endschalter und Motorsteuerungseinheit Féllen miissen Endschalter 8 und Endschal-
geeignet. ternocken 8 so positioniert werden, dass kein

Durchlauf erfolgt.
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Der Endschalternocken 8
wird an den erforderlichen
Positionen von der unpro-
filierten Seite aus in den
Zahnriemen gedruickt.

Befestigungsmaglichkeiten der Endschalter 8 in Verbindung
mit Endschalterbefestigung. Je nach Anwendung muss die
Endschalterbefestigung entsprechend gekiirzt werden.

Endschalter 8 geeignet in Verbindung mit den Zahnriemen-
umlenkungen 8 bzw. der Zahnriemen-Gegenumlenkung 8, der
Endschalterbefestigung 8 und den Endschalternocken 8. Die
Zahnriemenumlenkungen 8 sind fur den kompakten Einbau an
entsprechenden Stellen mit Durchbriichen fiir den Endschalter
versehen.

38

V)
~
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8x1

Endschalter M8

St, rostfrei

induktiver Naherungsschalter, plusschaltend,
geeignet zum Einbau in Gewinde M8x1
Spannung = 10..30 V DC

max. Schaltstrom =200 mA

Schaltabstand = 1,5 mm

LED-Kontrollanzeige

Anschlusskabel, schwarz, 1 =3 m; d = 3,5 mm
m=54,0g

1 Stick

0.0.337.14

Endschalter M8, steckbar

St, rostfrei

induktiver Naherungsschalter, plusschaltend,
geeignet zum Einbau in Gewinde M8x1
Spannung = 10..30 V DC

max. Schaltstrom = 200 mA

Schaltabstand = 1,5 mm
LED-Kontrollanzeige

m=16,09

£'a

1 Stlick

0.3.001.24

Endschalteranschlussleitung

AuBenmantel PUR, grau

Aufbau Lif9YH11YH, 3x0,25 mm? )

Stecker: angespritzter dreipoliger Kupplungsstecker mit Metall-Uberwurfmutter
M8x1

Kabeleinflihrung um 90° abgewinkelt

LED-Kontrollanzeige: griin = Betriebsanzeige, gelb/orange = Schaltfunktionsan-
zeige

Anschlusskabel, =5 m;d =4 mm

m=144,09

1 Stlick

0.3.001.25

Endschalterbefestigung 8

St

2 Scheiben DIN 433 8,4, St, verzinkt
Halbrundschraube 1SO 7380 M8x10, St, verzinkt
m=3709

1 Satz

0.0.337.31
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98 Endschalternocken g
Sto St
o2 | <1 m=02g
= schwarz, 1 Stiick 0.0.337.15

Endschalter 8 - 1NC *

induktiver Naherungsschalter, plusschaltend
Gehduse Al, eloxiert, natur
Fixiermechanismus, Fixierschrauben
Spannung = 10..30 V DC

Schaltstrom,,, = 150 mA

Schaltabstand = 2 mm

Kabel, grau, | =3 m;d=3mm

m=510g¢
1 Stiick 0.0.600.05
Endschalter 8 - INO g

induktiver Naherungsschalter, plusschaltend
Gehause Al, eloxiert, natur
Fixiermechanismus, Fixierschrauben
Spannung = 10..30 V DC

Schaltstrom,,, = 150 mA

Schaltabstand = 2 mm

Kabel, grau, | =3 m;d =3 mm

m=510¢
1 Stiick 0.3.001.30
Endschalterhalter KRF 8 g

Halter, Al, natur

2 Senkschrauben DIN 7991-M6x30, St, verzinkt
Nutenstein 8 St 2xM6-36

m=120,0¢g

1 Stlick 0.0.626.55

Fur alle nachfolgenden Produkte gilt:

induktiver Naherungsschalter, plusschaltend
Gehduse Al, eloxiert, natur
Fixiermechanismus, Fixierschrauben
Spannung = 10..30 V DC

Schaltstrom,,,, = 150 mA

Schaltabstand = 2 mm

Kabel, grau, =10 m; d = 3 mm

s
. \H\ Endschalter KLE 6 60x60 - INO 2

m=1250¢

< 1 Stiick 0.0.609.31
Endschalter KLE 6 60x60 - 1NC '
m=1250¢
1 Stiick 0.0.604.41
Endschalter KLE 8 80x80 - INO =
m=1250¢
1 Stiick 0.0.609.30
Endschalter KLE 8 80x80 - 1NC =
m=1250¢
1 Stiick 0.0.600.59
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Endschaltersatze

= induktive Naherungserkennung
m passend zu item Lineareinheiten
= alle Bestandteile in einem Paket

Immer wissen, wo Schluss ist! item Endschalter dienen zur
Referenzierung oder zur Endlagenerkennung bei Linearein-
heiten. Sie arbeiten induktiv und leiten das Signal Uiber eine
Anschlussleitung zur Steuerung.

Je nach Modell und Einbaulage ist eine andere Kombination
von Komponenten notwendig. Endschaltersétze enthalten alle
Bauteile fur die Lineareinheiten KRF, LRE und KGT. Beachten
Sie bei der Bestellung, dass einige Endschalter in den Versi-
onen NO (normally open) und NC (normally closed) verfiighar
sind.

Hinweis: Die Inbetriebnahme-Software item MotionSoft®
unterstiitzt die Verwendung von Endschaltern mit item Steue-
rungen. So gelingt die Einrichtung in kiirzester Zeit.

Endschaltersatz KRF NO =

2 Endschalterhalter 8 KRF

2 Endschalter 8- INO

induktiver Naherungsschalter, plusschaltend
Gehduse Al, eloxiert, natur
Fixiermechanismus, Fixierschrauben
Spannung = 10..30 V DC

Schaltstrom,,,, = 150 mA

Schaltabstand = 2 mm

Kabel, grau, =3 m;d=3mm

0.0.626.55
0.3.001.30

m=2384,0¢g

1 Stiick 0.0.688.08
Endschaltersatz KRF NC g
2 Endschalterhalter 8 KRF

2 Endschalter 8- INC

induktiver Naherungsschalter, plusschaltend
Gehause Al, eloxiert, natur
Fixiermechanismus, Fixierschrauben
Spannung = 10..30 V DC

Schaltstrom,,,, = 150 mA

Schaltabstand = 2 mm

Kabel, grau, =3 m;d=3mm

m=2384,0g

1 Stick 0.0.688.09
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Endschaltersatz LRE NO g

2 Endschalterbefestigungen 8

2 Endschalter M8

2 Anschlusskabel, I =3 m; d = 3,5mm

2 Endschalternocken

induktiver Naherungsschalter, plusschaltend,
geeignet zum Einbau in Gewinde M8x1
Spannung = 10..30V DC

max. Schaltstrom = 200 mA

Schaltabstand = 1,5 mm
LED-Kontrollanzeige

0.0.337.14

m=1910g¢
1 Stlick 0.0.688.11
Endschaltersatz LRE NO, steckbar g

2 Endschalterbefestigungen 8

2 Endschalter M8, steckbar

2 Endschalteranschlussleitungen, I=5m, d =4 mm
2 Endschalternocken

induktiver Naherungsschalter, plusschaltend,
geeignet zum Einbau in Gewinde M8x1

Spannung = 10..30 V DC

max. Schaltstrom =200 mA

Schaltabstand = 1,5 mm

LED-Kontrollanzeige

0.3.001.25

0.3.001.24

m=4050¢g
1 Stiick 0.0.688.10
Endschaltersatz KGT NO =

2 Endschalter 8 - TNO

induktiver Naherungsschalter, plusschaltend
Gehause Al, eloxiert, natur
Fixiermechanismus, Fixierschrauben
Spannung = 10..30 V DC

Schaltstrom,,, = 150 mA

Schaltabstand = 2 mm

Kabel, grau, =3 m;d=3mm

m=110,0¢

1 Stiick 0.0.688.12

5&; Endschaltersatz KGT NC g

2 Endschalter 8- INC
induktiver Naherungsschalter, plusschaltend

l‘]' Gehduse Al, eloxiert, natur
S Fixiermechanismus, Fixierschrauben
H Spannung = 10..30 V DC
Schaltstrom,,, = 150 mA
Schaltabstand = 2 mm
Kabel, grau, | =3 m;d=3mm
m=110,0¢
1 Stlick 0.0.688.13
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/0 Ubergabebaustein C-Serie
/0 Kabel C-Serie

= frei belegbarer D-Sub-25-Stecker
= individueller Anschluss von Sensoren
= fir item Steuerungen der C-Serie und BL-Serie

Verstandigung leicht gemacht! Alle item Steuerungen der
C-Serie besitzen einen standardisierten D-Sub-25-Anschluss
(DB-25). Mit dem I/0 Ubergabebaustein C-Serie konnen Sie
Signale von Sensoren etc. zusammenflihren und sehr einfach
mit den digitalen Ein- und Ausgédngen der item Steuerungen
verbinden.

Der Ubergabebaustein in Industriequalitdt wird in die Trag-
schiene eines Schaltschranks eingehéngt. In die Klemman-
schllisse kdnnen ein-und feindréhtige Leiter eingesteckt
werden. Die Ubersichtliche Markierung der Montagesockel
beschleunigt die Verkabelung.

Der /0 Ubergabebaustein C-Serie besitzt einen integrierten
D-Sub-25-Gegenstecker. Er wird mit dem abgeschirmten

I/0 Kabel C-Serie mit der item Steuerung verbunden. So gestal-
ten Sie eine individuelle Ldsung aus einem Guss.

I/0 Ubergabebaustein C-Serie

D-Sub-25 (Stiftleiste)

ein-und feindrahtige Leiter 0,08 ... 2,5 mm? einsetzbar
Montageart Tragschiene 35

Schutzart IP 20

m=820¢g

1 Stlick 0.0.688.62

I/O Kabel C-Serie

Anschluss D-Sub-25
Polzahl 25
Leitungsléange 2 m
m=3720¢

1 Stiick 0.0.689.27
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Zum Anziehen der Vierlochmuttern in den Lagereinheiten der
Rollenfiinrungen 5 D6, 8 D10, 8 D14 sowie 8 D25.

200

24

120

2

k)

\

®9

®9

Stirnlochschliissel 5 D6, 8 D10

St
m=40,0g¢g

]
ZUBEHOR Item

£2c"

schwarz, 1 Stiick

0.0.390.13

Stirnlochschliissel 8 D14

St
m=900¢g

schwarz, 1 Stiick

0.0.294.41

Stirnlochschliissel 8 D25

st
m=4300g

schwarz, 1 Stiick

0.0.350.30
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Das spezielle Laufbahn-Ol fiir Linearfihrungen ist vollsynthe-
tisch und fiir alle item Laufrollenfihrungen geeignet. Es wird
zur Wartung der dlgeschmierten Fiinrungsbahnen verwendet.

. AmNr.0.0.612.75

< 250 mi ¢ i
! #ezssw%

Laufbahn-Ql fiir Linearfiihrungen

synthetisches Schmierdl 1ISO VG 460
Inhalt 250 ml (Flasche)
m=2850¢g

1 Stiick 0.0.612.75

Spritzéler fir Linearfihrungen

Spritzrohr Al mit Spitzenmundstiick
Inhalt 200 ml
m=0600,0g

1 Stiick 0.0.612.74
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Technische Daten

Die Details auf einen Blick:

Hier finden Sie alle Daten und Fakten zu Lebensdauer, Belastbarkeit,
Besonderheiten etc. Um Ihnen die Auswahl zu erleichtern, haben wir
die wichtigsten Informationen auch direkt auf den Informationsseiten zu
den Lineareinheiten kurz und tibersichtlich zusammengefasst.

-
TECHNISCHE DATEN Item
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TECHNISCHE DATEN

Nomenklatur der Produktbezeichnungen

Namensschllssel fiir Lineareinheiten

Variante GSF - Gleitschlittenfiinrung mit Zahnriemenantrieb

Lineareinheit Fihrungstechnik Baureihe Trégerprofilquer- |  Zahnriementyp
schnitt
Lineareinheit GSF 8 40 R10

GSF = Gleitschlittenfiihrung R10 = Riemenbreite 10 mm

Variante KLE - Laufrollenfihrung mit Zahnriemenantrieb

Lineareinheit Bezeichnung Baureihe Trégerprofilquer- | Flihrungstechnik
schnitt
(HxB)

Lineareinheit KLE 6 60x60 LR

(Beispiel) KLE = Kompakte Lineareinheit LR = Laufrollen

Variante KRF - Kreuzrollenfilhrung mit Zahnriemenantrieb

Lineareinheit Fiihrungs- Baureihe Trégerprofil- Antrieb Antriebsseite
technik querschnitt
(HxB)
Lineareinheit KRF 8 80x40 /R links
(Beispiel) KRF = Kreuzrollenflihrung ZR = Zahnriemen

Variante LRE - Laufrollenflihrung mit verschiedenen Antrieben

Lineareinheit | Flhrungs- | Baureihe Fihrungs- | Tragerprofil- | Antrieb Dimension
technik wellendurch- | querschnitt des
messer (HxB) Antriebs
Lineareinheit LRE 5 D6 60x20 ZU 40R10
(Beispiel) LRE = Laufrolleneinheit ZU = Zahnriemenumlenkung

Variante KGT - Profilschienenfihrung mit Kugelgewindetrieb

Lineareinheit Antrieb Baureihe Trégerprofilquer- Dimension des
schnitt Antriebs
Lineareinheit KGT 6 60 P20

KGT = Kugelgewindetrieb P20 = Spindelsteigung 20 mm
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Lineareinheit Bezeichnung Baureihe Trégerprofilquerschnitt Antrieb
(Gleitschlittenfiihrung)

Zahnriemenantrieb

Lineareinheit GSF | 8 40 R10

Lineareinheit Bezeichnung Baureihe Trégerprofilquerschnitt Fuhrungstechnik

(Kompakte Lineareinheit) (Héhe x Breite) (Laufrollenfiihrung)

Zahnriemenantrieb

Lineareinheit KLE 6 60x60 LR

Lineareinheit KLE 8 80x80 LR

Lineareinheit Bezeichnung Baureihe Tréagerprofilquerschnitt Antrieb Antriebsseite

(Kreuzrollenfiihrung) (Hohe x Breite)

Zahnriemenantrieb

Lineareinheit KRF 8 80x40 /R links

Lineareinheit KRF 8 80x40 ZR rechts

Lineareinheit KRF 8 80x40 /R synchron

Lineareinheit Bezeichnung Baureihe Fuhrungswellen- Tréagerprofilquer- Antrieb Dimension des
(Laufrollenfiihrung) durchmesser schnitt Antriebs

(Hohe x Breite)

Zahnriemenantrieb

Lineareinheit LRE 5 D6 60x20 ZU 40R10

Lineareinheit LRE 8 D10 80x40 ZU 40 R25

Lineareinheit LRE 8 D10 80x80 ZU 40 R25

Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 ZU 40 R25

Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 ZU 80 R25

Lineareinheit LRE 8 D14 80x80 ZU 40R25

Lineareinheit LRE 8 D14 80x80 ZU 80 R25

Lineareinheit LRE 8 D14 120x80 ZU 40 R25

Lineareinheit LRE 8 D14 120x80 ZU 80 R25

Lineareinheit LRE 8 D25 120x80 ZU 80 R25

Lineareinheit LRE 8 D25 120x80 ZU 80 R50

Lineareinheit LRE 8 D25 200x80 ZU 80 R25

Lineareinheit LRE 8 D25 200x80 ZU 80 R50

Kugelgewindeantrieb

Lineareinheit LRE 8 D10 80x80 KGT 20x5

Lineareinheit LRE 8 D10 80x80 KGT 20x20

Lineareinheit LRE 8 D14 80x80 KGT 20x5

Lineareinheit LRE 8 D14 80x80 KGT 20x20

Lineareinheit 6 60x60 KGT P20

Kettenantrieb

Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 KU 80

Zahnstangenantrieb

Lineareinheit LRE 8 D10 80x40 ZSK

Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 ZS

/R = Zahnriemen

ZU = Zahnriemenumlenkung

KGT = Kugelgewindetrieb

KU = Kettenumlenkung

/S = Zahnstange

/S K = Zahnstange Kunststoff
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TECHNISCHE DATEN

Namensschliissel flir Antriebsséatze Plug-and-play

Antriebssatz Lineareinheit Antriebsart AntriebsgréBe
Antriebssatz GSF 8 40 AP/WP 40
Antriebssatz KLE 6 60x60 AP/WP 40
Antriebssatz KLE 6 60x60 AP/WP 60
Antriebssatz KLE 8 80x80 AP/WP 60
Antriebssatz KLE 8 80x80 AP/WP 80
Antriebssatz KRF 8 ZR AP/WP 60
Antriebssatz KRF 8 ZR AP/WP 80
Antriebssatz ZU 540 D30/D12 AP/WP 40
Antriebssatz ZU 8 80 D55/D34 AP/WP 60
Antriebssatz ZU 8 80 D55/D34 AP/WP 80
Antriebssatz ZU 8 80 D80/D34 AP/WP 80
Antriebssatz 8D40/D15 AP/WP 60
Antriebssatz KGT D40/D15 SE 60
Antriebssatz KGT 6 60 SE 40
Antriebssatz KGT 6 60 SE 60
Parallelantriebssatz KGT 6 60 SE 60
Antriebssatz KGT D40/D15 SE 60
Antriebssatz KGT D40/D15 SE 80
Antriebssatz Zahnstange 8 AP/WP 60
Antrigbssatz Zahnstange 8 AP/WP 80
SE = Servomotor WP = Winkel-Planetengetriebe AP = Axial-Planetengetriebe

Namensschltssel fir Getriebe

Name Typ BaugroBe Ubersetzung
[1:n]
3
40 5
AP
7
3
5
Getriebe 60
7
16
WP 3
80 5
7

WP = Winkel-Planetengetriebe AP = Axial-Planetengetriebe
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TECHNISCHE DATEN
Namensschllssel flir Motoren
Name Typ BaugréBe | Stillstands- | Zwischen- Drehzahl Drehgeber Bremse
[mm] moment kreisspan- [1/100]
[Nm] nung
40 0,35 3(320V) 90
Motor SE 60 1,50 3(320V) 60 R AK B
80 3,50 5(560V) 55
SE = Servomotor R =Resolver  AK=Absolutwertgeber kapazitiv B = Bremse
Namensschlissel fir Steuerungen
Name Typ Phasig Nennstrom
(Al
02
C 05
Steuerung
05
BL 04 /C
C = Controller BL = Basic Line /G = Cabinet (Schaltschrankmontage)

item
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TECHNISCHE DATEN

Namensschliissel flir Leitungen

Name Typ Verbindung

Lange [m]

Geberleitung RSC

BL

10

15

20

25

10

15

BL = Basic Line RSC = Resolver-Servomotor-Controller

Name Typ Verbindung

Lange [m]

Geberleitung AKSC

BL

BL = Basic Line AKSC =Absolutwertgeber-kapazitiv-Servomotor-Controller
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Name

Typ

Verbindung

Phasig

-
TECHNISCHE DATEN Item

Nennstrom [A]

Lénge [m]

Leistungsleitung

BL

SC

05

10

15

20

25

08

10

04

10

15

10

10

BL = Basic Line

SC = Servomotor-Controller
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TECHNISCHE DATEN

Lineareinheiten im Vergleich

Lineareinheit Art.-Nr. max. An- max. Ge- max. Be- Wiederhol- | Weg pro U Reibmoment | Wirkungsgrad
triebsmoment | schwindigkeit | schleunigung | genauigkeit | [mm] [Nm] [%]
[Nm]

Lineareinheit GSF 8 40 R10 | 0.0.655.98 3 bis 1 m/s bis 3 m/s? bis 0,5 mm 115 0,1

Lineareinheit KLE 6 60x60 | 0.0.605.07 12 bis 10 m/s bis 10 m/s?2 | bis 0,1 mm 155 1

LR

Lineareinheit KLE 8 80x80 | 0.0.605.02 50 bis 10 m/s bis 10 m/s2 | bis 0,1 mm 210 2,5

LR

Lineareinheit KRF 8 80x40 | 0.0.648.66 23 bis 10 m/s bis 10 m/s2 | bis 0,1 mm 145 2

/R, Antriebsseite rechts

Lineareinheit KRF 8 80x40 | 0.0.641.21 23 bis 10 m/s bis 10 m/s? bis 0,1 mm 145 2

/R, Antriebsseite links

Lineareinheit KRF 8 80x40 | 0.0.648.69 23 bis 10 m/s bis 10 m/s?2 | bis 0,1 mm 145 2

ZR, Synchronantrieb

Lineareinheit LRE 5 D6 0.0.666.89 |3,3 bis 5m/s bis 10 m/s2  |bis0,15mm | 140 0,2

60x20 ZU 40 R10

Lineareinheit LRE 8 D10 0.0.662.70 20 bis 10 m/s bis10m/s2 | bis0,15mm | 150 0,9

80x40 ZU 40 R25

Lineareinheit LRE 8 D10 0.0.663.32 |20 bis 10 m/s bis10m/s2 | bis0,15mm | 150 09

80x80 ZU 40 R25

Lineareinheit LRE 8 D14 0.0.662.91 20 bis 10 m/s bis10m/s?  |bisO,15mm | 150 1

80x40 ZU 40 R25

Lineareinheit LRE 8 D14 0.0.663.12 52 bis 10 m/s bis10m/s?2  |bis015mm | 280 1

80x40 ZU 80 R25

Lineareinheit LRE 8 D14 0.0.663.25 |20 bis 10 m/s bis10m/s2  |bisO15mm | 150 1

80x80 ZU 40 R25

Lineareinheit LRE 8 D14 0.0.66326 |52 bis 10 m/s bis10m/s2 | bis0,15mm | 280 1

80x80 ZU 80 R25

Lineareinheit LRE 8 D14 0.0.663.34 |20 bis 10 m/s bis10m/s? | bis0,15mm | 150 1

120x80 ZU 40 R25

Lineareinheit LRE 8 D14 0.0.663.35 |b2 bis 10 m/s bis10m/s?2 | bis015mm | 280 1

120x80 ZU 80 R25

Lineareinheit LRE 8 D25 0.0.663.36 52 bis 10 m/s bis10m/s?2  |bis015mm | 280 2,3

120x80 ZU 80 R25

Lineareinheit LRE 8 D25 0.0.666.65 |92 bis 10 m/s bis10m/s?2 | bis015mm | 280 3,4

120x80 ZU 80 R50

Lineareinheit LRE 8 D25 0.0.666.53 |52 bis 10 m/s bis10m/s?2 | bis0,15mm | 280 2,3

200x80 ZU 80 R25

Lineareinheit LRE 8 D25 0.0.666.66 |92 bis 10 m/s bis10m/s?2  |bis0,15mm | 280 3,4

200x80 ZU 80 R50

Lineareinheit KGT 6 60 P20 [0.0.706.00 |3,7 bis 1 m/s bis15m/s?  |bis0,01 mm |20 0,2 90

Lineareinheit LRE 8 D10 0.0.668.12 2 bis 0,25 m/s | bis b m/s? bis0,05mm |5 80

80x80 KGT 20x5

Lineareinheit LRE 8 D10 0.0.668.10 75 bis 1 m/s bis 5 m/s? bis 0,05 mm |20 85

80x80 KGT 20x20

Lineareinheit LRE 8 D14 0.0.668.06 |2 bis 1 m/s bis 5 m/s? bis0,0bmm |5 80

80x80 KGT 20x5

Lineareinheit LRE 8 D14 0.0.668.08 75 bis 1 m/s bis 5 m/s? bis 0,05 mm |20 85

80x80 KGT 20x20

Lineareinheit LRE 8 D14 0.0.664.54 20 bis2 m/s bis 5 m/s? bis 0,5 mm 203,2 1

80x40 KU 80

Lineareinheit LRE 8 D14 0.0.664.28 23 bis 3 m/s bis 5 m/s? bis 0,1 mm 144 1

80x40 ZS

Lineareinheit LRE 8 D10 0.0.679.91 8 bis 3 m/s bis 5 m/s? bis 0,5 mm 144 0,9

80x40 ZS K leicht
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Mx max [Nm] | My max [Nm] | Mz max [Nm] quat;i([a’g]slast Fx | Fy max [N] Fz max [N] max. Hub [mm] Pﬁg}sse 0 Hub
0,4 2 1,25 150 25 50 3860 11 21
20 50 75 500 750 500 5750 4,0 23
50 100 150 1500 1500 1000 5600 9,8 24
50 140 140 1000 2500 2500 5760 51 26
50 140 140 1000 2500 2500 5760 51 26
50 140 140 1000 2500 2500 5760 5,0 27
4 6 8 150 400 320 2828 1,2 29
22 35 52 870 1300 880 5760 6,7 31
39 35 52 870 1300 880 5760 78 32
40 64 96 870 2400 1600 5760 8,4 34
40 64 96 1200 2400 1600 5820 1,7 35
76 64 96 870 2400 1600 5760 9,4 36
76 64 96 1200 2400 1600 5820 12,6 37
76 64 96 870 2400 1600 5760 10,3 38
76 64 96 1200 2400 1600 5820 13,2 39
301 520 760 1200 7600 5200 5620 311 41
301 520 760 2100 7600 5200 5620 32,6 42
301 520 760 1200 7600 5200 5620 32,8 43
301 520 760 2100 7600 5200 5620 34,4 44
15 120 120 1000 2000 2000 2600 32 47
39 35 52 2000 1300 880 2687 83 49
39 35 52 2000 1300 880 2687 8,2 50
76 64 96 2000 2400 1600 2687 10,0 52
76 64 96 2000 2400 1600 2687 10,0 53
40 64 96 620 2400 1600 5760 77 56
40 64 96 1000 2400 1600 5678 74 61
22 35 52 350 1300 880 5678 51 59
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Lebensdauerbetrachtung

Mithilfe des Lebensdauerbeiwerts k. kann Uiberschldgig die zu
erwartende Lebensdauer der Fihrung ermittelt werden.

Mit Hilfe der nachstehenden Tabelle kann dem berechneten
Wert flir k, eine zu erwartende Lebensdauer L [km] zugeord-
net werden. Bitte beachten Sie, dass es sich hier um theore-
tische Werte handelt und weitere Betriebsfaktoren bei dieser
Form der Berechnung keine Berticksichtigung finden. Der
Einsatz unter StoBbelastung oder in verschmutzter Umgebung
als Beispiel flihrt zu einer erheblichen Reduzierung der zu
erwartenden Lebensdauer. Werte fur k. groBer 1,5 sind nicht
zuldssig und rein theoretischer Natur.

Vorschubgeschwindigkeit v in Abhangigkeit von der Eingangsdrehzahl n

(Zahnriemenantrieb)
10 i
. pd = LRE 8 ZU 80 R25/R50
8 / KLE 8
;
o / KLE 6
wn
TS LRE 8 ZU 40 R25
E /
=, /
y KRF 8
i =
2 /] LRE 5 ZU 40
1 ““">
. GSF 8
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
n[1/min]

Vorschubgeschwindigkeit v in Abhéngigkeit von der Eingangsdrehzahl n
(Kugelgewinde-, Ketten-, Zahnstangenantrieb)
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Betriebskraft Fx in Abhangigkeit vom Eingangsdrehmoment M
(Zahnriemenantriebe Fx > 500 N)
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Maximal mogliche Beschleunigung in Abhangigkeit von
der bewegten Masse und der Einbaulage

KLE 6 60x60 LR

0.0.605.07
S mh
T s
© myv
\\
N
0
0 40 50 60 70
mlkgl
10
\\ KLE 8 80x80 LR
\\ 0.0.605.02
& AN mh
E s N
= N mv
0
0 80 100 120 140 160
mlkg]
10
KRF 8 80x40 ZR
0.0.648.66
& 0.0.641.21
e’ 0.0.648.69
] mh
Hy
0
0 200 250 300 350
mlkg]
10
\ LRE 5 D6 60x20 ZU 40 R10
\ 0.0.666.89
\
& mh
(%]
TS —— my
= e
0
0 25 30 35 40 45 50
mlkgl

h = horizontale Einbaulage
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alm/s?]

LRE 8 D10 80x40 ZU 40 R25
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LRE 8 D25 ZU 80 R50

0.0.666.65 120x80

0.0.666.66 200x80
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’ \ N LRE 8 D10 80x40 ZS K
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Zulassige Synchronwellendrehzahl in Abhangigkeit von ihrer Ldnge

0.0.609.86 Rohr D20x3 St

2000 D = Drehzahl [1/min]
L = Lénge der Welle [mm]
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D [1/min]

0.0.463.56 Synchronwellenprofil VK32
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Angaben zur Kupplungsmontage

Um axiale Krafte zwischen Antrieb und Lineareinheit zu vermeiden, ist es bei
zweiteiligen Kupplungen notwendig, die Kupplungshalften exakt auszurichten.
Die Kupplungshélfte auf der Seite der Lineareinheit ist bindig zu montieren.
Bei der anderen Kupplungshdlfte ist MaB x, der Abstand zwischen der Line-
areinheit und der Tiefe der motorseitigen Kupplungshélfte, einzuhalten.

a = Lineareinheit
b = Kupplungshélfte
¢ = Getriebe/Motor

Q,

©)

Antriebssatz universal Art.-Nr. X [mm]

Antriebssatz 5 40 D30/D12 0.0.662.49 9,9-10,9
Antriebssatz 8 40 D40/D15 0.0.668.02 10,3-11,3
Antriebssatz 8 80 D55/D34 0.0.668.03 15,6-16,6
Antriebssatz 8 80 D80/D34 0.0.668.04 22,5-23,5
Antriebssatz KLE 6 60x60 0.0.609.80 15,0-16,0
Antriebssatz KLE 8 80x80 0.0.609.77 16,0-17,0
Antriebssatz KGT D40/D15 0.0.667.76 22,3-23,3
Antriebssatz GSF 8 40 0.0.654.23 7,7-8,7

Zahnstange 8 Anschlusssatz 0.0.621.73 32,8-33,8
Antriebssatz KGT 6 60 0.0.704.53 14,7-15,7

170




-
TECHNISCHE DATEN Item

P
Pw) n+(m|n )
5000 2000 )@
4 - Lo 10000 3000
600 )3@
500 -
F—p = 5mm N ?@
400 < -
N 7@7
300 =
A0
200
100 — — = S
= = —
04 == 0
0 500 1000 1500 2000

F Ny —

Pw) N (min™)
A - L 5000 2000 *}%&
2439 10000 | 3000 10i00
2000 N
T=p = 20mm >
iy L
1500
ANZADZAN i
) &&“
1000 & -
ES| —
= ] _soo
| 1 |
0
0 500 1000 1500 2000

O

In Abhangigkeit von der Axialbelastung und den Antriebsdrehzahlen ist die
Lebensdauerberechnung der Spindel-Flanschmutter-Kombination méglich.

Nzul _ .
o h nmeed000mm Koy Spx dL_g
3000
\' nzu= zuldssige Drehzahl [min]
\ dk = Spindelkerndurchmesser [mm]
2500 )\ L = Spindellénge [mm]
\ Sp = Sicherheitsbeiwert (Sp=0.8)
\Kp = charakteristische Konstante in
2000 Abhtingigkeit des Lagerfalles
\\ Lagerfall: fest-lose
\ Ko = 190 x 106
1500
1000
Lmax=3000mm
500 R
0 >

0 500 1000

1500 2000 2500 3000 L
(mm)

Lineareinheit Art.-Nr. Sﬂggfgﬁeés ?rm?
Lineareinheit KGT 6 60 P20 0.0.706.00 13,0
T
e | oo

Die maximale Verfahrgeschwindigkeit der Spindeleinheiten ist von der Spindel-
lange abhangig (siehe nebenstehendes Diagramm).

Ermittlung der Vorschubgeschwindigkeit des Schlittens aus der Antriebsdreh-
zahl am Eingang der KGT:

np
y=—nP

60000
v [g] = Vorschubgeschwindigkeit

n [i] = Antriebsdrehzahl
min
p [mm] = Spindelsteigung
Ermittlung der Vorschubkraft des Schlittens aus dem Antriebsdrehmoment
am Eingang der KGT:
M-mn
F=——-2000
p
F [N] = Vorschubkraft
M [Nm] = Antriebsdrehmoment
n [1=Wirkungsgrad (KGT 20x5: 0,8; KGT 20x20: 0,85; KGT 6 60 P20: 0,9)

p [mm] = Spindelsteigung
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Ubertragbare Drehmomente in Abhéngigkeit vom Klemmdurchmesser

Art.-Nr. 0.0.654.23 ‘ 0.0.662.49 ‘ 0.0.704.53 0.0.609.80 0.0.668.02
Produkt- Antriebssatz Antriebssatz Antriebssatz Antriebssatz Antriebssatz
bezeichnung GSF 8 40 540 D30/D12 KGT 6 60 KLE 6 60x60 8 40 D40/D15
Maximal-
Drehmoment 8 34 40
abtriebsseitig [Nm]
Maximal-
Drehmoment 4 26
Elastomer [Nm]
Kupplungshélfte
antriebsseitig
aufbohrbar bis 16 20
[mm]
7 5(4)
8 51(4) 25
10 53 (4) 27 (26)
11 5,6 (4) 27 (26)
12 58 (4)
14 6,1 (4) 29 (26)
15 6,3 (4) 30 (26)
= |1 65(4) 31 (26)
=
I% 18 Maximal- 32 (26)
3 Drehmoment
2 | 19 | antriesseitig [Nm] 32 (26)
5
2120 (Werte in 34(26)
= Klammern:
S | 92 | Maximalmoment
§ der
g o4 Kombination)
S
=125
28
30
32
35
38
40
42
45
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0.0.667.76 0.0.621.73 ‘ 0.0.609.77 0.0.668.03 0.0.627.46 0.0.668.04
Antriebssatz Zahnstange 8 Antriebssatz Antriebssatz Antriebssatz Antriebssatz
KGT D40/D15 Anschlussatz KLE 8 80x80 8 80 D55/D34 KRF 8 ZR 8 80 D80/D34
40 50 116 60 116
%6 - 325
20 28 25 45
25
27 (26) 34
27 (26) %
60
29 (26) 36 60
30 (26) 38 o0 %
31(26) 38 60 o
32 (26) 3 60 o
32 (26) 40 60 98
34 (26) al 60 99
42 60 102
43 60 104
45 60 105
46 109
12
13
118 (116)
122 (116)
123 (116)
126 (116)
130 (116)
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Getriebe im Uberblick

Getriebe AP
Art.-Nr. 0.0.666.05 0.0.666.06 0.0.666.07 0.0.666.11
Produktbezeichnung Getriebe AP 40-3 Getriebe AP 40-5 Getriebe AP 40-7 Getriebe AP 60-3
Wirkungsgrad 0,98 0,98 0,97 0,98
Ubersetzung i 3 5 7 3
Nenn-Abtriebsdrehmoment [Nm] 11 14 8,5 28
Max. mechanische Antriebsdrehzahl [1/min] 18000
Massentragheitsmoment [kg cm?] 0,027 0,019 0,015 0,149
Verdrehsteifigkeit [Nm/arcmin] 1 1 09 2,3
Standard-Verdrehspiel <15
Anzugssdrehmoment-Klemmnabenschraube [Nm] 2
Typ
Betriebstemperatur
Schutzart

Getriebe WP
Art.-Nr. 0.0.666.08 0.0.666.09 0.0.666.10 0.0.666.14
Produktbezeichnung Getriebe WP 40-3 Getriebe WP 40-5 Getriebe WP 40-7 Getriebe WP 60-3
Wirkungsgrad 0,94 0,94 0,94 0,95
Ubersetzung i 3 5 7 3
Nenn-Abtriebsdrehmoment [Nm] 3,96 6,6 7,48 12,32
Max. mechanische Antriebsdrehzahl [1/min] 18000
Massentragheitsmoment [kg cm?] 0,049 0,035 0,033 0,394
Verdrehsteifigkeit [Nm/arcmin] 0,8 0,8 0,7 2
Standard-Verdrehspiel <21

Anzugssdrehmoment-Klemmnabenschraube [Nm] 2

Typ
Betriebstemperatur
Schutzart
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0.0.666.12 0.0.666.13 0.0.698.04 0.0.666.17 0.0.666.18 0.0.666.19
Getriebe AP 60-5 Getriebe AP 60-7 Getriebe AP 60-16 Getriebe AP 80-3 Getriebe AP 80-5 Getriebe AP 80-7
0,98 0,97 0,96 0,98 0,98 0,97
5 7 16 3 5 7
40 25 44 85 10 65
13000 7000
0,1 0,09 0,106 0,654 0,423 0,379
2,2 2,1 2,8 57 55 572
<10 <7
45 9,5
Planetengetriebe, gerade
-25°Chis 90 °C
IP 54
0.0.666.15 0.0.666.16 0.0.698.05 0.0.666.20 0.0.666.21 0.0.666.22
Getriebe WP 60-5 Getriebe WP 60-7 Getriebe WP 60-16 Getriebe WP 80-3 Getriebe WP 80-5 Getriebe WP 80-7
0,95 0,94 0,93 0,96 0,95 0,95
5 7 16 3 5 7
2112 22 38,72 35,2 58,96 57,2
13000 13000 7000
0,257 0,245 0,27 1,409 1,017 0,948
19 1,8 2 5 48 48
<16 <18 <13
4,5 9,5
Planetengetriebe, 90 ° abgewinkelt
-25°Cbis 90 °C
IP 54
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Motoren im Uberblick

Art.-Nr. 0.0.666.03 0.0.666.04 0.0.666.02 0.0.665.99

Produktbezeichnung Motor SE 40-035-3- Motor SE 40-035-3- Motor SE 60-150-3- Motor SE 60-150-3-
90-R 90-R-B 60-R 60-R-B

Nenndrehzahl [1/min] 9000 9000 6000 6000

Polpaarzahl 2 2 3 3

Zwischenkreisspannung 320 320 320 320

Nennspannung [V] 132 132 180 180

Nennleistung [W] 200 200 550 550

Motor-Nennmoment [Nm] 0,21 0,21 09 09

Motor-Stillstandsmoment 0,35 0,35 15 15

(Nm]

Nennstrom je Phase [A] 12 12 2,2 2,2

Spitzendrehmoment [Nm] 14 14 6 6

Spitzenstrom [A] 6,4 6,4 13,2 13,2

Max.Drehzahl [1/min] 10000 10000 7350 7350

Spannungskonstante bei 13,2 13,2 279 279

1000 /min [V]

Drehmomentkonstante 0,22 0,22 0,46 0,46

[Nm/A]

Massentragheitsmoment 0,054 0,054 0,413 0,413

Rotor [kgem?]

Haltebremse nein ja nein ja

Bremsmoment statisch 04 2

(Nm]

Motortyp Permanentmagnet erregter Drehstrom-Synchron-Servomotor

Umgebungstemperatur (im -10°C bis +40°C

Betrieb)

Lagertemperatur -20°Cbis +70°C

Luftfeuchtigkeit kleiner 90% relative Feuchte (ohne Auskondensation)

Isolationsklasse F(=Dbis 155°C) Delta T= 115K

Schutzart IP 65

Max. Aufstellhéhe

4.000 m tiber NN; ab 1.000 m Leistungsreduzierung um 1% je 100 m

Eigenschaft weiBaluminium dhnlich RAL 9006
Wellenende Zylindrisches Wellenende
Magnetmaterial Neodym Eisen Bor (NdFeB)
Gebersysteme Resolver
Approbationen CE, UL
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Art.-Nr. 0.0.688.47 0.0.688.48 0.0.688.49 0.0.688.50 0.0.688.51 0.0.688.52
Produktbezeichnung Motor SE 40-035-3- Motor SE 40-035-3- Motor SE 60-150-3- Motor SE 60-150-3- Motor SE 80-350-5- Motor SE 80-350-5-
90-AK 90-AK-B 60-AK 60-AK-B 55-AK 55-AK-B
Nenndrehzahl [1/min] 6000 6000 6000 6000 5500 5500
Polpaarzahl 2 2 3 3 3 3
Zwischenkreisspannung 320 320 320 320 560 560
Nennspannung [V] 132 132 180 180 316 316
Nennleistung [W] 200 200 550 550 1200 1200
Motor-Nennmoment [Nm] 0,21 0,21 09 09 2,1 21
Motor-Stillstandsmoment 0,35 0,35 15 15 35 35
[Nm]
Nennstrom je Phase [A] 12 12 2,2 2,2 2,8 2,8
Spitzendrehmoment [Nm] 14 14 6 6 14 14
Spitzenstrom [A] 6,4 6,4 13,2 13,2 15,6 15,6
Max.Drehzahl [1/min] 6000 6000 6000 6000 6000 6000
Spannungskonstante bei 13,2 13,2 279 279 55 55
1000 /min [V]
Drehmomentkonstante 0,22 0,22 0,46 0,46 0,91 0,91
[Nm/A]
Massentragheitsmoment 0,054 0,054 0413 0,413 1,93 193
Rotor [kgem?]
Haltebremse nein ja nein ja nein ja
Bremsmoment statisch 04 2 45
[Nm]

Motortyp Permanentmagnet erregter Drehstrom-Synchron-Servomotor
Umgebungstemperatur (im -10°C bis +40°C

Betrieb)

Lagertemperatur -20°C bis +70°C

Luftfeuchtigkeit kleiner 90% relative Feuchte (ohne Auskondensation)
Isolationsklasse F (= bis 155°C) Delta T = 115K

Schutzart IP 65

Max. Aufstellhéhe

4.000 m tiber NN; ab 1.000 m Leistungsreduzierung um 1% je 100 m

Eigenschaft weiBaluminium &hnlich RAL 9006
Wellenende Zylindrisches Wellenende
Magnetmaterial Neodym Eisen Bor (NdFeB)
Gebersysteme Absolutwertgeber kapazitiv
Approbationen CE, UL
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Steuerungen im Uberblick

Art.-Nr. 0.0.698.50 0.0.668.62 0.0.668.63 0.0.668.65

Produktbezeichnung BL Steuerung 1-04/C Steuerung C 1-02 Steuerung C 1-05 Steuerung C 3-05

Ausgangsleistung (Nenn) [KVA] 0,8 0,5 1,0 3

Max. Ausgangsleistung [KVA] 2(35s) 1(59) 2(5s) 6(5s)

Nennausgangsstrom [A] 4 2,5 5 5

Max. Ausgangsstrom [A] 12 10 10 6

Steuerspannung 24VDC (+-20 %) [0,35A] | 24 VDC (+-20 %) [0,55A] | 24 VDC (+-20 %) [0,65 Al 24 VDC (+-20 %) [1 Al

Zwischenkreisspannung 325VDC 360 ..380V/310..320V 560..570V
(mit / ohne Power Factor Control)

Externer Bremswiderstand .max. >=75 >=50 >=4(

Dauerbremsleistung [Ohm]

Versorgungsspannung

1x75...230 VAC (+- 10 %),
50..60 Hz

1x100...230 VAC (+- 10 %), 50 ... 60 Hz

3x230..480VAC
(+-10%),50...60 Hz

Alternative DC-Einspeisung

60 ..380VDC

60..700VDC

Taktfrequenz Variable Taktfrequenzen bis | Variable Taktfrequenzen bis 20 KHz, Daten fir den Betrieb Variable Taktfrequenzen
16 KHz an 1x 230 VAC (+-10%), 50Hz bis 16 KHz, Daten fir den
Betrieb an 3 x 400 VAC
(+-10%), 50Hz
Haltebremse 24 VDG, max. 2A
Lagertemperatur -25°Chis +70°C
Betriebstemperatur 0 °C bis +40 °C sowie +40 °C bis +50 °C mit Leistungsreduzierung 2,5 % / K

Zulassige Aufstellhthe

Montagehohe max. 2000 m dber NN, ab 1000 m Leistungsreduzierung um 1 % je 100 m

Luftfeuchtigkeit kleiner 90 % relative Feuchte (ohne Auskondensation)
Schutzart
Schutzklasse
Verschmutzungsgrad
nach IEC 61010
Konformitét CE, UL
Niederspannungsrichtlinie 2014/30/EU EN 61800-5-1 2006/95/EG nachgewiesen durch Anwendung der harmonisierten Norm EN 61800-3
EMV-Richtlinie 2014/35/EU EN 61800-3 2004/108/EG nachgewiesen durch Anwendung der harmonisierten Norm EN 61800-3
Eingdnge Ox digital in (24 VDC) // 10 x digital in (24 VDC) // 3 x analog in (+-10 VDG, 2 x 10 Bit, 1 x 16 Bit)

2 xanalog in (+-10 VDG,

2 x 12 Bit)

Ausgénge 3 x digital out (24 VDC) // 4 x digital out (24 VDC) // 1 x digital out (24 VDC) flir Haltebremse // 2 x analog out

1 x digital out (24 VDC) fir
Haltebremse

(+-10VDC, 9 Bit)

Schnittstellen

USB 2.0, Ethernet, Can-Bus
(CANopen DSP 402), STO
EtherCAT, PROFINET

USB 2.0, Ethernet, RS232/RS485, Can-Bus (CANopen DSP 402)

EtherCAT, PROFIBUS-DP, PROFINET, STO (Einsteckmodule)

Geberauswertung

Universelles Geberinterface fir Motoren mit Resolver, HIPERFACE Schnittstelle fir Motoren mit Absolutwertgeber
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Alphabetisches Register
A K
Antriebssatz 5 40 D30/D12 85 Kanal- und Deckelprofile 105
Antriebssatz 8 40 D40/D15 86 Kreuzschlittenplatte 6 60 190x119 141
Antriebssatz 8 80 D55/D34 86 Kreuzschlittenplatte KLE 6 60x60 141
Antriebssatz 8 80 D80/D34 86 Kreuzschlittenplatte KLE 8 80x80 141
Antriebssatz 8 D40/D15 AP/WP 75 L
Antriebssatz GSF 8 40 80 )
Antriebssatz GSF 8 40 AP/WP 69 Laufbahn-Ol 152
Antriebssatz KGT 6 60 universal 87 Leistungsleitungen 133
Antriebssatz KGT D40/D15 a8 Lineareinheit GSF 8 40 R10 20
Antriebssatz KRF 8 ZR 83 Lineareinheit KGT 6 60 P20 46
Antriebssatz 7S 90 Lineareinheit KLE 6 60x60 LR 23
Antriebssitze KGT 6 60 SE 76 Lineareinheit KLE 8 80x80 LR 24
Antriebssétze KGT D40/D15 SE 77 Lineareinheit LRE 5 D6 60x20 ZU 40 R10 28
Antriebssétze KLE 81 Lineareinheit LRE 8 D10 80x40 ZS K leicht 58
Antriebssétze KLE AP/WP 70 Lineareinheit LRE 8 D10 80x40 ZU 40 R25 31
Antriebssétze KRF AP/WP 70 Lineareinheit LRE 8 D10 80x80 KGT 20x20 50
Antriebssitze LRE 84 Lineareinheit LRE 8 D10 80x80 KGT 20x5 49
Antriebssatze ZS AP/WP 78 Lineareinheit LRE 8 D10 80x80 ZU 40 R25 32
Antriebssétze ZU AP/WP 73 Lineareinheit LRE 8 D14 120x80 ZU 40 R25 38
Lineareinheit LRE 8 D14 120x80 ZU 80 R25 39
E Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 KU 80 55
Endschalter 146 Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 ZS 60
Endschalteranschlussleitung 146 Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 ZU 40 R25 34
Endschalternocken 146 Lineareinheit LRE 8 D14 80x40 ZU 80 R25 35
Endschaltersétze 148 Lineareinheit LRE 8 D14 80x80 KGT 20x20 53
EtherCAT Schnittstelle 132 Lineareinheit LRE 8 D14 80x80 KGT 20x5 52
G Lineareinheit LRE 8 D14 80x80 ZU 40 R25 36
Lineareinheit LRE 8 D14 80x80 ZU 80 R25 37
Geberleitungen 133 Lineareinheit LRE 8 D25 120x80 ZU 80 R25 41
Getriebe AP 40 110 Lineareinheit LRE 8 D25 120x80 ZU 80 R50 42
Getriebe AP 60 m Lineareinheit LRE 8 D25 200x80 ZU 80 R25 43
Getriebe AP 80 12 Lineareinheit LRE 8 D25 200x80 ZU 80 R50 44
Getriebe WP 40 114 Lineareinheiten KLE 22
Getriebe WP 60 115 Lineareinheiten KRF 25
Getriebe WP 80 116 Lineareinheiten LRE 8 D10 30
| Lineareinheiten LRE 8 D10 80x80 KGT 48
) o o Lineareinheiten LRE 8 D14 33
ftem Motfoant Lfnearefnheft KGT 6 60 P20-1400 65 Lineareinheiten LRE 8 D14 80x80 KGT 51
ftem Motfoant Lfnearefnheft KGT 6 60 P20-1400 - BL 64 Lineareinheiten LRE 8 D25 10
ftem Mot!onK.n L.|nearel|nhel|t KGT 6 60 P20-2600 65 Linearfiihrung 6 60 PS 140
!tem Mot!onK{t L|‘neare|‘nhe|lt KGT 6 60 P20-2600 - BL 64 Linearfiihrung 6 60 PS Kreuzschiitten 140
item MotionKit Lineareinheit KGT 6 60 P20-600 65
item MotionKit Lineareinheit KGT 6 60 P20-600 - BL 64
I/0 Kabel C-Serie 150
/0 Ubergabebaustein C-Serie 150
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Die item Produktkataloge

Arbeitsplatzsystem

Manuelle Produktion wird
produktiver mit den ergono-
mischen Arbeitstischen des item
Arbeitsplatzsystems.

item24.de/epaper-ap

- -_— =
n Production Systembaukasten 4

Lean Production Systembau-
kasten

Der Lean Production Systembau-
kasten: Einfach bauen, was die
schlanke Fertigung von heute
benotigt.

item24.de/epaper-Ip

Automationssystem
Automation perfekt koordiniert:
Aus Lineareinheiten, Motoren
und Steuerungen entstehen
einbaufertige Komplettsysteme.

item24.de/epaper-au

MB Systembaukasten
Os G

MB Systembaukasten

Der MB Systembaukasten ist
die Losung fur alle konstruk-
tiven Aufgaben im Maschi-
nen-und Betriebsmittelbau.

item24.de/epaper-mb

Alle Informationen sofort verfiighar

item Produktkataloge finden Sie tbersichtlich aufbereitet und

bequem blatterbar als E-Paper im Internet. Auswéahlen und

sofort lesen!

Baureihe XMS

Mit kompletten Maschinenmodu-
len konstruieren Sie Maschinen-
kabinen in Rekordzeit.

item24.de/epaper-xm

en/Podeste System

Treppen/Podeste System

Mit dem Treppen/Podeste
System entstehen Uberstiege
und Wartungsebenen aus einem
Guss.

item24.de/epaper-tp

item
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Patente

Viele der in diesem Katalog dargestellten Komponenten und Produkte unterliegen Schutz-
rechten. Wir weisen darauf hin, dass jegliche Nachahmung geschiitzter Erzeugnisse eine
Rechtsverletzung darstellt und zu Schadenersatz verpflichtet. Angaben und Darstellungen
in diesem Katalog befreien den Anwender nicht von der eigenen Priifung auf mogliche
Anspriiche aus Schutzrechten Dritter.

Produkthaftung

item haftet im Rahmen der gesetzlichen Bestimmungen flir die zugesicherten Eigenschaf-
ten der in diesem Katalog abgebildeten Produkte. Dariiber hinaus gehende Haftungsan-
spriiche - insbesondere flr Erzeugnisse, die aus Produkten dieses Kataloges von Dritten
erstellt werden - sind ausgeschlossen.

Einsatzbedingungen

Die Produkte des item MB Systembaukastens sind grundsatzlich geeignet zur Verwen-
dung in trockenen Rdumen und im Temperaturbereich von -20°C bis +70°C. Flr Einsatz-
bereiche auBerhalb dieser Anwendungsgrenzen ist Riicksprache mit item zu nehmen.

Konformitat mit der Richtlinie 2011/65/EU (,RoHS")

Im Zuge einer freiwilligen Selbstverpflichtung hat sich item entschlossen, gefahrdende
Stoffe im Sinne der Richtlinie 2011/65/EU in den von ihr vertriebenen Produkten
grundséatzlich nicht weiter zu verwenden, unabhdngig vom spateren Einsatzzweck unserer
Produkte, welcher in den Uberwiegenden Fallen nicht unter diese Richtlinie fallt. Daher
entsprechen die in diesem Katalog verzeichneten Produkte bis auf wenige begriindete
Einzelfélle der Richtlinie 2011/65/EU. Produkte, welche unter diese Ausnahmeregelung
fallen, sind in einer aktuellen Liste aufgefiihrt, die wir unseren Kunden auf Anfrage zur
Verfligung stellen.

Konzept, Gestaltung und Umsetzung
item Industrietechnik GmbH

Fotografien
item Industrietechnik GmbH

Technische Anderungen und Irrtum vorbehalten.

Alle Rechte vorbehalten. Verwendung von Texten und Abbildungen beziehungsweise
Nachdruck - auch auszugsweise - nur mit schriftlicher Genehmigung von item. Dies
giltinsbesondere flr die Vervielfaltigung, Ubersetzung oder die Verwendung in elektro-
nischen Systemen.

item und der item Claim sind ein eingetragenes Warenzeichen der item Industrietech-
nik GmbH.

© item Industrietechnik GmbH 2021



Ihr Vertriebs- und Servicepartner

item

item Industrietechnik GmbH
FriedenstraBe 107-109
42699 Solingen
Deutschland

Telefon +49 21265800
Telefax +49 212 6580 310

info@item24.com
item24.com
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